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1.1

GENEL GUVENLIK UYARILARI VE
ONLEMLERI

GENEL UYARILAR

& DIKKAT! Giivenlik ile ilgili 5nemli talimatlar. Hatal gercekl-
estirilen bir kurulum ciddi hasarlara neden olabilecegind-
en tiim talimatlar uyun.

AN

DIKKAT! Giivenlik ile ilgili 6nemli talimatlar. Kisilerin giiv-
enligi icin bu talimatlara uyulmasi 6nemlidir. Bu talimatlan
dikkatle muhafaza edin.

DIKKAT! Asagidaki uyarilan dikkate alin:

Kuruluma baglamadan énce "Urliniin teknik ézellikleri"ni, 6zell-
ikle de bu Urinin kilavuzlu parganizin otomasyonu i¢in uygun
olup olmadigini kontrol edin. Eger uygun degilse, kurulumu
GERGEKLESTIRMEYIN.
Urlin, "Test ve devreye alma" boluminde belirtildigi gibi devreye
alinmadan kullanilamaz.

En son Avrupa mevzuatina gére, bir otomasyonun
olusturulmasi, otomasyonun varsayillan uygunlugunun
beyan edilmesine olanak taniyan, yirirliikteki Makine
Emniyeti Direktifi tarafindan belirlenen uyumlastinimig
standartlara uygun olmalidir. Bu dikkate alinarak, iriiniin
elektrik sebekesine baglanmasi, test edilmesi, devreye
alinmasi ve bakimi ile ilgili tiim islemler yalnizca kalifiye
ve yetkin bir teknisyen tarafindan gerceklestirilmelidir.

Urlintin kurulumuna gegmeden énce kullanilacak tiim malzeme-
nin mikemmel durumda ve kullanima uygun oldugunu kontrol
edin.

Urlin, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri eksik veya de-
neyim veya bilgi eksikligi olan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullanilamaz.

Cocuklar cihazla oynamamalidir.

Cocuklarin Grdndn kontrol cihazlanyla oynamalarina izin ver-
meyin. Uzaktan kumandalan ¢ocuklarin erisemeyecegi bir yerde
muhafaza edin.

Termal kesme cihazinin kazara etkin duruma getirilmesi
nedeniyle herhangi bir tehlikeyi dnlemek i¢in, bu cihaza
zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla gtic veril-
memeli veya diizenli olarak hizmet tarafindan giic verilen
veya giicii kesilen bir devreye baglanmamaldir.

Sistemin gu¢ hatti Uzerinde, ana elektrik sebekesinden sebekeyi
kesebilecek bir salter cihazi (makine ile birlikte tedarik edilmez)
takin ve temas devreleri arasinda kategori Il asin voltaj duru-
mlarinda cihazin elektrik baglantisinin  tamamen  kesilmesini
saglayan bir bosluk birakin.

Kurulum sirasinda Grint dikkatli bir sekilde tutun; carpmalard-
an, darbelerden, dismelerden veya her tirll siviyla temastan
kacinin. Urlinu 1sI kaynaklarinin yanina yerlestirmeyin ve serbest
aleve maruz birakmayin. Tum bu eylemler Urline hasar verebilir
ve Urdnin bozulmasina neden olarak tehlikeli durumlar yaratabi-
lir. Bu gibi durumun meydana gelmesi halinde, derhal kurulumu
durdurun ve Teknik Servise bagvurun.
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Uretici, montaj talimatlarna uyulmamasi nedeniyle mallara,
esyalara veya insanlara gelebilecek zararlardan dolay higbir
sorumluluk kabul etmez. Bu durumlarda malzeme kusurlarina
iliskin garanti kapsam disindadir.

A-agirikl emisyon ses basing seviyesi 70 dB(A)'dan azdrr.
Kullanicl tarafindan yapilimasi amaglanan temizlik ve bakim, géz-
etimsiz gocuklar tarafindan yapiimamalidir.

Sistem Uzerinde calismaya baglamadan énce (bakim, temizlik),
daima Urlnln glc kaynagindan ve tim akdlerden baglantisini
kesin.

Sistemi sik araliklarla denetleyin, ézellikle kablolarda, yaylarda ve
desteklerde olasi dengesizlik veya asinma ya da hasar belirtile-
rinin bulunup bulunmadidini kontrol edin. Kurulum hatasi veya
yanlis otomasyon dengesi yaralanmaya yol agabileceginden
onarm veya ayarlama gerekiyorsa kullanmayin.

Urliniin ambalajlama materyali yerel normlara uygun olarak imha
edilmelidir.

Otomasyon kontrol elemanlar kullanilarak hareket ettirildiginde
insanlarin otomasyondan uzak durmasini saglayin.

Hareketin gerceklestiriimesi sirasinda otomasyonu kontrol edin
ve hareket bitene kadar insanlarn oradan uzak tutun.

Yakinda otomasyon Uzerinde calisan Kisiler varsa UrinU
calistirmayin; bu isleri yapmadan ¢nce gu¢ kaynaginin baglant-
Isini kesin.

GUlc kablosunun hasar gérmesi durumunda, herhangi bir riski
Onlemek amaciyla Uretici firma veya teknik destek servisi veya
her durumda benzer vasiflara sahip bir kisi tarafindan degistiri-
Imelidir.

Dikkat! Uriinii tasimak icin uygun koli arabasini ve ambalaj (iz-
erindeki tutma vyerlerini kullanarak islemleri gtvenli bir sekilde
gergeklestirin.

KURULUM UYARILARI

Hareket motorunu monte etmeden 6nce kapinin mekanik
durumunun iyi oldugunu, dengesinin dogru oldugunu ve yeterli
sekilde acilip kapandigini kontrol edin.

Hareket motorunu kurmadan 6nce gereksiz halatlan veya zincir-
leri ¢cikarin ve kilitleme cihazlan gibi galismasi igin gerekli olmayan
tm ekipmanlar devre digi birakin.

Otomasyon yapilacak kapinin yaya kapisi ile donatimis olmasi
durumunda sistemin, yaya kapisi agikken motorun galigmasini
engelleyen bir kontrol sistemi ile donatimasi gerekmektedir
Manuel serbest birakma (manuel calistirma) icin calistirma meka-
nizmasini 1,8 m'den daha algak bir yukseklige monte edin. NOT:
clkarlabilir tipteyse, calistirma mekanizmasi kapinin hemen ya-
kininda tutuimalidir.

Kontrol elemanlarinin hareketli pargalardan uzak tutuldugund-
an ve bunlarin dogrudan gérulebildiginden emin olun. Bir secici
anahtar kullaniimadigi stirece kontrol elemanlari minimum 1,5 m
yUkseklige monte edilmeli ve erisilemez olmalidir.
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Agllima hareketi bir yangin énleme sistemi ile kontrol ediliyorsa,
200 mm'den biylk pencerelerin kumanda elemanlari tarafindan
kapatildigindan emin olun.

Hareketler sirasinda hareketli ve sabit pargalar arasinda her trld
sikismayi 6nleyin.

Manuel calistirmaya iliskin etiketi, calismaya izin veren elemanin
yakinina sabit ve kalici bir sekilde yapistirin.

Hareket motorunu monte ettikten sonra mekanizmanin, koruma
sisteminin ve manuel hareketlerin dogru ¢alistigindan emin olun.
Dikey kapilar ve gecitlerde dismeyi Onleyici bir fonksiyon veya
donanim gereklidir

Monte edildikten sonra korunmasiz hareketli parcalara erisime
izin veren hareket motorlan icin, bu tir parcalar yerden 2,5
m'den daha yuksek bir yukseklige veya bunlara erisime izin ve-
rebilecek baska bir seviyenin Uzerine monte edilmelidir.
Kilavuzlu parganin agllma hareketi nedeniyle olusabilecek
sikismalari Onlediginizden emin olun.

Kurulumdan sonra mekanizmanin  dogru ayarlandigindan
ve koruma sisteminin ve manuel serbest birakmanin dogru
calistigindan emin olun.

Pilli cihazlar

Pilleri cikanirken cihazin gli¢ kaynagiyla baglantisi kesilmelidir.
Piller cihaz bertaraf edilmeden dnce cihazdan ¢ikarimalidr.
Piller gtivenli bir sekilde bertaraf edilmelidir.

Piller sarj edilebilir degilse, sarj edilebilir pillerle degistirmeyin.

Led 1sikh cihazlar

LED isiga yakindan ve uzun slre bakmak gozlerinizi kamastirabi-
lir. GOrmeyi gegici olarak azaltabilir ve kazalara neden olabilir.
Led isiklara dogrudan bakmayin.

Radyo frekansli cihazlar
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Bu ekipmanin Ureticisi Nice S.p.A. 2014/53/AB Direktifine uygun
oldugunu beyan eder.

Kullanim kilavuzu ve AB uygunluk beyaninin tam metni su in-
ternet adresinde mevcuttur: www.niceforyou.com "destek" ve
"indirme" bolima

Vericiler icin: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
alicllar igin: 433MHz, 868MHz.




2 URUN ACIKLAMASI

ROBO 1000 ve ROBO 1500, sirgull kapilarin otomasyonu igin tasarlanmis, geri donistimsiz elektromekanik rediktor motor serisidir.
O-CODE kodlamali bir radyo alicisi 433,92 MHz igeren bir elektronik kontrol merkezi ile donatiimistrr.
Bu iiriin 'Bekleme' diizenlemesinin kriterlerini karsilamaktadir. Uriin Bekleme Moduna gecer 5 dakika (ayarlanabilir) dogru bir sekilde

tamamlanan bir manevranin ardindan.

ROBO elektrikle caligir. Elektrik sebekesinden besleme olmadigi durumlarda, ¢zel bir anahtar ile kilidi acabilir ve otomasyonu manuel olarak hareket

ettirebilirsiniz.

Aciklananlarin disindaki ve bu kilavuzda belirtilenlerin disindaki cevre kosullarindaki her tirlii kullanim, uygunsuz kabul

edilmeli ve yasaklanmalidir!

Tablo 1

ROBO 1000 ROBO 1500
Kanat limiti (m) 12 12
Agirlik limiti (kg) 1000 1500
Giic beslemesi (V) 230V - 50/60 Hz
Emilim (A) 1,6 1,7
Giic (W) 350 350
Hiz (m/s) 0,18 0,16
Hizli baslatmada maksimum tork (Nm) 20,4 28,4
kuvvete karsilik gelen (N) 680 780
Nominal tork (Nm) 9 12
kuvvete karsilik gelen (N) 300 400
Calisma cevrimi (devir/saat)
- 4 m’ye kadar kanat uzunlugu 16 22
- 8 m’ye kadar kanat uzunlugu 8 8
Koruma derecesi (IP) P44
Kullanim ortami sicakligi (°C) -20°C ... +565°C
Boyutlari (mm) 363x364x238 h
Agirlik (kg) 15 13
Merkezi ROA42 ROA43

2.1 URUNU OLUSTURAN PARCALARIN LISTESI
“Sekil 17 ROBO'yi olusturan ana parcalari gdstermektedir.
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3.1 KURULUM ONCESI KONTROLLER

& Kurulum mevcut yasalara, normlara ve diizenlemelere uy-

gun olarak kalifiyeli personel tarafindan yapiimalidir.

Urtintin kurulumunu yapmadan énce:

Urlin(n eksiksiz bir sekilde teslim edildigi kontrol edilmeli

Kullanilacak tim malzemenin mikemmel durumda ve kullanima uygun
oldugunu kontrol edilmeli

Kayar kapi yapisinin otomasyona uygun oldugu kontrol edilmeli

kayar kapi 6zelliklerinin “Urdiniin kullanim limitleri“ (sayfa 6) paraa
grafinda belirtilen kullanma limitleri dahilinde oldugu kontrol edilmeli
kayar kapi’nin tim hareket kursu boyunca, hem kapanis hem de agllista,
daha fazla strtinmeye sahip higbir noktanin bulunmadigi kontrol edilmeli
Disli motorun sabitleme alaninin kolay ve glvenli bir sekilde serbest
birakildigi ve manuel ¢alismaya izin verdigi kontrol edilmeli

Kapinin raydan ¢ikma riskinin olmadigi ve kilavuzlardan c¢ikma riskinin
olmadigi kontrol edilmeli

Mekanik agir hareket durdurucularinin saglamiigini kontrol edilmeli, kapi
durdurucuya kuvvetli bir sekilde carpsa bile herhangi bir deformasyon
olmadigi kontrol edilmeli

Kapinin iyi bir sekilde dengelendigi, herhangi bir konumda sabit birak-
llmasi durumunda hareket etmedigi kontrol edilimeli

Disli motorun sabitleme alaninin su basmasina maruz kalmadigi kontrol
edilmeli; gerekiyorsa disli motorun yerden yeterince yuksege monte edil-
mesi saglanmali

Gesitli cihazlarin sabitleme noktalarinin darbelere karsi korunan alanlarda
oldugu ve yUzeylerin yeterince saglam oldugu kontrol edilmeli
Otomasyon pargalarinin suya veya diger sivi maddelere daldirimasi onl-
enmeli

Uriin alevlerin veya 1si kaynaklarinin yakinina; potansiyel olarak patlayici,
Ozellikle asidik veya tuzlu ortamlara konmamali; bu, Urline zarar verebilir
ve arizalara veya tehlikeli durumlara neden olabilir

Kontrol paneli glvenli topraklama baglantisina sahip bir elektrik glic kay-
nagl hattina baglanmali

Kapinin igerisinde gecis kapisi veya kapinin hareket alani Gzerinde kapi
mevcut ise, normal ilerlemeyi engellememesinin saglanmasi ve ge-
rekiyorsa uygun kilitleme sisteminin saglanmasi gerekir

Elektrik glic kaynagi hatti uygun bir manyetotermik ve diferansiyel cihazla
korunmali

Elektrik glic kaynagi hattinda, otomasyonun sebekeden tamamen kesil-
mesini saglayan bir cihaz bulundurulmalidir. Baglanti kesme cihazi, kuru-
lum kurallarina uygun olarak asin gerilim kategorisi lll tarafindan belirle-
nen kosullarda baglantinin tamamen kesilmesine izin verecek bir agiima
mesafesine sahip kontaklara sahip olmalidir. Gerektiginde bu cihaz, glic
kaynagi baglantisinin hizli ve gvenli bir sekilde kesilmesini garanti eder;
bu nedenle otomasyona goére konumlandirimalidir. Bununla birlikte,
gériinmez bir konuma yerlestirimesi durumunda, herhangi bir tehlikeyi
Onlemek amaciyla, gl¢ kaynaginin kazara veya yetkisiz olarak yeniden
baglanmasini engelleyen bir sisteme sahip olmasi gerekir. Baglanti ke-
sme cihazi Urdnle birlikte veriimez.
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3.2 URUNUN KULLANIM LIMITLERI

Urin performansina iliskin veriler “TEKNIK OZELLIKLER’ (sayfa 34)
bolimunde belirtimektedir ve kullanima uygunlugun dogdru sekilde degderl-
endirimesine olanak taniyan yegane degderlerdir.

ROBO ve takmay planladiginiz aksesuarlarin kullanim limitlerini kontrol
ederek, dzelliklerinin ortamin ihtiyaglarina uygunlugunu ve asagida belirtilen
sinirlamalan degerlendirin:

- kayar kapi kanadinin agirig "Tablo 1".

Tablo 1b6liminde belirtilen sinirlar asmamalidir. Bu dlgller sadece ya-
klagik bir tahmin niteligindedir. ROBO'nun belirli bir kayar kapi'yl otoma-
tiklestirmek igin gergek uygunlugu, strtinme ve kapak hareketini engel-
leyebilecek buz varligi gibi diger, bazen rastgele meydana gelen olaylara
bagldir.

Gergek bir kontrol igin, kapiyi tiim hareketi boyunca hareket ettirmek icin
gereken kuvveti 6lcmek ve bunun “TEKNIK OZELLIKLER’ (sayfa 34)
bolimunde belirtilen "nominal torkun" yarisini asmadiginin kontrol ediimesi
kesinlikle énemlidir.

Olumsuz hava kosullart strtinmeleri artirabileceginden 50% marjin dnerilir

“Tablo 2" (sayfa 7) sayfasinda, Urinln ortalama ekonomik émrl olan
“dayaniklilik” tahmini verilmektedir. Bu deger, manevralarin zorluk derece-
si endeksi, yani asinmaya neden olan tim faktérlerin toplami tarafindan
buytk dlctde etkilenir. Tahmini yapmak icin, “Tablo 2”nin tum zorluk en-
dekslerini toplamak gerekir. Toplam sonugla grafikte tahmini dayanikliigi
kontrol edin.

Ornegin ROBO 1000 700 Kg agrligindaki, 11 metre uzunlugundaki
kapida, diger yorulma unsurlan olmadan, 50% (30 + 20) agirlk endeksi
elde edilir. Grafikte tahmini 6mur 180.000 ciclodir.

Asiri isinmayi dnlemek icin, kontrol panelinde, motor ¢ab-
asina ve cevrim siiresine bagh olarak maksimum limit
asildiginda miidahale eden bir hareket sinirlayici bulunur.



Tablo 2

HAREKETIN CIDDIYET INDEKSINE GORE DAYANIKLILIK TAHMINI
% ciddiyet indeksi ROBO 1000 ROBO 1500 Cevrim olarak dayaniklik
Kapinin agirhgi (Kg)
200’e kadar 5% 0%
200 + 400 10% 5%
400 + 500 20% 10%
500 + 600 30% 20% B
600 = 800 50% 30%
800 + 1000 600//0 40; 220000
200.000
1000 + 1200 - 50%
1200 + 1500 i 60 180.000
Kapinin agirligi (m) 160.000
4’e kadar 5% 5% 140.000
4:6 10% 10% 120.000
6+8 20% 20% 100.000 N
8+10 35% 35% 80.000 A
0:12 50% 50% 50.000 N
Diger yorulma 6geleri N
(olusma olasiligi %10'dan biiyiikse dikkate alinacaktir) 40.000 Sy
Ortam sicakligi 40°C'nin 20.000
tizerinde veya 0°C'nin
altinda "eyay“em %80'in 19% 1% % 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
REa : A = % ciddiyet indeksi
Toz veya kum varligi 15% 15% B = Cevrim olarak dayanikliik
Tuz varligi 20% 20%
Fotoselden hareket
kesintisi 15% 20%
Alt’dan hareket kesintisi 15% 20%

Not: ciddiyet endeksinin %100'0 asmasi kosullarin kabul edilebilirlik sininnin tesinde oldugu anlamina gelir; daha biylk boyutlu bir model kullanmanizi
Oneririz.

3.3 TANIMLAMA VE TOPLAM BOYUTLAR 3.4 URUNOUN TESLIM ALINMASI
Uriintin boyutlari “Sekil 2” bolimiinde verilmistir. Kitte bulunan tim bilesenler asagida gdsterilmis ve listelenmistir.
4 N |~ N
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L 363 mm 71 238 mm
- J
A Disli motor
B Aksesuar kutusu
C Temel plakasi
D Sabitleme braketleri
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3.5 KURULUM HAZIRLAMA CALISMALARI

Sekilde Nice bilesenleriyle olusturulan bir otomasyon sisteminin érnegdi gosterilmektedir.
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Disli motor Not1 Glgc kablosunun uzunlugu 30 m'yi asarsa, daha bulylk kesitli
Fotoseller bir kablo kullaniimasi (3 x 2,5 mm?) ve otomasyonun yakinina bir

Fotosel kolonlari
Anahtarl segme dugmesi
Antenli flagor lamba
Kremayer digli

TmoOow>»

Yukarida belirtilen bilesenler, tipik ve olagan bir semaya gére konumlan-
dirimistir. Referans olarak “Sekil 4° semasini kullanarak, sistemde 6ng-
rtlen her bir bilesenin kurulacagi yaklasik konumu belirleyin.

Tablo 3
Tanimlayici Kablonun ozellikleri
DiSLi MOTORU GUC kablosu
1 1 kablo 3 x 1,5 mm?

Maksimum uzunluk 30 m [not 1]

ANTENLI FLASOR LAMBA kablosu
2 1 adet RG58 tipi ekranli kablo
Maksimum uzunluk 10 m; tavsiye edilen < 5 m

ANTENLI FLASOR LAMBA kablosu
3 1 kablo 2 x 1,5 mm?
Maksimum uzunluk 10 m

FOTOSEL kablosu

2x0,25 mm? (TX)

4 Maksimum uzunluk 30 m [not 2]
4x0,25 mm? (RX)

Maksimum uzunluk 30 m

ANAHTARLI SECME DUGMESI kablosu
5 2 kablo 2 x 0,5 mm? [not 3]

Maksimum uzunluk 20 m [not 2]

8- TURKCE

guvenlik topraklamasi yapiimasi gerekir.
Not2 Bu iki kablo tek bir 4 x 0,5 mm?lik kablo ile degistirilebilir.

Kurulumdan 6nce, tesisatiniz icin gerekli elektrik kablo-
larini “Sekil 4” ve “TEKNIK OZELLIKLER“ (sayfa 34).

& Kullanilan kablolar kurulumun yapilacagi ortamin tiiriine
uygun olmalidir.

& Elektrik kablolarinin gecisine yonelik borulari monte
ederken, baglanti kuyularinda mevcut olasi su birikinti-
leri nedeniyle baglanti borularinin kontrol paneli icinde
yogusma meydana getirebilecegini ve elektronik devrele-
re zarar verebilecegini dikkate alin.



& Kuruluma devam etmeden once kilitleme kancasini (A)
acin ve verilen anahtari kullanarak motorun kilidini ma-
nuel olarak actiktan sonra sabitleme vidalarini gevseterek
kapagi (B) cikarin.

~

o
8
Q

7
Q.
o
o
990
232
090,
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Kurulum islemine baslamadan énce, “Sekil 2” ve kurulum
6lciilerine “Sekil 6” .

4 N

0+50 mm

360 mm

3.6 DISLI MOTORUN KURULUMU

& Yanlis bir kurulum igleri yapan ve sistemi kullanacak olan
kisilere ciddi zararlar verebilir.

Otomasyon sisteminin kurulumuna baglamadan énce, “
Kurulum éncesi kontroller* (sayfa 6) ve “Uriiniin kullanim
limitleri“ (sayfa 6) paragraflarinda belirtilen kontrolleri
gerceklestirin.

ROBO‘I kurmak icin:
1. temel kazisini (A) gergeklestirin ve elektrik kablolari icin borular (B)
hazirlayin ("Sekil 7")

4 N

(& J

2.

4 N
(8

(& J

3.
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& Beton sertlesmeden 6nce temel plakasinin kapi kanadina
tamamen diiz ve paralel oldugundan emin olun.

4, betonun sertlesmesini bekleyin ve somunlari gikarin ("Sekil 10")

4 @ B
&

- J

|| Zaten var olan ve ankraj kenetleriyle uyumlu bir temel pla-
kasi kullanilabilir.

5. pinyonu (E) kremayer diglisinin (F) altina yerlestirmeye dikkat ederek
disli motoru (D) yerlestirin ("Sekil 11")

4 N\

(11

10 - TURKGE

6. disli motorun kapi kanadina paralel olup olmadigini kontrol edin
("Sekil 12")
/ ™\
(12 I |
J
7. pinyonun kremayer diglisi ile hizall olup olmadigini kontrol edin
("Sekil 13")
4 N
® ) Ll
i
i
i T1]
I

é. aj k\l‘ I

— Q T T
- J
8. birlikte verilen pullarn ve somunlari takarak hafifce vidalayin ("Sekil

~

- J
9. kapi kanadini manuel olarak agip kapatin ve strtinmeden kaydigini

kontrol edin. Ayrica kremayer diglisinin her zaman pinyonla ayni hi-
zada oldugunu kontrol edin ("Sekil 15")

~




10.  disli motoru temel plakasina sabitlemek igin somunlar iyice vida-
layin ve kilit agma talimatlarina iliskin etiketi (G) yapistinn (" Sekil 16")

4 @ B

- %

11 kapi kanadini manuel olarak agarak mekanik durdurucudan 2/3 cm
uzakta birakin ("Sekil 17")

4 m B

[

- %

12.  son durak braketini son duraga kadar Agma yoninde raf Uzerinde
kaydirin (son duragin anahtarinin ‘klik’ sesini duyacaksiniz). ‘Tik’ se-
sinden sonra braketi en az 2 cm ileri kaydirin ("Sekil 18")
Limit anahtari braketini takarken asiri basin¢ uygula-
mayin.

4 @ N

- %

13.  son durak braketini uygun vidalarla rafa sabitleyin ("Sekil 19")
~ @ ™
z
ﬁ%%
- J
14. kap kanadini mekanik durdurucudan 2/3 cm uzakta birakarak
manuel olarak kapatin ve limit anahtar braketini sabitlemek icin
yukarida agiklanan islemleri tekrarlayin ("Sekil 20")
4 @ N
2-3cm
<3 —
- J
15.  son durak braketini son durak devreye girene kadar (son durak
anahtarinin ‘klik’ sesi duyulur) raf (izerinde Kapatma yoninde kay-
dinn. ‘Klik’ sesinden sonra braketi en az 2 cm daha ileriye kaydirn
("Sekil 21")
4 @ N
& \ i
- J
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sarlanmistir (fabrika ayari) ("Sekil 24") ancak sol tarafa ta-

ONEMLI! - Rediiktor, sag tarafa monte edilmek {izere ta-
kilmasi gerekiyorsa, sekilde gosterilen islemleri yapin 25.

N

<7

LIMIT SWITCH

180°

\

son durak braketini uygun vidalarla rafa sabitleyin ("Sekil 22")

16.
-

)

"Sekil 23"

(

birlikte verilen vidalarla sabitleyin, elle kilitleyin

ve birlikte verilen anahtarn ¢ikarin

kapadi (H) yerlestirin,

17.

Sistemde 6ngorilen cihazlarn kurulumunu gergeklestirmek icin ilgili kul-

lanim kilavuzlarina bakin.
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4

ON KONTROLLER

4.1

kken ve acil
J to-

gi yo

Tiim elektrik baglantilari, sebeke elektri

ger o

Baglanti islemleri yalnizca kalifiye personel tarafindan

gerceklestirilmelidir.
Birlikte verilen anahtari kullanarak kilittleme kancasini (A) agin

durum giic kaynagi baglantisi kesilmisken (e
Vidalari (B) sokin

masyonda mevcutsa) yapiimalidir.

Elektrik baglantilarini yapmak igin:

AN

1.

Kapag! (C) cikarin ("Sekil 28")

2,
3.

Glg kablosunu hazirlanmig olan delikten gecirin (fazladan 20/30 cm

kablo birakin) ve ilgili baglanti ucuna (D) bagdlayin ("Sekil 29")
Urlnle birlikte verilen kablo kelepgesini kullanarak kabloyu Kilif ytiks-

ekliginde sabitleyin
Tdm baglant kablolarini tek tek cihazlara takin ve gerekli olandan

4.
5.

6.

=30 cm daha uzun birakin. Kablo turlerini “Tablo 3" ve "Sekil

20
317 boéluminde bulabilirsiniz

, kontrol

yi kullanin ("

7.

lamak igin

Motor dondstlrtictslne giren tim kablolar bag

Sekil

E)

(

Unitesinin arkasinda bulunan 6zel kablo klipsi

29')

ACMA VE KILITLEME

Disli motor, otomasyonun manuel olarak acilip kapanmasini saglayan

mekanik bir kilit agma sistemi ile donatiimistir.

3.7 DISLI MOTORUN KILIDINI MANUEL OLARAK

Bu manuel islemlerin, elektrik kesintisi, ¢alisma arizalan veya kurulum

fazlarinda gerceklestiriimesi gerekir.

Kilidi agmak igin:

(A) acin ("Sekil &

Birlikte verilen anahtari kullanarak kilitleme kancasini

26")

1.

Bu noktada otomasyonu manuel olarak istenilen konuma tasimak

mUumkunddr.

Kilitlemek igin kilitleme kancasini kapatin, anahtan saat yonundn tersine

cevirin ve gikarin.

2.

TURKGE - 13
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4.2 KONTROL PANELINI GIKARMA

Elektrik baglantisi kolay degilse, arka vidayi (A) sdkerek (B) Unitesini gikara-
bilirsiniz ("Sekil 30").

14 - TURKGE




4.3 BAGLANTI SEMASI VE AGIKLAMASI

4.3.1 BAGLANTI SEMASI

' N\

OFF 2% RX =
== 4 [NO
.@ / NO % / NC
k2
r it e
S| 1 1 415
~ , SISIS
li i Ii AERIAL
' 3z 3zl 3 Y,
=
5 m
g LED RADIO R a ™w™m F
— ° rADIO L) @) PROGRAM Tp
tuaeeuanii][@] E]J LeD sbS
PROGRAM SWITCH — —y LED PHOTO
AEzI\AL TL@ g LED STOP
IBT4N E’ LED FCC
:Eii LIMIT
@ SWITCH
FUSE 315mA LED:OK LED FCA
TYPEF
& FLASH
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
MOTOR
E)
FUSE 5A N
TYPEF L
\ Y

4.3.2 BAGLANTI AGIKLAMASI

Tablo 4
MERKEZ CIKISLARI
Cikis Uygulama
ANTEN ANTEN
PROGRAM ANAHTARI MIKRO ANAHTARLAR
LED RADYO LED RADYO
FOTOGRAF CEKIN FOTOSEL LED
LED SbS ADIM ADIM YONETILIR
LED tamam LED tamam
SbS ADIM BIR ADIM ANAHTAR
PROGRAM PROGRAMLAMA DUGMESI
LIMIT ANAHTARI SON DUR
FLASH YANIP SONUYOR
BOOST KONDENZATOR ILK HAREKET KONDANSATORU
CALISMA KONDANSATORU | CALISMA KONDANSATORU
MOTOR MOTOR
SIGORTA SIGORTA
=) RADYO DUGMESI
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Tablo 5

ELEKTIRIK BAGLANTILARI

Terminaller Fonksiyon Aciklama
Devam eden manevrayi engelleyen veya durduran cihazlar igin giris; giriste uygun énlemler alinarak “normalde kapali”

9-10 Stop tipinde, “normalde acik” tipinde kontaklar veya sabit direncli cihazlar baglanabilir. STOP hakkinda daha fazla bilgi icin “STOP
girisi” boluminde bulabilirsiniz.

9-11 Photo Kapatma hareketi sirasinda midahale ederek yén(inl tersine geviren gvenlik cihazlar icin giris: NC (normalde kapalr)
kontaklan baglanabilir. Daha fazla bilgi icin “Fotoseller’ paragrafina bakin.
Her manevra bagslatidiginda, fotoelektrik sensérlerin dogru galisip calismadigi kontrol edilir; test basarili olursa manevra

8-12 Fotograf testi | baglatilir. Bu, 6zel bir baglanti tirl kullanilarak mimkdndir: “TX” fotoelektrik sensér vericileri, ‘RX’ alicilardan ayr olarak
beslenir. Daha fazla bilgi icin “Fotoseller’ paragrafina bakin.

9-13 Adim adim Hareket eylemlerini kontrol eden cihazlar igin giris: NA (normalde acik) tipi kontaklar baglanabilir.

4-5 Yanip sénen | Yanip sénen isik icin ¢ikis (otomatik yanip sénme). Cikis aktif oldugunda 230 V~ voltaj sadlar.

1-2 Anten Radyo alicisi icin anten baglanti girisi; anten yanip sénen isiga entegredir, alternatif olarak harici bir anten kullanilabilir.
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5 SON DENETLEMELER VE BASLATMA

5.1 GUG BAGLANTISI

& Elektrik baglantisi uzman, kalifiye personel tarafindan, gerekli sartlara sahip, kanun, kural ve yénetmeliklere tam uygun
olarak yapilmahdir.

Asagidaki agiklamayi izleyin:

1. Motorlu digli mekanizmasini manuel olarak kilidini agin, bdylece kanat agilirken ve kapanirken hareket ettirilebilir (bkz. paragraf Digli motorun
kilidini manuel olarak acma ve kilitleme).

2. Kaply! yarlya kadar acin.

3. Motor disli mekanizmasini manuel olarak kilitleyin (bkz. paragraf Disli motorun kilidini manuel olarak agcma ve kilitleme).

4 Otomasyonu elektrik sebekesine baglayin ve sunlar kontrol edin:
- LED diyot OK, LED diyot foto ve iki LED diyot u¢ anahtarlan dizenli olarak yanip séniyor mu: saniyede 1 kez yanip sonyor
- herhangi bir manevra yapiimiyor ve yanip sénen kontrol lambasi kapall

=
LM .
. RADIO L™ @) PROGRAM TPy |E|
m=aad L nEEEEEEngEd 7\
R T N T
[ pp— S— T
2ROGRAM SWITCH
R LED: PHOTO
| -~
~ -~
~
~
~
~
~
~
~
< LED: FCC
BTAN[—T]  ~ ;
‘ FUSE 315mA _[[ [/ LED: FCA
TYPE F T
—1
- J

& Aksi takdirde, otomasyonun giic kaynagini kesip sunlar kontrol etmeniz gerekir: elektrik baglantisi, fotosel dengesi ve sigor-
talar. Gerekirse, her iki u¢ anahtarinin baglantisini kontrol edin: u¢ anahtarinin kolunu hareket ettirin ve ilgili u¢ anahtarinin
devreye girip kontrol iinitesindeki FCA LED'ini veya FCC LED'ini kapattigin1 kontrol edin.
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5.2 CIHAZ OGRENIMI

Guc¢ kaynagr baglandiktan sonra, kontrol Unitesinin “STOP” girisine bagli
cihazlari ve “PHOTO” girisinin yapilandirmasini tanimasi gerekir.

& Kontrol linitesi fabrika ayarlarina sahipse veya tamamen
silindiyse, 10 dakika (600 saniye) sonra bekleme moduna
gecer. Cihaz tanima prosediirii tamamlandiktan sonra,
bekleme modu siiresi 5 dakikaya (300 saniye) kisalir. Daha
fazla bilgi icin Bekleme modunun etkinlestirilmesi / devre
disi birakilmasi.

Ogrenim fazi, kontrol paneline higbir cihaz bagh olmasa
bile uygulanmaldir.

Bunun icin:

1. PROGRAM dugmesini basili tutun

2. yaklasik 3 saniye sonra ,OK” kontrol 1sigi hizla yanip sénmeye
baglar. PROGRAM dugmesini basili tutun

3. kontrol panelinin cihaz dgrenimi fazini tamamlamasi igin birkag sa-
niye bekleyin

4 Bu asamanin sonunda ,STOP” LED'i yaniyor ve ,,OK” LED'i slrekli
yesil yaniyor olmalidir

5. PROGRAM digmesini 10 saniye i¢inde birakin

6. »OK” LED'i, cihazin 6grenildigini onaylamak i¢in Ug¢ kez yesil renkte
yanip séner

7. »OK” LED', islem basarill olmazsa bes kez kirmizi renkte yanip
soner

4 N

N
LED RADIO R @ TLM
° RADIO RAM TP oy
MUNUEEENEE || @ ® J
12345678910
I
PROGRAM SWITCH Ty [ —

O

G J

Bagll cihazlarnn 6grenme asamasi, 6rnegin bir cihazin eklenmesi veya
clkarimasi gerekirse, kurulumdan sonra da herhangi bir zamanda yeniden
yapllabilir.

Cihazin 6grenme sureci tamamlandiktan sonra, PHOTO ve STOP LED'le-
rinin yandigini kontrol edin. Yanmiyorlarsa, otomasyonu gl¢ kaynagindan
ayirn ve elektrik baglantisini, fotosel hizalamasini ve sigortalar kontrol edin.
Gerekirse, her iki ug anahtarinin baglantisini kontrol edin: ug anahtarinin
kolunu hareket ettirin ve ilgili ug anahtarinin devreye girip kontrol Unitesind-
eki FCA LED'i veya FCC LED'i kapattigini kontrol edin.

Bu islemleri tamamladiktan sonra, ilgili vida ile kapagdi kapatin.

Motorun yéniiniin tersine cevrilmesi gerekiyorsa
cihazlarin tekrar aranmasi gerekir. ("Sekil 25%) .
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O  TEST ETME VE DEVREYE ALMA

Bu asamalar, maksimum sistem glvenligini saglamak amacliyla otomasyon
Kurulumunun en 6nemli asamalarnidir. Test ayrica otomasyon cihazlarinin
periyodik bir kontroll olarak da yapilabilir.

Otomasyon testi ve devreye alinma islemleri, mevcut
risklere gore uyumlastinimis c¢éziimleri kontrol etmek
amaciyla yapilan testlere ve kapilar icin otomasyon si-
stemlerinin kontrolii i¢in test yéntemlerini belirleyen EN
12453 standardinin tiim gereksinimleri de dahil olmak
lizere yiiriirliikteki tiim yasalara, standart ve diizenlem-
elere uymakla sorumlu olan uzman ve kalifiyeli personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

Ek cihazlarin hem islevsellik hem de kontrol paneli ile dogru etkilesimi
acisindan 6zel bir teste tabi tutulmasi gerekir. Bu nedense bireysel
cihazlann kullanim kilavuzlarina bakiniz.

6.1 TEST

Test ayrica otomasyon cihazlarinin periyodik bir kontrol olarak da yapilab-

ilir. Otomasyonun her bir bileseni (hassas kenarlar, fotoseller, acil durdurma

vb.) belirli bir test asamasi gerektirir; bu cihazlar igin ilgili kullanim kilav-

uzlarinda belirtilen prosedurleri uygulayin.

Test prosedUriinG gergeklegtirmek icin: B )

1. “GENEL GUVENLIK UYARILARI VE ONLEMLERI’" béliminde
(sayfa 3) 6ngdrulen her seye kesinlikle uyuldugunu kontrol edin

2. Motor digli mekanizmasini "Digli motorun kilidini manuel olarak

acma ve kilitleme”. (pagina 13) (“Sekil 26 ¢ 27”)

Otomasyonun, “Tablo 1" .

disli motorun kilitlenmesi

kumanda cihazlarni (segici digme, radyo vericisi vb.) kullanarak,

kapinin acllmasi, kapanmasi ve durdurulmast ile ilgili testler gercekl-

estirerek hareketin 6ngérilen sekilde gerceklestiginden emin olun.

Kapinin kayabilirligini degerlendirmek ve herhangi bir montaj ve ayar

kusurunun yani sira belirli strtinme noktalarinin varligini tespit et-

mek icin birkag testin yapiimasi tavsiye edilir

6. Fotosellerin galismasini ve dzellikle diger cihazlarla etkilesimin olup
olmadigini kontrol etmek igin, optik eksen Gzerinden 6nce "TX"in,
ardindan ""RX""in yanindan 5 cm ¢apinda ve 30 cm uzunlugunda
bir silindir gegirin ve son olarak ikisinin ortasinda bulunun ve her
durumda cihazin aktif durumdan alarm durumuna gecerek veya
tam tersi duruma gecerek midahale ettigini ve buna bagli olarak
kontrol panelinde beklenen eyleme neden oldugunu dogrulayin;
ornek: kapanma hareketinde hareketin tersine donmesine neden
olur.

7. sistemde bulunan tim guvenlik donanmlannin (fotoseller, has-
sas kenarlar vb.) dogru galisip ¢alismadigini tek tek kontrol edin.
Bir cihaz midahalesi durumunda, kontrol panelindeki "BlueBus"
LED'i, tanmanin gergeklestigi onayi olarak iki kez daha hizli yanip
soner

8. kanatlarin hareketinden kaynaklanan tehlikeli durumlar, darbe kuv-
veti sinirlandinlarak korunmussa, kuvvet 6lgimu EN 12453 standar-
di hiktmlerine gore yapilmalidir ve gerekirse, eger "motor kuvveti"
kontroll darbe kuvvetini azaltmak icin sisteme yardim olarak kul-
laniliyorsa, en iyi sonuglari veren ayari bulmaya calisin.

(el

6.2 DEVREYE ALMA

N
N

AN\

Devreye almak igin:

1. asagidaki belgeleri icermesi gereken, otomasyonun teknik dosyasini
olusturun: otomasyonun genel ¢izimi, yapilan elektrik baglantilarinin
semasl, mevcut risklerin analizi ve bunlar igin benimsenen ¢dztmler,
kullanilan tim cihazlarin imalatgl tarafindan hazirlanmis uygunluk
beyani ve kurulumcu tarafindan hazirlanan uygunluk beyani

2. kapinin yakinina, agma islemlerini ve manuel hareketleri agiklayan
kalici bir levha veya etiket yerlestirin

3. en azindan asagidaki bilgileri iceren bir etiketi kapinin Uzerine yer-
lestirin: otomasyon tird, Ureticinin adi ve adresi ("devreye alma”dan
sorumlu taraf), seri numarasi, yapim yili ve "CE” isareti

4, otomasyon uygunluk beyanini doldurup otomasyon sahibine teslim
edin

5. otomasyonun "Kullanim Kilavuzunu" doldurup otomasyon sahibine
teslim edin

6. tim otomasyon cihazlannin bakim gereksinimlerini igeren "Bakim
Plani"ni doldurup otomasyon sahibine teslim edin.

Devreye alma asamasi ancak tiim test agsamalarinin olu-
mlu sonuclanmasinin ardindan gerceklestirilebilir.

Otomasyonu devreye almadan 6nce, sahibini tehlikeler ve
hala mevcut olan kalan riskler konusunda yeterince bilgi-
lendirin.

Kismen devreye alma veya "gecici" durumlarda yasaktir.

Bahsedilen tiim belgeler i¢in, Nice teknik yardim hizmeti
araciligiyla kullanma talimatlan ve kilavuzlar sunmaktadir.
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[  PROGRAMLAMA

Dahili radyo modull kullanilarak gesitli programlama / silme islemlerinde kullanilan semboller “Tablo 6” boluminde belirtiimistir.

Tablo 6
KILAVUZDA KULLANILAN SEMBOLLER LEJANTI
Aciklama Sembol
"R" LEDsabit olarak yanar ',C‘\'
"R" LED séniik =

/
’ A

LED “R” yanip s6niiyor

o
5
uj

Agdan gli¢ baglantisini kesin

i

Ag giic baglantisini takin

g

CE > =)

Kaydetmek istediginiz vericinin ilgili diigmesine basin ve birakin

o]
)

Kaydetmek istediginiz vericinin ilgili diigmesini basili tutun

Vericinin diigmesini birakin

>

Bekleyin...

@%@
)

Gozlemleyin / kontrol edin

<z=e >

Diigmeye basin ve birakin

¥

<=

Diigmeyi basili tutun

¢

Y
rl“f

Diigmeyi birakin

®

7
N

=y
A
V

00"

LED belirli bir durum gdésterdiginde (yaniyor, yanip soniiyor, yanmiyor) diigmeyi tam olarak o anda birakin

Dogru prosediir

Yanls prosediir
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Kontrol tnitesi, programlanabilen fabrika ayarlanna sahip cesitli isleviere sahiptir: bu bolimde, mevcut islevier ve bunlarin programlanmasi igin prosed(irl-
er aciklanmaktadir. Bkz. ayrica bolum AYRINTILI BILGILER.

Kontrol Unitesinde, "Tablo 7" ve “Tablo 8" bélimlerinde agiklanan mikro anahtarlar, trimmerler ve dugmeler bulunmaktadir.

Tablo 7

KONTROL ELEMANLARININ SEMBOLLERININ ACIKLAMASI

Adi Sembol Aciklama

MiKRO ANAHTAR Fonksiyonlar etkinlestirmek icin kullanilir

Trimmer TL CGalisma suresi” parametresini ayarlamak igin kullanilir (okz. Ayarlanabilir parametreler: Trimmer
(TL-TP-F)

Trimmer TP “ D_uraklama slresi” parametrelerini ayarlamak igin kullanilir (okz. Ayarlanabilir parametreler:
Trimmer (TL - TP - F))

Trimmer F GUg” parametrelerini ayarlamak icin kullanin (okz. Ayarlanabilir parametreler: Trimmer (TL - TP

-F))

~

Diigme RADYO [ﬂ

Radyo alicisini programlamak icin kullanin

PROGRAM diigmesi

ﬂﬂ@i@f@il

Cihazi programlamak icin kullanin

MiKRO ANAHTARLAR:

FABRIKA AYARLARI (VARSAYILAN)

Tablo 8

= KAPALI)

Yan otomatik (1 = ACIK - 2

Yavaslama (8 = ACIK)

ON
OFF

=
N
W

Hp
|_mmps)
|_EmYe))
| EmEN
[ Joo)
| EmY{e)

iy

o

TL trimmer (calisma siiresi)

TL
120s (60s) _ == 20s (10s)

(8)

90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)

TP trimmer (duraklama

—
T

120s _ ~=W 3s

(®)

siiresi) 06 20
40s
F
MAX ~% MIN
F Trimmer (Giig)

75% 25%

50%

Mikro anahtar 1 ve 2'nin secimi her degistirildiginde, Cihaz dgrenimi paragrafinda acgiklanan cihaz 6grenme prosediiriinii
yeniden uygulamak gerekir.
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7.1 AYARLANABILIR PARAMETRELER: TRIMMER (TL - TP - F)

Kontrol Unitesinin galisma parametreleri Ug trimmer ("Sekil 31°).

TL (calisma siiresi)
Acma veya kapama manevrasinin maksimum suresini ayarlar

Tablo 9

TL (CALISMA SURESI)
Ayar

-
o

“Yan otomatik” veya ‘Otomatik’ modunu secin ve mikro anahtar 1'i “ON” konumuna ON

ayarlayin OFF

O -
N
W
Hp
s,
|_Emle))
| _EmEN]
[ Joo)
| Emf{e)

Tam bir agma ve kapama déngiisii gerceklestirin:

ayarlanan maksimum manevra siiresinin (agma veya kapama) yeterli olup olmadigini
ve 2 ila 3 saniye arasinda bir rezerv kalip kalmadigini kontrol edin. Tl -y -
Gerekirse TL trimmerini maksimum degere yeniden ayarlayin. Y
Yavaslama ayari i¢in 8 numarali anahtarin aciklamasina bakin (bkz. Programlanabilir
fonksiyonlar)

Not: Bu siire hala yeterli degilse, TL trimmerinin yakininda bulunan TLM jumperini
kesmek gerekir ("Sekil 31") kesmeniz gerekir.

TP (duraklama siiresi)
Acma manevrasinin bitimi ile kapatma manevrasinin baslangici arasindaki streyi ayarlar

Tablo 10

TP (DURAKLAMA SURESI)
Ayar

-
o

ON

Mikro anahtar 2'yi “ON” konumuna ayarlayarak ‘Otomatik’ modunu secin OFF

O -
N
W
p
|_mmps)
o
| _EmEN]
[ Joo)
W1

™

“Trimmer TP”yi gerektigi gibi ayarlayin

Ayarlanan siirenin dogru olup olmadigini kontrol etmek icin, tam bir agma manevrasi
yapin ve kapatma manevrasinin baslamasindan 6nce gecen siireyi kontrol edin

F (Giig)

& Bu parametrenin ayarlanmasi otomasyonun giivenligini dnemli diciide etkileyebilir: bu islem sirasinda ¢ok dikkatli olun.

Parametreyi ayarlarken deneme yaniima yéntemini kullanin: manevra sirasinda kapi kanadinin uyguladigi gict 6lgmek ve bunu bolgedeki gegerli yon-
etmeliklerde belirtilen degerlerle karsilastirmak gerekir.

7.2 PROGRAMLANABILIR FONKSIYONLAR

Kontrol Unitesi, ¢esitli mikro anahtarlarla donatimistir (PROGRAM SWITCH - "Sekil 5”), bunlar, otomasyonu son kullanicinin ihtiyaclarina daha uygun ve
daha guvenli hale getirmek icin cesitli islevleri etkinlestirmeye olanak tanir.
Mikro anahtarlar, cesitli calisma modlarini segmeyi ve istenen islevleri programlamayi saglar:

Tablo 11

i$LEVLERIN ETKINLESTIRILMESI VEYA DEVRE DISI BIRAKILMASI

Mikro anahtarlar (1 ... 10)

ETKINLESTIRME ACIK
DEAKTIFLESTIRME KAPATMA
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Anahtar 6:

Genellikle “Foto” glivenlik fonksiyonu sadece kapanma manevrasl igin akti-
ftir, mikro anahtar 6 “ON” konumuna ayarlandiginda, gtivenlik cihazinin de-
vreye girmesi agma manevrasini da durdurur. Ancak, “Yar otomatik” veya
“Otomatik” galisma modu ayarlanmissa, guvenlik cihazlar serbest birakildi-
ktan hemen sonra agma hareketi devam eder.

Anahtar 7:

Bu fonksiyon ayarlandiginda, hareket kademeli olarak baslatilir; bu sekilde,
otomasyonun istenmeyen sarsintilari énlenebilir.

Anahtar 8:

Yavaslama, hizn nominal hizin %30'una dusurtlmesidir; bu sayede ha-
reketin sonunda kapi kanadinin garpma guict azalr.

Motorlu digli mekanizmasi, fabrikadan aktif “yavaglama” fonksiyonu ile
donatimistir (anahtar 8 = ACIK). Otomasyon, TL/2 stresi dolduktan son-
ra yavaslamaya baglar (burada TL, ayarlanan galisma suresidir). Calisma
suresinin varsayilan ayari 90 saniyedir (3/4 tur), bu da yavaslamanin tama-
men kapall veya tamamen acik konumdan manevranin baglamasindan 45
saniye sonra baslayacagi anlamina gelir.

Montajcinin takdirine bagl olarak ve kapinin uzunluguna bagl olarak, ya-
vaglama asamasi (TL/2) uc anahtarlarin devreye girmesinden yaklasik 50-
70 cm 6nce baslayacak sekilde calisma suresinin (TL) ayarlanmasi gereke-
bilir (**). Yavaslama fonksiyonu, otomasyonun hizini diistirmenin yani sira
motor torkunu %70 oraninda azaltrr.

/!\ Motor torkunun yiiksek olmasi gereken otomasyonlarda,

Tablo 12

Anahtar 1-2 Calisma

Kapali-Kapali Manuel (operatorll)

On-Off Yari otomatik

Kapali-Acik Otomatik (otomatik kapanma)

Acik-Acik Otomatik + her zaman kapanir

Anahtar 3 Calisma

Ac Ortak (manuel modda mevcut degildir)

Anahtar 4 Calisma

Ac On yanip sénme

Anahtar 5 Calisma
“Fotograf"tan 5 saniye sonra kapat,

Ac ‘Otorrlatik’ olarak ayarlanmigsa, veya .
“Fotograf“tan sonra kapat, “Yar otomatik”
olarak ayarlanmigsa

Anahtar 6 Calisma

Ac “Fotograf” acildiginda da glivenlik

Anahtar 7 Calisma

Ac Agamall baglatma

Anahtar 8 Calisma

Ac Yavaslama

Anahtar 9 Calisma

Ac Orta frenleme

Anahtar 10 Calisma

Ac Hafif frenleme

Anahtar 1-2:

Manuel calisma

Manevra, kontrol aktif oldugu strece (vericinin digmesi basili ve kisi me-
vcutken) gergeklestirilir.

“Yari otomatik” calisma

Komut génderildiginde, “galisma sUresi” sona erene kadar veya son konu-
ma ulasllana kadar tam manevra gergeklestirilir.

Otomatik calisma

A¢ma manevrasinin ardindan bir duraklama olur ve bu duraklama suresi
sona erdiginde otomatik olarak kapatma manevrasi gergeklestirilir.

“Her zaman kapat” iglevi

Elektrik kesintisinden sonra devreye girer: glc yeniden saglandiginda,
merkezi Unite kapl kanadinin agik konumda oldudunu tespit ederse, 5
saniye boyunca yanip sénmeden sonra otomatik olarak kapatma mane-
vrasini baglatir.

Anahtar 3:

“Ortak” islevi

“Adim adim” komutu génderildiginde ve agma hareketi basladiginda, ha-
reketin sonuna kadar radyo ile génderilen bagka bir “Adim adim” veya ‘A¢’
komutu ile hareket durdurulamaz.

Tersine, kapatma manevrasi sirasinda yeni bir “adim adim” komutu génd-
eriimesi, manevranin durdurulmasina ve tersine gevrilmesine neden olur.

Anahtar 4:

Komut génderildikten sonra énce yanip sonen isik etkinlestirilir ve 5 saniye
sonra (Manuel mod ayarlanmigsa 2 saniye sonra) manevra baglatilr.

Anahtar 5:

Bu islev, “Otomatik” ¢alisma moduna ayarlandiginda, kapi kanadinin sa-
dece araclarin veya kisilerin gecisi icin gerekli stire boyunca acik kalmasini
saglar; “Foto” glvenlik cihazlarinin calismasi sona erdiginde manevra durur
ve 5 saniye sonra otomatik olarak kapatma manevrasi baslatilir.

Ancak islev “Yari otomatik” olarak ayarlandiginda, kapatma manevrasi
sirasinda ‘Foto’ glivenlik cihazlarnin devreye girmesi ile programlanan “Du-
raklama” suresi boyunca otomatik kapatma devreye girer.

bu yavaslama fonksiyonu motorun aniden durmasina ne-
den olabilir.

(**) Not: Bu parametrenin degistirimesi, degisiklik yapildiktan sonra ilk kon-
trollti agma islemi sirasinda gorulebilir.

" @ N
TL
120s (60s) AI 20s (10s)
90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)
- J

Anahtarlar 9-10:

Anahtarlar 9 ve 10'un kombinasyonu ayarlanarak motor frenlemesi
gerceklestirilir; kombinasyona gdre frenleme yogunlugu asagidaki ayarlara
gore belirlenir:

Tablo 13

ANAHTAR 9-10

Aciklama dip10 dip9
frenleme kapali kapali kapali
hafif frenleme aclk kapall
orta frenleme kapali aclk
yogun frenleme acik aclk
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7.3 ENTEGRE RADYO ALICISI
Uzaktan kumanda icin, kontrol merkezi 433,92 MHz frekansinda, O-CODE kodlamasiyla uyumlu bir radyo alicisi ile donatiimistr.

7.3.1 RADYO VERICILERININ KAYDEDILMESI
Her verici, radyo alicisi tarafindan her verici icin farkli olan “kod”a gére taninir. Kaydetme islemi iki modda gergeklestirilebilir: Mod 1 ve Mod 2.

Mod 1

vericinin diigmelerine Tablo 14'de belirtilen komutlari otomatik olarak atar.

Her verici igin tek bir adim gergeklestirilir ve tim digmeler kaydedilir: hangi digmenin basildigr nemli degildir. (Hafizada, kaydedilen her digme igin bir
yer ayrilir).

Not: “Mod 1”de saklarken, verici yalnizca bir otomasyonu kontrol edebilir.

Tablo 14
yoot4 |
Verici diigmesi Komut
1 Adimli calisma
2 Yaya i¢in agma
3 Acma
4 Kapatma

W Tek kanall vericilerde yalnizca 1 diigmesi vardir; cift kanalli vericilerde 1 ve 2 diigmeleri vardir

Tablo 15
Aciklama Semboller
€D4s
RADYO DUGMESI =)
N1z
Ny
LED VE RADYO DUGMESi I =
iSTENEN VERICi DUGMESI € max 10s @; 3s
LED RADYO NG VRN
Mod 2
Tablo 16 icinde bulunan komutlar arasindan istediginizi serbestce secebilirsiniz.
Her asama icin, yalnizca bir digme kaydedilir; bu, kaydetme asamasinda basilan digmedir.
Not: Bellekte, kaydedilen her dugme igin bir yer ayrilrr.
Tablo 16
Verici diigmesi Komut
1 Adimli calisma
2 Yaya icin agma
3 Acma
4 Kapatma
5 Stop
Tablo 17
Aciklama Semboller
Kapatma Acma Yaya icin acma Adim Adim
<zaE> <xg o> e o>
RADYO DUGMESI =) x4 x3 X2 x 1
LED VE RADYO DUGMES | @ — b b bf B | @ — & bf BF ON NN ®—hf
ISTENEN VERICI P N Qle= )
DUGMESI Dmax 10s @5 €D3s Dmax 10s [@]; €D3s Dmax 10s @; €D3s Dmax 10s e
N Lz N | 717 N7z N 1717 N7z N1 717 AN P2 N P N
LED RADYO RERE R NHE@ VY EE@® v Eu@®

Bagka vericiler kaydetmek gerekirse, 03. adimi 10 saniye icinde tekrarlayin. 10 saniye icinde baska bir islem yapilmazsa,
hafizaya kaydetme asamasi sona erer.
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7.3.2 UZAKTAN KAYDETME

Alicidaki digmeye basmadan yeni bir verici kaydedebilirsiniz (alicidan 10-20 m uzaklikta).
Onceden kaydedilmis (eski) bir verici olmasi gerekir. Yeni verici, eskisiyle ayni 6zelliklerle kaydedilecektir.

Uzaktan hafizaya kaydetme, vericinin menzilinde bulunan tiim alicilarda miimkiindiir; bu nedenle, yalnizca ilgili aliciya gii¢
saglanmasi gerekir.

Standart prosediir

Prosedur sirasinda eski verici su sekilde kaydedilir:
- Mod 1: herhangi bir digmeye basin

- Mod 2: kaydetmek istediginiz digmeye basin

Tablo 18
Aciklama Semboller
Motor dururken kontrol iinitesinin yanina gidin
YENi S =
verici Qg *x Bs @];
ESKi 5 e o> > g o>
zaten kaydedilmis verici x1s
YENI
verici @5
Islem basarili olursa, yeni verici kaydedilir.
* YENi vericide ayni diigme.
Alternatif prosediir
Prosedur sirasinda eski verici su sekilde kaydedilir:
- Mod 1: herhangi bir digmeye basin
- Mod 2: kaydetmek istediginiz diigmeye basin
Tablo 19
ALTERNATIF PROSEDUR
Aciklama Semboller

Motor dururken kontrol linitesinin yanina gidin

. e
YENI
verici @5 *x 3s
ESKi 5 .,
zaten kaydedilmis verici x 3s
YENi -
verici @g *x3s

e

ESKi o ..
zaten kaydedilmis verici x 3s

islem basarili olursa, yeni verici kaydedilir.
* YENI vericide ayni diigme.
** ESKI vericide ayni diigme.
*** RADYO LED'i uzaktan gériilemez.

%ﬂ %ﬂ i%ﬂ
AR AR

A BN B N I

N NSNS

*kk

C >

RADYO LED'i ayrica sunlar da gdsterebilir: Verici zaten hafizaya kaydedilmisse 1 hizli yanip sénme, vericinin kodlamasi
merkezin alicisinin kodlamasiyla uyumlu degilse 6 yanip sénme veya hafiza doluysa 8 yanip sonme.
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7.3.3 RADYO VERICILERININ SILINMESI

& Bu islem SADECE radyo hafizasi kilitli degilse yapilabilir.

Tablo 20
Aciklama Semboller
fo <=
Merkezdeki radyo diigmesini @ 02. adima kadar basili tutun ;

R radyo géstergesinin yanmasini bekleyin, ardindan sénmesini bekleyin ve ardindan ii¢ kez
yanip sénmesini bekleyin

N Lo N Lo L | s

HhL m b bl A

Tam olarak 3. yanip sonme sirasinda diigmeyi birakin

O

Kaydetme islemi basarili olursa, merkezdeki R radyo gostergesi bes kez yanip séner

AV P N P2 N P N P N

ANV N ¥

N\ N N N

7.3.4 RADYO HAFIZASINI KILITLEME / KILIDI ACMA

& Bu islem, hafizayi kilitleyerek radyo vericilerinin eklenmesini ve silinmesini engeller.

Tablo 21
RADYO HAFIZASINI KILITLEME/KILIT ACMA ISLEMI
Aciklama Semboller
OFF
g
Merkezin giic kaynagini kesin $

Merkezdeki radyo diigmesine basin (diigmeyi 04. adima kadar basih tutun)

<=z

Merkezin giic kaynagini acin (diigmeyi basili tutun)

, ON
o
=]

5 saniye sonra, radyo LED'i R iki kez yavasca yanip soner; bu anda diigmeyi birakin

€735s lj lj

Merkezdeki radyo diigmesine tekrar tekrar basip birakin (5 saniye icinde), agagidaki
seceneklerden birini secmek icin:

- led soniik = hafiza kilidinin devre disi birakilmasi.

- led yaniyor = Bellek kilidi etkinlestirildi.

T >
= =p

Bmax 5s

Son radyo diigmesine basilmasindan 5 saniye sonra, radyo R gostergesi iki kez yavasca
yanip soner ve islemin bittigini belirtir.

%53 \tE \tE @
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7.3.5 BEKLEME MODUNUN ETKINLESTIRILMESI / DEVRE DISI BIRAKILMASI

& Bu prosediir, merkezi linitedeki diigmeler kullanilarak bekleme modunu etkinlestirmenizi veya devre disi birakmanizi saglar.
Bekleme modunda, merkezi linitedeki diigmeler kullanilarak saati degistirmek miimkiin degildir; saati degistirmek icin
OView veya ProView kullanmaniz gerekir. Bekleme modunun etkinlestirilme siiresi baslangicta bes dakikaya ayarlanmistir

(300 s) olarak ayarlanmistir. Devre disi birakildiginda {iriiniin tiiketimi artar.

& DIKKAT! Fabrika ayarlarinda bekleme modu etkinlestirilmistir. Bu mod, iiriiniin kapi hareketini gerceklestirmedigi durumlar-
da tiiketimin artacaginin farkinda olan kullanicilar tarafindan devre disi birakilabilir.

4 @ N
LED RADIO R o T : SbS
o RADIOL) @) PROGRAM TP gy li‘
O N FYTTFFTELT (@] @ ==r.| Lepsbs
12345678910 ) '-@__ o
PROGRAM SWITCH Ty oy  JT.=3%le| LEDPHOTO
o]0 En.sToP
AERIAL = ° e
@ O’O Te. Ssa
() e -
=T i
BTaN[] .--="1]10° e | LED FCC
-\ o LIMIT
®)" T o SWITCH
FUSE 315mA LED: OK *| LEDFCA
TYPEF a—
- J
Tablo 22
BEKLEME MODU DURUMUNU KONTROL ETME
Aciklama Semboller
PROGRAM diigmesine basip birakarak asagidaki islemlerden birini secin ve asagidaki =
seceneklerden birini secin:
- Durum 1: bekleme modu Etkin @ \|j: \|j:
N1 s
- Durum 2: bekleme modu devre digi (OF D:
Tablo 23
DURUMU DEGISTIRME
Aciklama Semboller
PROGRAM diigmesine basip birakarak asagidaki islemlerden birini segin:
- Durum 1: bekleme modu Etkin @ - \|j5 \tE
N1/
- Durum 2: bekleme modu devre disi - |:|:
PROGRAM diigmesine basip birakarak durum ayarini degistirmek icin asagidaki islemlerden =
birini secin:
- Durum 1: bekleme modu Etkin @ - \|j5 \tE
N1z
- Durum 2: bekleme modu devre disi (OF |:|:

istenen durumu kaydetmek icin, OK isigi normal frekansta (5 Hz) yanana kadar diigmeye (en
az 1 saniye) basin
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7.4 OZEL ISLEVLER

“Her zaman a¢” islevi

Bu, adim motoru komutu 3 saniyeden uzun strdigtinde her zaman agma
manevrasini kontrol etmeyi saglayan kontrol Unitesinin bir ézelligidir; 6rn-
egin, kapinin belirli bir stire boyunca aglk kalmasi icin programlanabilir za-
manlayicinin kontagini SbS girisine baglamak icin kullanighdir. Bu ¢zellik,
manuel calisma aktif oldugunda (anahtar 1-2 kapali—kapall - programlana-
bilir fonksiyonlar ~Tablo 12).

“Her haliikarda hereket et” fonksiyonu

Herhangi bir glivenlik cihazi diizgtin ¢alismiyorsa veya devre disiysa, kapiy
“Kullanicrmodu’nda kontrol etmek ve hareket ettirmek yine de mumkundr.
Ayrintilar igin programlanabilir islevlere bakin — Tablo 12).

7.5 BIDI-WIFI ARAYUZU

BiDi-Wifi arayUzinl baglamak icin:

1. Merkezin gl¢ kaynagini ve gerekirse acil durum gl kaynagini kesin

2. Devam etmeden 6nce tUm kontrol paneli LED'lerinin kapali ol-
dugunu dogrulayin

BiDi-Wifi araylzinU kontrol panelinin T4 BUS konektdriine takin

4 N\

N i e Y,

LI} Dikkat! Dogru takimadig takdirde BiDi-Wifi arayiizii ha-
sar gorebilir veya kontrol paneline kalici hasar verebilir.

Tarih LED’inin yanip sdnmeye baglamasini bekleyin

Uygulama araciligiyla aray(zl yapilandirin

Tarih LED’i yanana ve yesil isik sabit olarak yanik kalana kadar bek-
leyin. Bu asamada yapilandirma tamamlanmistir.

[l o

BiDi-Wi-fi arayiiziine bagh islevlerle ilgili daha fazla ayrinti
icin www.niceforyou.com web sitesine bakin.

B
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7.6 PROVIEW BAGLANTISI

Kontrol paneli Uzerinde, IBT4N araylzU Uzerinden, tim otomasyonun
kurulum, bakim ve hata teshis asamasinin Wifi baglantisi ve MyNice Pro
uygulamasi Uzerinden eksiksiz ve hizli bir sekilde yonetimesine olanak
taniyan "ProView" araylzine baglanmanin mimkun oldugu bir BusT4 ko-
nektort bulunmaktadir.

ProView, uygun sekilde calistinldiginda otomatik olarak baglanilacak bir
WiFi agr olusturur.

ProView dogru sekilde iliskilendirildiginde, "gli¢ durumu" (A) ve "WiFi duru-
mu" (B) LED'leri yesil renkte yanar.

4 N\

=
®
@
oS
A
B
N J

ProView arayiizii ve MyNice Pro uygulamasiyla baglantil
islevlerle ilgili daha fazla ayrinti icin www.niceforyou.com
web sitesine bakiniz.

7.7 Z-WAVE™

ROBO motorlar, evinizde kurulu Z-Wave™ ag gegidi uygulamasi araciligiyla
tm otomasyon fonksiyonlarini son derece basit bir sekilde yonetmeye ola-
nak saglamak icin Z-Wave™ protokolliyle uyumludur.

Ozellikle, otomasyonlarin hareketini ve durumunu kontrol etmeye olanak
taniyan BiDi-ZWave araytizU ile Z-Wave™ baglantisi mevcuttur.

|| BiDi-ZWave arayiiziiniin otomasyondaki busT4 portu-
na uygulanmasi BiDi-Wifi arayiiziine bir alternatif olarak
degerlendirilmelidir.

|| BiDi-ZWave arayiiziine bagh islevlerle ilgili daha fazla
ayrinti icin www.niceforyou.com web sitesine bakiniz.



8  AYRINTILI BILGILER

8.1 CIHAZ EKLEME VEYA CIKARMA

Otomasyona istediginiz zaman cihaz ekleyebilir veya cikarabilirsiniz; 6zellikle STOP girisine, asagidaki paragraflarda aciklanan ¢esitli cinaz tlrleri baglan-
abilir.

alt girisi ve fotosel girisi yapilandirmasinda yapilan degisikliklerin tamamlanmasinin ardindan, paragraf Cihaz 6grenimi'de
aciklanan cihaz 6grenme prosediiriinii yeniden uygulamaniz gerekir.

8.1.1 STOP GIRISI

Manevranin hemen durmasina ve ardindan kisa bir tersine déniise neden olan giris.

Bu girise, normalde agik (NO) veya normalde kapall (NC) kontak cikisl cihazlar veya sabit direngli (), drnegin hassas kenarlar gibi cihazlar baglanabilir.

Merkez, cihazlar alma asamasinda STOP girisine bagl cihazin tlrinG tanir (paragraf Cihaz 6grenimi).

Ogrenilen durumdan herhangi bir sapma meydana geldiginde, otomasyon kisa bir tersine déntisle manevray! durdurur.

- NO cihazlar, miktar sinirlamasi olmaksizin birbirine paralel olarak baglanabilir.

- Birden fazla NC cihazi herhangi bir miktar sinilamasi olmadan birbirine seri olarak baglanabilir.

- 8,2kQ sabit direngli cihazlar, tek bir 8,2kQ sonlandirma direnci ile “kaskad” olarak baglanabilir.

- NO ve NC'nin kombinasyonu, 2 kontagi paralel olarak yerlestirerek mimkindr, ancak NC kontagina 8,2kQ'luk bir direnc seri olarak baglanmasi
gerekir (bu, 3 cihazin kombinasyonunu da mimkan kilar: NO, NC ve 8,2kQ).

STOP girisi, giivenlik islevli cihazlan baglamak icin kullaniliyorsa, yalnizca 8,2kQ sabit direncli ¢ikish cihazlar EN 13849-1
standardina gore ariza giivenligi kategori lll'ii garanti eder.

(*) Not: 8,2k Q veya gift kenarl 4,1k Q destekKler.

8.1.2 FOTOSELLER

Bir ¢ift fotosel eklemek igin asagidaki adimlari izleyin:

01. Alicilan (RX) dogrudan 8 — 9 terminallerine baglayin (bkz. “Sekil 31).

Vericilerin baglanti modu, fotosellerin “akif fototest” modunda galismasini isteyip istemedigimize baglidr.

Fototest, kontrol Unitesinde bulunan ve glvenlik cihazlarinin glvenilirligini artiran bir islevdir. Bu islev, kontrol Unitesi ve givenlik fotoselleri ile ilgili EN
13849-1 standardina gore “kategori II” seviyesine ulasimasini saglar.

Bir manevra baslatidiginda, ilgili glivenlik cihazlarn kontrol edilir ve her sey yolunda ise manevra baglar.

Testin sonucu olumsuz ise (glinesten gozu kor olan fotosel, kisa devre olan kablolar vb.), ariza tespit edilir ve manevra gerceklestirimez.

Bir ¢ift fotosel eklemek igin, asagida aciklanan sekilde baglayin.

“Fototest” fonksiyonu olmadan baglant::

Alicilan ve vericileri dogrudan merkezin servis ¢ikisindan (klemens 8 ve 9) besleyin.
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“Fototest” fonksiyonu ile baglant::
Alicilan dogrudan merkezin servis ¢ikisindan (klemens 8 ve 9) besleyin. FotokUsel vericilerin beslemesi servis gikisindan degil, kiemens 8 - 12 arasindaki
“Fototest” ¢ikisindan alinir. “Fototest” ¢ikisinda kullanilabilen maksimum akim 100mA'dir.

& “Fototest” islevini kullanmak icin, fotosel kullanim kilavuzunda aciklanan sekilde “senkronizasyon”u etkinlestirmek gerekir.
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8.2 HARICI CIHAZLARIN BESLENMESI

Harici cihazlari (transponder kartlar igin yakinlik okuyucu veya anahtar segicinin arka aydinlatmasi) beslemek istiyorsaniz, cihazi asagidaki sekilde goster-
ildigi gibi Grtndn kontrol Unitesine baglayabilirsiniz.

Besleme gerilimi 24V (+/- 10%) ve maksimum akim 100 mA'dir.

& Bekleme modunda bu cikis aktif degildir. Bagh cihazlar bu durumda kapatilir. Cihazlarin siirekli beslenmesini saglamak icin
bekleme modunu devre disi birakmak gerekir, ancak bu durumda tiiketim artar.
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8.3 OVIEW PROGRAMLAYICI BAGLANTISI

Oview programlama Unitesini, IBT4N araylzu araciliiyla, icinde 4 elektrik kablosu bulunan bir bus kablosu ile kontrol merkezine baglayabilirsiniz. Bu
Unite, islevlerin eksiksiz ve hizll bir sekilde programlanmasini, parametrelerin ayarlanmasini, kontrol merkezinin donanim yaziliminin gtincellenmesini, olasi
arizalar tespit etmek icin teshis yapiimasini ve periyodik bakimin yapiimasini saglar.

Oview, kontrol Unitesini yaklasik 100 m'lik bir mesafeden galistirmaya olanak tanir. Birden fazla kontrol Unitesi bir ‘BusT4’ agina birbirine baglysa, Oview'u
bu kontrol Unitelerinden birine baglayarak, aga bagl tim kontrol tnitelerini (en fazla 16 kontrol Unitesi) ekraninda gérintileyebilirsiniz.

Oview Unitesi, otomasyonun normal galismasi sirasinda da kontrol panosuna bagl kalabilir ve kullaniclya ¢zel bir ment Uzerinden komutlar génderebilir.

4 N\
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& Dikkat! IBT4N arabirimini baglamadan 6nce, kontrol iinitesinin sebeke elektrigi kesilmelidir.
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8.4 BELLEGIN TAMAMEN SILINMESI

Bellegin tamamen silinmesi ve fabrika ayarlarina geri déndlmesi gerektiginde, motor dururken asagidaki prosedir uygulayin.

& Bellegin tamamen silinmesi, radyo bellek blogunu siler.

Tablo 24
BELLEGIN TAMAMEN SILINMESI PROSEDURU
Aciklama Semboller
OFF
g
Merkezin giic kaynagini kesin $‘
e

Merkezdeki PROGRAM programlama diigmesini basil tutun

<=

Merkezin giic kaynagini acin (diigmeyi basili tutun)

ON
<= =
w=lg]

5 saniye sonra, radyo LED'i R iki kez yavasca yanip soner; bu anda diigmeyi birakin

oM @ om M M

Merkezdeki radyo diigmesine tekrar tekrar basip birakin (5 saniye icinde), asagidaki
seceneklerden birini segcmek icin:

- led soniik = hafiza kilidinin devre digi birakilmasi.

- led yaniyor = Bellek kilidi etkinlestirildi.

Prosediir basariyla tamamlandiginda, merkezdeki OK led'i 5 kez yanip séner

AV P N P N P2 N P N

LA RE BT AL

N N

& Bu prosediir vericilerin silinmesini gerceklestirmez.
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Bazi cihazlar, calisma durumunu veya olasi arizalari tanimak icin sinyaller gdnderecek sekilde tasarlanmistir.

9.1

KONTROL UNITESININ SINYALLERI

Kontrol Unitesindeki LED'ler, normal ¢alismay! ve olasi arizalan bildirmek icin 6zel sinyaller verir.
Tablo 25 cesitli sinyal tUrleri agiklanmaktadir:

sonme.

Tablo 25

BELLEGIN TAMAMEN SILINMESI PROSEDURU
Led OK Neden Cozim

Guc¢ kaynaginin meveut olup olmadigini kontrol edin; sigortalarin atip atmadigini
Kirmizi ve yesil LED Kapali | Ariza kontrol edin: atmislarsa, arizanin nedenini kontrol edin ve ardindan ayni degerdeki

diger sigortalarla degistirin.

. . Komuta merkezini birkag saniye kapatmay deneyin; durum devam ederse, bir

B e Cicdi anza ariza vardir ve elektronik kartin degistirimesi gerekir.
Sanlyede 1 yesil yanip Her sey yolunda Kontrol Unitesinin normal ¢alismasi.

1 saniye araile 1 kirmizi
yanip sénme.
1 kirmizi yanip sénme

Cihazlarin kurulumu bagsarisiz oldu
veya 1-2 dip yapillandirmasi, cihazlarin
O6grenme islemi yeniden yapimadan
degistirildi

Yiksek girislerin ve fotosel girislerinin dogru baglandigini kontrol edin (bkz. "Sekil
31" ve paragraflar STOP girisi ve Fotoseller) veya mikro anahtarlarin 1-2
konfiglirasyonu degistirimisse, cihazlarn ¢grenme prosediriini gerceklestirin
(paragraf Cihaz égrenimi).

2 hizh yesil yanip sonme

Giriglerin durumunda bir degisiklik
meydana geldi

SbS, STOP, fotosel mudahalesi girislerinden birinde degisiklik oldugunda veya
radyo vericisi kullanildiginda normaldir.

2 kirmizi yanip sonme 1
saniye ara.
2 kirmizi yanip sénme

Bir fotosel midahalesi

Manevranin baslangicinda, bir veya daha fazla fotosel harekete izin vermiyor: engel
olup olmadigini kontrol edin.
Kapatma hareketi sirasinda, gergekten bir engel varsa bu normaldir.

4 kirmizi yanip sénme 1
saniye ara.
4 kirmizi yanip sbnme

STORP girisinin mtdahalesi

Manevranin baglangicinda veya hareket sirasinda STOP girisi devreye girmistir:
nedenini kontrol edin.

5 kirmizi yanip sénme 1
saniye ara.
5 kirmizi yanip sbnme

Danhili parametreleri hafizaya aima hatasi

Merkezin geri yuklemeyi denedigi en az 30 saniye bekleyin. Durum devam ederse,
hafizay silip yeniden kaydetmeniz gerekir.

7 kirmizi yanip sénme 1
saniye ara.
7 kirmizi yanip sénme

- Dahili elektrik devrelerinde hata
- Programlama anahtarlari 1 ve 2'nin
konfiglirasyonu degistirildi

Tum besleme devrelerini birkac saniye boyunca ayirin, ardindan komutu tekrar
gbndermeyi deneyin; durum devam ederse, kartta veya motor kablolarinda ciddi
bir ariza olabilir: kontrolleri yapin ve gerekliyse parcalari degistirin.

Anahtarlar 1 ve 2'nin konfiglirasyonu degistirildiyse, cihazlari yeniden 6grenme
prosedlrtnG uygulayin veya énceki konfiglirasyona geri dontn.

8 kirmizi yanip sénme 1
saniye ara.
8 kirmizi yanip sénme

Komut zaten var

Zaten bagka bir komut var. Baskalarini génderebilmek icin mevcut komutu kaldirn.

PHOTO led’i

Neden

Céziim

Manevranin baslangicinda bir veya daha fazla fotokulsel harekete izin vermiyor:

A Fotoklisel giris midahalesi engel olup olmadigini veya NC baglantisinin dogru olup olmadigini kontrol edin.
Yaniyor Her sey yolunda Fotokdilsel hizalanmig ve manevra izin veriliyor.
STOP led’i Neden Coziim

Kapali STOP girisinin midahalesi STORP girisine bagl cihazlar kontrol edin.
Yaniyor Her sey yolunda STOP girisi akdif.

SbS led’i Neden Coziim

Kapali Adim adim komut yok.

Yaniyor Adim adim komut var.

FCA LED Neden | Goziim

Kapali FCA son konum girisi devreye girdi.

Yaniyor FCA son konum girisi kapall.

FCC LED Neden | Goziim

Kapali FCC son konum girisi devreye girdi.

Yaniyor FCC son konum girisi kapall.

Led radyo R Neden \ Coziim

Kapali Normal calisma sirasinda, bellekte bulunmayan bir radyo kodu alindigini gésterir.
Yaniyor Radyo vericisinin programlanmasi veya silinmesi devam ediyor
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Kurulum asamasinda yasanan sorunlar veya ariza nedeniyle meydana gelen arizalarda, Tablo 26 bdlimUne bakin:

Tablo 26

NE YAPMALI

Sorun

Coziim

Radyo vericisi kapiyi
kumanda etmiyor ve
vericideki LED yanmiyor

Vericinin pillerinin bitip bitmedigini kontrol edin, gerekirse degistirin

Radyo vericisi kapiyi
kumanda etmiyor ama
vericideki LED yaniyor

Vericinin radyo alicisinda dogru sekilde saklanip saklanmadigini kontrol edin.

Asagidaki deneysel test ile vericinin radyo sinyalinin dogru sekilde yayldigini kontrol edin: bir tusa basin ve LED'i, agik ve FM
bandinda 108,5 MHz frekansina veya buna en yakin frekansa ayarlanmis siradan bir radyonun (maliyeti distk olanlar tercih
edilir) antenine yerlestirin; hafif bir ses ve cizirtili bir titresim duymalisiniz

Hicbir manevra komut
verilmiyor ve OK LED'i
yanip sénmiiyor

Reduktor motorunun 230 V sebeke gerilimi ile beslendigini kontrol edin.
F1 ve F2 sigortalarinin (bkz. “Sekil 31”) kesik olmadigindan emin olun; bu durumda, anzanin nedenini kontrol edin ve
ardindan ayni akim degeri ve ¢zelliklere sahip diger sigortalarla degistirin

Hicbir hareket komutu
verilmiyor ve flagér lamba
yanip sénmiiyor

Komutun gercgekten alindigini kontrol edin: komut PP girisine ulasirsa, OK led'i komutun alindigini belitmek icin iki kez yanip
soner
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|| Bu bdliimde belirtilen tiim teknik 6zellikler 20°C (+ 5°C) degerindeki bir ortam sicaklhigi i¢in verilmistir. Nice S.p.A. ayni isl-
evselligi ve kullanim amacini korurken, gerekli gordiigii herhangi bir zamanda iiriinde degisiklik yapma hakkini sakh tutar.

ROBO 1000 ROBO 1500

Tablo 27

Konut kullanimina yonelik kayar kapilarin otomatik hareketi igin elektronik kontrol paneliyle tamamlanan

[z elektromekanik disli motor
Pinyon Z 15; Modll: 4; Adim: 12,5; ilkel cap: 60 mm
Maksimum baslangic torku 20,4 Nm 23,4 Nm
Nominal tork 9Nm 12 Nm
Bosta hiz 10,2 m/dk 10,2 m/dk
Nominal torkta hiz 9 m/dk 9,5 m/dk
Calisma dongiileri 16 cevrim/saat 22 cevrim/saat
Maksimum siirekli calisma siiresi 4 dakika 6 dakika
Nominal besleme 230V - 50/60 Hz
Nominal gii¢ 350 W 350 W
Standby modu Ana iglevlerin tamamlanmasindan 5 dakika sonra fabrika ayar olarak otomatik
Bekleme (W)* <0,45
Elektrik yalitim sinifi 1 (glvenlik topraklamasi gereklidir)
Flasor cikisi 1 yanip sénen 230 V otomatik yanip sénen
STOP girisi Normalde Kapali kontaklar icin (kapali durumdan sapma STOP komutuna neden olur)
SbS girisi Normalde Acik kontaklar igin (kontak kapanmasi SbS komutuna neden olur)
PHOTO girisi Normalde Kapall kontaklar igin (kapall durumdan sapma, fotosel isinin kesilmesi alglandiginda kapanma
girisi . : .
sirasinda manevra tersine gevriimesine neden olur)
Radyo ANTEN girisi 52 ohm kablo tipi RG58 veya benzeri igin
Radyo alicisi Danhili
Calisma sicakhg -20°C ... +65°C
Koruma derecesi P44
Boyutlari (mm) 363x364x238 h
Agirlik (Kg) 11,5 13
Entegre radyo alicisi
Tiirti Dahili radyo kumanda igin 4 kanalli alici
Frekans 433,92 MHz
Verici uyumlulugu O-CODE kodlama
Hafizaya alinabilir vericiler Mod 1'de kaydediimisse 100'e kadar
Giris empedansi 52 Q

Hassasiyet

0,5 pV'den daha iyi

Vericilerin menzili

100 ila 150 m, bu mesafe engellerin ve olasi elektromanyetik parazitlerin varliginda degisebilir ve alici
antenin konumundan etkilenir

Cikiglar

7.3 paragrafindaki tablo 8 ve 9'daki komutlar igin - Dahili radyo alicisi

Calisma sicakligi

-20°C ... +65°C

*

Standby Modundaki tiketim hesaplamasinda aksesuarlarin eneriji tiketimi dikkate alinmamistir. Harici alicilar veya glic ¢ikislarina bagl cihazlar

gibi aksesuarlarin ttketimi igin ilgili talimatlara bakiniz.
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12 UYGUNLUK

AB Uygunluk beyani

ve "kismen monte edilmis makine" beyannamesi

Nice S.p.A. bu ekipmanin Ureticisi, bu ekipmanin 2014/53/AB (RED) ve 2006/42/AT (Makineler) direktiflerine Ek II, Bolim 1, Bolim B'ye uygun oldugunu
beyan eder. Kullanim kilavuzu ve AB uygunluk beyaninin tam metni asagidaki internet adresinde mevcuttur: www.niceforyou.com; “destek” ve “indirme”

boluimlerinde.
N
" Ni Nice <
Mad!gtaely RO1 OOO e in Italy RO1 500
k) i P/N: RO1000R00 2l 8 e P/N: RO1500R00
Nu::e SpAVia Callalta,1 31046 Od Nl-::e SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV |
350W|1.6A 350WI11.7A /
8 Cyclesm[@ﬁffm m 1 s |10 cydesm(@ﬁ&c;m
SfN _SERIALNUMBER_ N S/N: _ SERALNUMBER. §
ekl @C GE ras 2Rl @ C EEé
N Y

Not: Gosterilen etiketler, bu kilavuzun yayinlandigi tarihte gtincellenmis Urlin etiketinin bir kopyasidir.
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13 URUN BAKIMI

Guvenlik seviyesini sabit tutmak ve otomasyon sisteminin maksimum
calisma émrind garantilemek amaciyla her diizenli olarak bakim yapimasi
gereklidir.

Bakim islemleri bu kilavuzda belirtilen giivenlik talimat-
larina ve yiiriirliikteki yasa ile standartlara uygun olarak
yapilmahdir.

Disli motorun bakimi igin:

1. bakimi en ge¢ 6 ay icinde veya dnceki bakimdan en ge¢ 2.000
hareket sonra planlayin

2. tampon bataryalar da dahil olmak Uzere tim elektrik glc kayna-
klarinin baglantisini kesin

3. otomasyon sistemindeki tim materyallerin bozulma durumunu
kontrol ediniz, yapisal parcalarin paslanma veya oksitlenme duru-
mlarina Ozellikle dikkat edin; yeterli derecede glvenlik saglamayan
parcalan degistirin

4, hareketli pargalarin asinma durumunu kontrol edin: pinyon, kre-
mayer ve kapinin tim parcalari, asinmis parcalar degistirin

5. glc baglantilarini tekrar baglayin ve “Test” (sayfa 19) paragrafinda
yer alan tum test ve kontrolleri gerceklestirin.
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14 URUNUN BERTARAF EDILMESI

|| Bu iirlin kontrol ettigi otomasyon sisteminin ayrilmaz bir
parcasi olup sistemle birlikte imha edilmelidir.

Kurulum islemlerinde de oldugu gibi, Grindn kullanim émriintin sonunda
bertaraf etme islemi kalifiyeli personel tarafindan yapiimalidir.

Bu Urtin gesitli trde malzemelerden yapilmistir: bazilar geri donusturdlebil-
ir, digerleri ise imha edilmelidir. Bu trlin kategorisi igin bolgenizde yuriri-
kte olan yonetmeliklerin dngdrdigu geri dénlsim veya bertaraf etme si-
stemleri hakkinda bilgi edinin.

& DiKKAT

Uriiniin bazi parcalan cevreye birakildiklan takdirde cev-
reye veya insan sagligina ciddi zararlar verebilecek kirle-
tici veya zararli maddeler icerebilir.

Yan taraftaki sembolle de belirtildigi
gibi bu Griiniin evsel atiklarla birlikte
atilmasi yasaktir. Bolgenizdeki mevcut
yasalarca o6ngoriildiigii gibi, atiklari
“ayn toplama” prosediiriinii uygulaya-
rak kategorilerine ayirin veya yeni bir
versiyon satin almaniz durumunda
eski Urlini saticiniza iade edin. Uriine
acil durum giic kaynagi aksesuari ta-
kildiginda, bu aksesuar, sokiilmesi ve
pil tiiriine goére belirli yéntemlerle ber-
taraf edilmesi gereken piller icerir.

DIKKAT

Yiiriirliikteki yasalara gore bu iiriiniin yasa disi bir sekilde
bertaraf edilmesi durumunda agir cezalar 6ngériilebilir.



QP
/\
\/
oo

TALIMATLAR VE UYARILAR

Otomasyon sistemini ik defa kullanmadan énce, kurulum sorumlusundan
artik riskler hakkinda agiklama isteyin ve kurulum sorumlusu tarafindan te-
slim edilen bu kullanicr talimatlar kilavuzunu okumak igin birka¢ dakikanizi
ayirin. Gelecekteki herhangi bir stipheniz igin veya yeni otomasyon sistemi
sahiplerine vermek amaciyla bu kilavuzu muhafaza edin.

& DIKKAT!

Otomasyonunuz, komutlarinizi sadakatle yerine getiren
bir makinedir. Dikkatsiz ve yanlis kullanim onu tehlikeli
hale getirebilir:

- otomasyon cihazinin calisma menzilinde kisilerin, hayvanlarin
veya nesnelerin bulunmasi durumunda otomasyon komutlarini
etkinlestirmeyin

- otomasyonun hareket halindeyken parcalarina dokunmak ke-
sinlikle yasaktir

- fotoseller bir gtivenlik donanimi degildir, sadece yardimei bir gliv-
enlik donanimi islevi gorir. Oldukga guvenilir bir teknolojiyle Gret-
ilmistir ancak asin durumlarda hatal isleyebilir, hatta arizalanabilir
ve bazi durumlarda arnza hemen fark edilmeyebilir

- fotosellerin dogru calistigini diizenli olarak kontrol edin.

Otomasyon kapanirken gecis yapmak KESINLIKLE YA-
SAKTIR! Gegise yalnizca otomasyonun tamamen acik ve
durdurulmus olmasi durumunda izin verilir.

COCUKLAR

Otomasyon sistemi yiiksek derecede giivenligi garanti
eder. Algilama sistemleri ile insan veya esya varliginda
hareketini kontrol eder ve garanti altina alir. Ancak coc-
uklarin otomasyonun yakininda oynamasini yasaklamak
ve istemsiz etkinlestirmeyi 6nlemek i¢in uzaktan kuman-
dalar erigebilecekleri yerde birakmamak ihtiyath bir da-
vranis olacaktir. Otomasyon bir oyuncak degildir!

Uriiniin nasil kullanilacagi konusundaki uygun talimatlar
bu kisilerin giivenliginden, kontroliinden ve {iriiniin nasil
kullanilacagi konusundaki talimatlarda sorumlu olan bir
kisi aracihigiyla verilmedikce, bu iiriin fiziksel, sensor veya
akli becerilerinin eksik oldugu gerekli deneyim ve beceri-
lere sahip olmayan kisiler tarafindan (cocuklar dahil) kul-
laniimamalidir.

Anizalar: otomasyonun herhangi bir anormal davranigl fark edilirse, oto-
masyonu manuel olarak galistirmak igin sisteme giden elekirik guc kay-
naginin baglantisini kesin ve motorun kilidini manuel olarak acin (bolim
sonundaki talimatlara bakin). Yetkili teknisyen gelene kadar higbir onarm
mudahalesinde bulunmayin.

|| Sistemi ve kontrol panelinin programlama ve ayar para-
metrelerini degistirmeyin: sorumluluk kurulumu yapan
kisiye aittir.

Giic kaynaginin arizalanmasi veya yoklugu: Montaj teknisyeninizin

mudahalesini veya elektrigin geri gelmesini beklerken, sistemde acil durum

gug kaynaklar yoksa, motorun kilidini manuel olarak agarak ve otomasyon

manuel olarak hareket ettirilerek otomasyon yine de kullanilabilir (b&ltm

sonundaki talimatlara bakin).

Giivenlik donanimlari kullanim disi: bazi glivenlik donanimlar diizgiin

calismadiginda veya arizalandiginda bile otomasyon calisabilir. Otomasyo-

nu "Deadman" modunda asagdidaki sekilde ilerleyerek kontrol etmek
muUmkundur:

1. otomasyonu calistirmak icin bir verici veya anahtarll segme diigmesi
vb. araciligyla bir komut gdnderin. Her sey dogdru calisiyorsa oto-
masyon sorunsuz bir sekilde hareket edecektir, aksi takdirde flagor
lamba birka¢ kez yanip sénecek ve hareket baslamayacaktir (yanip
sdnme sayisi hareketin baslayamama nedenine baglidir)

2. bu durumda, 3 saniye iginde, komutu tekrar calistinn ve calistirimis
halde tutun

3. yaklasik 2 saniye sonra, otomasyon istenen hareketi "Deadman”
modunda gerceklestirir, yani yalnizca komut aktif tutuldugu stirece

hareket etmeye devam edecektir.
Testler, periyodik bakim ve herhangi bir onarim, bunlar yapan kisilerce bel-
gelenmelidir ve belgeler sistemin sahibi tarafindan muhafaza ediimelidir.
Fotosel camini periyodik olarak temizleyin (yumusak, hafif nemli bir bez
kullanin) ve otomasyonu engelleyebilecek yaprak veya taslar kaldirn.

Giivenlik donanimlari anizaliysa, onarimin miimkiin olan
en kisa siirede uzman bir teknisyen tarafindan yapilmasi
tavsiye edilir.

Herhangi bir bakim calismasi yapmadan 6énce, herhangi
birinin otomasyonu yanhslikla etkinlestirmesini 6nlemek
icin motorun kilidini manuel olarak a¢in (béliimiin sonun-
daki talimatlara bakin).

Bakim: glvenlik seviyesini sabit tutmak ve otomasyon sisteminin mak-
simum calisma émrinu garantilemek amaciyla dizenli araliklarla bakim
yaplimasi gereklidir (en az 6 ayda bir).

|| Herhangi bir kontrol, bakim veya onarim sadece kalifiyeli
personel tarafindan yapilmaldir.

Bertaraf etme: otomasyon sisteminin kullanim émrinin sona ermesiyle
birlikte, kalifiyeli personel tarafindan imha edildiginden ve materyallerin me-
veut yerel standartlara uygun olarak geri dontdstime veya hurdaya génder-
ildiginden emin olun.

Uzaktan kumanda pilinin degistirilmesi: uzaktan kumandaniz bir stire
sonra daha zayif calislyorsa veya hig galismiyorsa, bunun nedeni pilin
bitmis olmasi olabilir (kullanima bagh olarak bu durum birka¢ aydan bir
ylla kadar surebilir). Bunu, iletim onay 1siginin yanmamasindan, sénuk ol-
masindan veya kisa bir sureligine yanmasindan anlayabilirsiniz. Montaji ya-
pan kisiyle iletisime gecmeden once pili, ¢alisan bagka bir vericinin piliyle
degistirmeyi deneyin: anormalligin nedeni buysa, pili ayni tirden baska bir
pille degistirin.

TURKGE - 37



G - - >

Birlikte verilen anahtan kullanarak kilitleme kancasini (A) acin ("Sekil

42")
Bu noktada otomasyonu manuel olarak istenilen konuma tasimak

mUmkunddr.

Disli motor, otomasyonun manuel olarak acilip kapanmasini saglayan

mekanik bir kilit agma sistemi ile donatiimistir.
Bu manuel islemlerin, elektrik kesintisi, ¢alisma arizalan veya kurulum

fazlarinda gergeklestiriimesi gerekir.
Kilidi agmak igin:

1.
Kilitemek igin kilitleme kancasini kapatin, anahtar saat yonundn tersine

cevirin ve ¢lkarin.

Disli motorun kilidini manuel olarak agma ve kilitleme
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