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QUADRO DE COMANDO
MINAKAZX XEIPIXMOY
PANEL STEROWANIA

LT YNPABJIEH/A
RIDICI JEDNOTKA
KONTROL PANELI

;‘Q

/‘

}

THALIA BT A160 120V

THALIA BT A80
THALIA BT A160

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE U SKCMTYATALN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA [ INSTALACJI
KULLANIM VE MONTA) BILGILERI

INSTRUGOES DE USO E DE INSTALAGCAO
OAHTIEZ XPHEZHX KAI EFTKATALTAZHE

PT |VERSAO TRADUZIDA

EL | METAOPA> MENH EKAOYH
PL |WERSJA TEUMACZONA
RU |MEPEBOHAA BEPCVA
CS |PREKLOZENA VERZE

TR |CEVIRILEN VERSIYON

AZIENDA CON
U K SISTEMA DI GESTIONE
CERTIFICATO DA DNV GL
cA =150 9001=
=1S0 14001 =

Atengéo! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipocoxn! AlaBacte pe mpocoxn Ti¢ “Mpogidomoinoelc” oTo ecwtepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHUMaTenbHO npoutuTe Haxoaswmecs BHYTpn “UHCTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



DISPOSICAO DOS TUBOS - MPOETOIMAZIA ZQAHNQN - PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH
PACMNOJIOXKEHUE TPYB - STAVEBNI PRIPRAVENOST - BORULARIN HAZIRLANMASI

¥ x2,5 mm?

¥  Verespecificagao motor
BA. mpodiaypapég poTép
Zobacz specyfikacje silnika
CmotpuTe cneyndrkaumio gBrrartens
Motor tanimlamasina bakiniz specifikace motoru
Motor tanimlamasina bakin

2 -THALIA BT A80 /BT A160
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Conector de cartao opcional
KAépa TPOAIPETIKAG TTAGKETAG

& U-LINK = [LL ok ] = 1 ]

Ztacze karty opcjonalnej
Pa3zbem gononHuTenbHOM nNnaTbl
Konektor volitelné karty
Opsiyonel kart konektori

n [] — n
»‘ULU"K!‘—‘ u ‘

& U-LINK

Conector de cartao de expansao
K\épa mhakéTtag eméktaong
Ztacze plyty rozszerzen

Pa3bem nnatbl paclumpeHmns
Konektor rozsitujici karty
Genisletme karti konektoru

COM

COM = COM IC

S |lcoMIC

10(11

Motor
Motép
Silnik
[suratenb
Motor

T

40|41|42 |43 (4445 Y| #
A ! + vl wunwnv NN [N w
=) N EEES
24V m @ S é = g <<= > | =
o 7 A =Y S S Pt S Al =z T
— =c mim g z\(ZZ +
c ><N N —IN [N Q
<. B =3 m|m
—_ < < x =Z| =z
>§ — ! 0N
= = ' s =z =Z =z Z2 =Z
= = ! > o O N NN
(. J J ——
— — — . .
AUX Entradas fim-de-curso/encoder Alimentagao acessorios Comandos Disp. seguranca Antena
Eicodot teppatikiv Tpogodooia e€aptnuatwy Xepotpia Aoc@aheleg Kepaia
6|q§pqpnc/enco§:ler Zasilanie obwoddéw dodatkowych Przyciski sterownicze Zabezpieczenia Antena
Wejscia wytgcznika MuTaHne AONOAHNTENbHDBIX Ynpasnenns MpeAoXpaHMTenbHble AHTeHHa
kraicowego/enkodera  yerponcrs AN i Anténa
Napajeni prisluienstyi Ovladani ycTpocTea Anten
Bxoabl KoHUeBOro Aksesuar beslemesi Kumandalar Bezpecnostni zafizeni

BblKNloYaTena/sHKoaepa
Vstupy konc.spinact/enkodért
Limit svici/enkoder girisleri

EXAMPLE

RUH 2 =0 ALk 2 =1

24V =—==

~

Nka
6|27

50

)
6

51

26127 2

SCA
<1A

o

Glvenlik dizenleri

THALIA BT A80 /BT A160 - 3
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ELECTRICAL LOCK connection example

©

relé, pe\é 24VDC

przekaznik, pene
relé, role

Connection Example ®

fusivel, aopalela
bezpiecznik, npegoxpanHnTenb
pojistka, sigorta

1 EBP BT 1ECB 1EBP AC
24V 12v 24V

() SEer () ser (b ser

(| E SErrlrE q E SErrlrE q E SErrlrE
® ochioss | = Y || ® schioss | = ® schioss | — 2
E‘F:\ Lock El‘: Lock 9": Lock

:‘7" cErrRdUr :“ cErrRAdr “:‘ cErrRdur

3

c

21 @

L-N=220-230VAC 50/60 Hz —p (F) =T 1,6A
-N=110-120VAC 50/60 Hz —p (£) =T3,15A

THALIA BT A80/BT A160-5



ELECTRICAL LOCK connection example
€

(eI PEN e 24VDC | g ! 6a
przekaznik, pene ' :
relé, rdle ' \—-

fusivel, aopdiela B
bezpiecznik, npegoxparHnTens

pojistka, sigorta BUY

transformador ~ ieeeeeaan,
UETAOXNUATIOTAG 220 H H

transformator /:} ‘ ‘ €:24V
TpaHchopmaTop 120 : ;

transformator SR —— BUY
transformator

MIN = 50W

2 EBP BT

( t SErr

() SErrirE
& shoss | —| Y
E:F: Lock

:"—‘ cErrAdur

28|29

I
¥

‘l_

24 V
ac ac
L-N = 220-230VAC 50/60 Hz —p () =T 1,6A L-N = 220-230 VAC 50/60 Hz —p () =T3,15A
L-N = 110-120 VAC 50/60 Hz —P> @ =T3,15A L-N =110-120 VAC 50/60 Hz —p» @ =T6.3A

6 -THALIA BT A80 /BT A160
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PLACA DE EXPANSAO - TAAKETA EMEKTAXHX - KARTA ROZSZERZENIA

Conector de cartdo de expansao

KAéa TTAOKETOG EMTEKTAONG

Ztacze plyty rozszerzen

Pazbem nnatbl paclimpeHns
Konektor rozsirujici kart

genisletme karti konektoru

!
o
™M
O

°
COMIC

D814283 0AR01_11

COM = COM IC

PACLUMPUTENIbHASA MJIATA - ROZSIRUJICI DESKA - GENISLETME KARTI

comIc ™

° NO
IC10 Tqmo

SAFE 13 .
SAFE 12 \
SAFE 11 ”
SAFE 10 \
CoM
IC11

Nao utilizado
Agv xpnaotporoleitat
Nieuzywany

™ AUX 11
| » (MAX 24V 5A)

™ AUX 10
» (MAX 230V 16A)

He ncnonb3yetca
Nepouziva
Kullanilmamis

Connection Example

1 EBP AC

Coo o) D
"3

--------- [

transformador, ETAOXNUATIOTAG

transformator , TpaHcopmaTop
transformator , transformator

MIN = 50W

220! :
720 3 \ \ QZ“V

®

fusivel, aopdheia
bezpiecznik, npegoxpaHutens
pojistka, sigorta

2 EBP BT

() sErr
EE
® 55 | =Y

S| L —
7"5 LOCK

:“' cErrRdUr

wAm | =[h]

L-N = 220-230 VAC 50/60 Hz —p» @ -T1,6A
L-N = 110-120 VAC 50/60 Hz —p» @ =T3,15A

®

L L

N.i NF

ac ac

L-N = 220-230 VAC 50/60 Hz _>@= T3,15A
L-N = 110-120 VAC 50/60 Hz _>@= T6.3A

THALIA BT A80 /BT A160 - 7



COMPATIBILIDADE DOS MOTORES
TYMBATOTHTA MOTEP
KOMPATYBILNOSC SILNIKOW _
COBMECTUMOCTb ABUFATENEW
KOMPATIBILITA MOTORU
MOTORLARIN UYUMLULUGU

D814283 0AR01_11

ELI 250 BT

LUX BT

LUX G BT

IGEA BT (£ J

SUBBT (]

PHOBOS BT A 25/40 (4

THALIA BT A80/ BT A160 PHOBOS BT B 25/40 (£

0 PHOBOSNBT (]

KUSTOS BT A 25/40 ('

KUSTOS BT B 25/40 (/'

GIUNO ULTRABTA 20 (4

GIUNO ULTRABTA 50 ('

VIRGO SMARTBTA (7'

E5BTA18 (4
E5BTA12 (4
ELI BT A40 + FCE (7 > 01/04/2022 %
ELI BT A40 (7' > 01/04/2022 %
ELIBT A35V + FCE (7 > 01/04/2022 %
ELIBTA35V (¢ > 01/04/2022 %

PHOBOS VELOCE BT B35 (/'

=
i

*

Motor compativel apenas se produzido apds esta data

Kivntrpag cupfatdg pévo gav Exel mapaxOei eTd amd auTriv TNV nuepounvia

Silnik jest kompatybilny tylko wtedy, gdy zostat wyprodukowany po nastepujacej dacie
[lBMraTesib COBMECTMMBI TOSIbKO €C/IN BbiMyLLEeH NOCsie 3TON AaThl

Motor kompatibilni pouze v pfipadé, Ze byl vyroben po tomto datu

Motor yalnizca bu tarihten sonra Uretilmis ise uyumlu

10 -THALIA BT A80 /BT A160
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(L ]

v |V
+ 1] |+ = E

M2

N

dﬁﬂﬁﬁﬂﬁ

Validos para motores produzidos apds 01/03/2022 - loxUgl yia HOTEP TTOU KATAOKEUAOTNKAV PeTd Tig 01/03/2022
Dotyczy produkowanych silnikéw > 01.03.2022 - lelicTBUTeNbHO AN ABUratenei c gator npomssoactaa > 01.03.2022
Plati pro motory vyrobené po 01.03.2022 - Uretim tarihi > 01/03/2022 olan motorlar icin gecerlidir

=~

~

B TR
S & .
LB M ' =
N N
a= =1
ggg 233
= |+ N |+

Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢ - Moc maksymalna
MakcumanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum gli¢

70W

Ciclo méaximo - Méylotog kUkAog - Cykl maksymalny
MakcumanbHbIn umki - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim

MAX 2.

S

5m

O

ciclo continuo - ouvexng KUKAOG - cykl ciagty
HenpepbiBHbIN LMK - nepretrzity cyklus - strekli dongi

kg

MAX 200 Kg

THALIA BT A80/BTA160- 11



10(11(14 {15
wv [[\n
=+ |11 |+ = =
- |IN

D |/ 0 | O
AHEE 3B
=% 7|

Poténcia maxima - Méylotn 1ox0g - Moc maksymalna
MakcumanbHasa MoLwHoCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic

& NodELo
- |
White Red Black White
Red Vermelho Preto Branco
Kokkivo Maupo Neukod
Black Czerwony Czarny Biaty
KpacHbin YepHbin | benbin
Cervena Cerna Bila
Kirmizi Siyah Beyaz
sow

Ciclo maximo - Méyiotog KUkAog - Cykl maksymalny
MakcmmanbHbin umkn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim

THALIA BT A80

40 ciclos/h - 40 kokAol/wpa - 40 cykli/h
40 yuknos/y - 40 cykld/hod - 40 devir/saat

MAX 2m

SN

0
kg
MAX 400 Kg

MAX 2.5m

S

0
kg
MAX 800 Kg

12 -THALIA BT A80 /BT A160
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// E ~. o
// & g
. 7
=[5k
& Ol0IO
wn
=S8
N [+
Poténcia méaxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna 40W
MakcrmanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum gli¢
Ciclo méximo - Méyiotog KUkAog - Cykl maksymalny | 30 ciclos/h - 30 kukhov/wpa - 30 cykli/h
MakcumanbHbii umkn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim | 30 umknos/u - 30 cykld/hod - 30 devir/saat
MAX 2.5m

PHOBOS/KUSTOS 25 o
kg
MAX 250 Kg
MAX 4 m
PHOBOS/KUSTOS 40

0
kg
MAX 200 Kg

THALIA BT A80 /BT A160-13
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T

INSTALLATION ALTERNATIVE
10(11(14|15
SIMPLIFIED MENU H
L+ |+ | + ‘
o N L2 = 3
z O D:I-r dir 2 o
W | |2 |® wv -
ol® |o |7 = richttnl | —P -
c |||l m
Red Bleu & dirfec "‘ Q
Vermelho Azul 5
Kékkivo MmAe
Czerwony | Niebieski
KpacHbiit ChHiA T INSTALLATION ALTERNATIVE
= , 10 r
Cerveny Modro SIMPLIFIED MENU i
Kirmizi Mavi |+ + Uﬂéﬁ' dir —
z 3|
% ? |3 % Z richtlnl | —p -
cl|e|e|c m 5
ir dirfcc
-
{
VIRGO SMART BT A SLAVE “"‘ 10]
Com fim de curso de 1 fio - Me Té\og S1adpoprG o €va cUppa
Zwylacznikiem kraricowym 1-przewodowym _
C 1-NnpoBOAHBIM KOHLIEBbIM BbIKJllO4aTesiemM
S koncovym spinacems 1 vodi¢em - 1 sirali limit anahtariyla

EwEn

BUY

10 (11

14 (15
I+ [+
Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢ - Moc maksymalna

MakcumanbHas MoLwHocTb - Maximalni vykon - Maksimum glic

/’;.~ N~ /’E~'"\
e 8 e 8
‘_T]'Et 112 3 ‘_T]'Et 11213
B |0od e I |0ldd
RS vzl
oz Sic

110W

Ciclo méximo - Méytotog kUkAog - Cykl maksymalny
MakcumanbHbIn umkn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim

THALIA BT A80

30 ciclos/h - 30 kkho/wpa - 30 cykli/h
30 uwmknos/u - 30 cykli/hod - 30 devir/saat

MAX2m

S

kg
MAX 200 Kg

THALIA BT A80/BTA160- 15
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- N iy .
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Poténcia méxima - Méytotn 1ox0¢ - Moc maksymalna 60W
MakcmmanbHas mMolHocTb - Maximalni vykon - Maksimum gii¢

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum

25 cicli/h - 25 cycles/h - 25 cycles/h
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus

25 Zyklen/Std - 25 ciclos/h - 25 cycli/u

MAX 3.5m

e

0O
kg
MAX 150 Kg

22 -THALIA BT A80/BT A160
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ALTERNATIVAS DE INSTALAGAO - ENAANAKTIKEX ETKATAZTAIHX
ALTERNATYWNE SPOSOBY MONTAZU - YCTAHOBOYHbDIE AJIbTEPHATUBDI
ALTERNATIVY INSTALACE - KURULUM ALTERNATIFLERI

D814283 0AR01_11

MENU PROGRAMAGAO INSTALAGCAO - MENOY PYOMIZHZ EFKATAZTAZHE - MENU USTAWIEN INSTALACJI
MEHIO YCTAHOBKW OBOPYJOBAHMA - MENU PRO NASTAVENI ZARIZENI - TESiSi AYARLAMA MENUSU

®

SIMPLIFIED MENU

™ ™ R
! ! O0F dr

@ . . ‘ rchttnl |—
/T—H \’ & dwrkcc

SIMPLIFIED MENU

3
-y

@dﬂﬂ

- ' 00F dr
‘ rchtlnl [—
[t

i dwkcc

- am

@dHH

SIMPLIFIED MENU

~J>.
! ! O0%  dr

‘ rachtlnl |[—™

“ ~ . e
Fé_"—%w W—aﬂ 2 drfec

e

@dﬂﬂ

SIMPLIFIED MENU

=

0% dr

‘\ /' a rchblnl

Cealrs =

!
L
[s]

/@’HH

THALIA BT A80 /BT A160-23



APENAS MOTORES COM PAINEL INTEGRADO - MONO MOTEP ME ENZQMATQMENO NMINAKA
TYLKO SILNIKI ZWBUDOWANA CENTRALA - TOJIbKO ABUTATEJIN C BCTPOEHHDbIM MYJIbTOM
POUZE MOTORY S INTEGROVANYM PANELEM - SADECE ENTEGRE PANELLi MOTORLAR

b

SIMPLIFIED MENU

({1 D‘F
‘ r u:htdnu

u-Ecc

dHH

SIMPLIFIED MENU

<
OOE  ar
om0 |

i dirkcc

fy S

dHH

SIMPLIFIED MENU

""‘I i
b K 1
=7

dHH

24 -THALIA BT A80/BT A160

SIMPLIFIED MENU
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O
>
(9
=
@,
N
-
N
7

— | O

(]

® o6y ©O9

o (e fso [oiee] s

o 88 (8 @@ (@

o (o]

"L, e= Activado entrada interruptor de fim-de-

curso fecho do motor 2 SWC2

c = Evepyomoinon €068ou teppATIKOU
KAEIGipaTOC TOU poTEP 2 SWC2

c= Aktywacja wejscia wytacznika
krancowego zamykania dla silnika 2 SWC2
c= AKTuBaumA BXOAa KOHLEBOro
BbIK/toYaTena 3akpbITnA aeuratens 2 SWC2
c= Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u
motoru 2 SWC2

£=SWC2 motor 2 kapanma limit svici girisi
etkinlestirilmesi

o= Activacdo entrada interruptor de fim-de-
curso abertura do motor 2 SWO2

o= Evepyomoinon &106dou tepUATIKOU
QavoiypaTog Tou potép 2 SWO2

o= Aktywacja wejscia wytacznika
krancowego otwierania dla silnika 2 SWO2
o= AKTMBaumA BXOAa KOHLEBOTO
BbIK/llOYaTENA OTKPbITMA ABMraTena 2 SWO02
o= Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni
u motoru 2 SWO2

o= SWO2 motor 2 agilma limit svigi girisi
etkinlestirilmesi

c= Activacdo entrada interruptor de fim-de-
curso fecho do motor 1 SWC1

c= Evepyomoinon €1066ou TepUATIKOU
KAeloipaTog Tou potép 1 SWCT

c= Aktywacja wejscia wytacznika
kranncowego zamykania dla silnika 1 SWC1
c= AKTMBauumA BXoJa KOHLEBOroO
BbIKtoyaTens 3akpbitua gsuratensa 1 SWC1
c=Zapnuti vstupu konc. spinace zavfeniu
motoru 1 SWC1

c=SWC1 motor 1 kapanma limit svici girisi
etkinlestirilmesi

o= Activacdo entrada interruptor de fim-de-
curso abertura do motor 1 SWO1

o= Evepyomoinon €10660u TepUATIKOU
avoiypatog Tou potép 1 SWOT1

o= Aktywacja wejscia wytacznika
krancowego otwierania dla silnika 1 SWO1
o= AKTMBauua BxOoAa KOHLEBOTo
BbIK/NOUaTens oTKpbITUA Asuratensa 1 SWO1
o= Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni
u motoru 1 SWOI1

o= SWO1 motor 1 acgilma limit svigi girisi
etkinlestirilmesi

Forca instantanea motor 2
ZTiypiaia dovapun potép 2

------- ] Sita chwilowa silnika 2
MrHoBeHHas cuna aBuraTensa 2

Momentalni sila motoru 2
Motor 2 anlik glict

Forca instantanea motor 1
ZTiypiaia duvapn potép 1

L » Sita chwilowa silnika 1

MrHoBeHHasA cuna aBuratensa 1

Momentalni sila motoru 1
Motor 1 anlik glicii
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= Fotocélula verificada
o To @WTOKUTTAPO el EMAANOEUTEL
- Fotokomérka skontrolowana
7)) MpoBepeHHbIN GoTodnEMEHT
L Ovérena fotoburika
Ll Fotoseller kontrol edildi
L Fotocélulas nao verificadas (Verifique a cada 6 meses)
3 Ta ewtokuTttapa Sev éxouv emaAnOeuTei (EAEyxeTe KABE 6 UNVEC)
Fotokomérki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy)
'G HenpoBepeHHble doTosnemeHTsI (MpoBepKa Kaxable 6 MecALEeB)
w Neovérené fotobunky (zkontrolujte kazdych 6 mésict)
- Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)
(1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) (1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) m
1] s ol
T T o
O| o t + o)
Ly I J I
rig e RXT A i RXT 0 o
=] 2 2
= = 3 = 3 L
ni 4 4 W
5 5
Al Al Al
(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) (1 PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)
@ SO\TM 52 5(;(51 52 @
= IS
L SRS SIS )
Z| " SR PR "
= o o —
E I + + Il
wl o o
w 1 1 ™
= E X1 - RX1 2 bl X1 N RX1 2 3;
(%] pand 3 = 3
4 4
5 5
(1 BAR/1 BAROP/1BARCL) (1 BAR/1 BAROP/1BARCL)
3] B 7] 72 AL 7|3 (3
o
o B[R NS =
— << < s oy
w| oo Y+ Y+ ~
[T )
o| ¢ &
=| —
| w E
W o <C

(1 BAR/1BAROP/1BARCL)

@ 50| 51|52 50Ts1 52 70| |73 @
R I -
zls [Fg "I E =)
o| = ¢ + N
l;) Il Il
hhH 52 N
[ w =73 L
o Lo
L BAR <<
<C 70 s

N 50

51

(BAR 8K2/ BAR 8K2 OP/ BAR 8K2 CL)

- 70 70| |73 -
5= 5 g B
= ‘fl’ 2o SAFETY EDGE SAFETY EDGE £ 3 SAFETY EDGE SAFETY EDGE £ °|‘|’
wi— = = —
| & 70 2 70 2 m

3:3 c© 0 5(’
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REGULAGAO AUTOSET - P'YOMIZH AUTOSET - REGULACJA USTAWIEN AUTOMATYCZNYCH
PEFYIMPOBKA ABTOMATUYECKOW HACTPOWKMU - NASTAVENI AUTOSET - AUTOSET AYARI

§+§t§%+%+n.tﬂ .
¥ 3 O

# LARLURLE
ld :o!'.'ﬁ'

v

AUtoSEE

s
v
=
My
-

| 2
WYES %QK no

- Limit sivicleri ayarlandiktan sonra gerceklestiriimelidir; her defa, limit siviclerinin pozisyonu tadil edildikten
sonra, yeni bir autoset uygulanmasi gerekir.

THALIA BT A80 /BT A160- 31



ZAPAMIETYWANIE POLECEN STEROWANIA NADAJNIKOW
COXPAHEHUE OATYUKOB PAAVOYIPABJIEHUA

MEMORIZACAO DOS TRANSMISSORES - ATOOHKEYZH MOMMNQN >TH MNHMH @
PAMET DALKOVYCH VYSILACU - RADYO VERICI HAFIZAYA ALINMASI

D814283 0AR01_11

() © DO »Ppah & »lhdo | » [FD
LAt ok

(PT) Premir rapidamente no botao OK 2 vezes (PT) premir até encontrar o pardmetro desejado

e +?§f§g%+ Rddich

g
>

Ior
N ) ) ® x ol
(EL)Natrjote ypriyopa To koupmi 0K 2 gopéc (EL)matriote iéypt va eugaviotei n emBupnTr| mapayieTpog i g\2 >
(PL)Nacisnij szybko przycisk OK 2 razy (PL)naciskaj do momentu pojawienia sie zadanego parametru 08 Iof
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CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPOSHMOMNON
KASOWANIE NADAJNIKOW - YAAJIEHUE AATYMKOB - SMAZANI VYSILACU - VERICi iPTALI
] 0 O
"—»PF&HH%E-»HGD: EQ%
e " A 5\ }
NN
cAnc Eltto YES | »

[na |9 (PT) transmissor ndo presente
< —} ® (PT)transmissor

“replay” desativado

C2
N e
%g’
ok >
> | ko P (EL) ev undpyet nopméc

E
PL) brak nadajnika
RU)nepenatumk otcyTcTBYeT
(S) vysila¢ nepfitomny

TR) verici mevcut degil

ND (
(
(
(
(

- " ® (EL) 0 mopmog
«replay» gival
QMEVEPYOTIOLNIEVOG
(PL) wytaczony
nadajnik,replay”
(RU) nepepatunk
«Replay» oTkntoueH
(CS) vysilac, replay”
deaktivovany
(TR) “replay (yeniden
oynatma)” vericisi
devre disi
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OK By d

[+,

TESiSi AYARLAMA MENUSU

Sifre g|r|Ime5| 1,2, 3, 4 lizerinde ayarlanmig Koruma Seviyesi lojikli talep

|
|
‘_\ o= —»—».—» == —»—».—» is0- —»—».—» 1520 —»E—».—»m{:ﬁ j

N 1 : it S )
L~ ]
EYPE HUSEaS PhaboS g ' 2 i l
¢ Dusuik tuketimli calisma gostergesi
+/= OK
2 j Aciklamalar
i o] NN NN BBSB} §*+ I Yukarlkka);dlr
E — Asadi kaydir
dw H ! e 3 . See Fig.E T O~ OK ¢!  Onay/Ekran
il il il i L calistirma
+/- OK
PrESEE Ar S Ac Sc nd Jj +/- _ Mendi Cikisi
v (oK | -
PRESET DEFAULT | A- [ S [Ac [ 5c | wd Ar: Otomatik isleme, konut tipi
PARAMETRELER Sr: Yari otomatik isleme, konut tipi
I I I I I Ac: Otomatik isleme, apartman tipi
LOJIK Sc: Yar otomatik isleme, apartman tipi

TCA 5 ] 5 ] 5 5 ind: Insan mevcut isleme

Adim adim hareketi 0 1 0 1 0 0

On alarm 0 0 0 3 3 0

Insan mevcut 0 0 0 0 0 1

Acilmada impalslari bloke et 0 0 0 1 1 0

N N Gt
~ \/ ~ \/ ,
PEA cERotES o o & L %\&.\ i

&£ &

&

&

GIUNO ULTRA
ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BTA

h 4
svictayar

/'\; veya

[k

svici ayan

(%/ NN\ e I

: Motor 2 agilma limit

veya [OK]

veya [OK]

: Motor 1 agilma limit w

: Motor 2 kapanma

PHOBOS N BT
IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE
ELIBT A35 + FCE
ELI BT A40
ELI BT A35

:Motor 1/ 2 agilma
limit svici ayari

:Motor 1/ 2
kapanma limit svigi
ayari

K] Limit sviclerinin
ayarlanmasina
dair motor
kilavuzunda
yer alan

limit svici ayari
+3
[ 2/~ \D e 174
veya m : Motor 1 kapanma limit
swglayarl
+7
( e veya
veya [OK]
ErSu J—A—
{ End |
Ko OK +
,
f RUEeSEE—{ OK | MIN 1- MAX 3
L . AUTO OPEN AUTO CLOSE
) x H‘ ol H
2 — —
( End |

diizenlemeleri
referans olarak
aliniz.
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-/_ Santral yazilim versiyonu
y y

+/-

A ® [+/-] )
FUVONKAC ap. KUKAwV (x 100)
( ncYclES oK (0058 )
- o,
Bellege kaydedilmis radyo kumanda sayisi
( rEMtES oK (G858 )
| 3 [+/-] )
Son 30 hata listesi
[ Err oK

A\
(- PASSLara oK [@=25] — [} [ [ok| - [@=2) [} 17| - [ok|» [1882) » [} 1| [0k »[#523) —»[F} 17|+ [0K] -+ :])
"
4 DUSUK TUKETIM MODU (P5RuE) VE AKSESUARLAR
_a
]

a

dusuik tiketim modu aktif

Enerji tasarrufuicin, motor durduktan 10 saniye sonra kontrol Ginitesi aksesuarlarin (ucbirimler
50-51) gli¢ beslemesini keser, ardindan tiim aksesuarlar devre disi birakihr, diistik tiiketim
modu ekranda bir nokta ile gosterilir.

Aksesuarlarin  ayarlanmasina izin vermek icin (6rn. fotosellerin hizalanmasi)
PSAuE=0ayarlamaniz, ayar islemini gerceklestirmeniz ve ardindan PSAuE=1 ayarlamaniz
gerekir.

Kesintisiz gl¢ kaynagi gerektiren aksesuarlar (6rnegin radyo alicilar) kullanihyorsa,
PSAuE=0ayarlayin
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KURMA KILAVUZU

ARIZA ARAMA

A"zlfo‘:‘j’:ma TANIMLAMA NOTLAR
SErE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
SEr START li¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clLS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
£ JIE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis
Phaot fotosel olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis
FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Acilmada PHOT OP fotosel girisi etkinlestiriimesiveya
PhoP sadece acllmada etkin test edilmis fotosel olarak
a konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
Kapanmada PHOT CL fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phct veya sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel
et olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT
girisinin etkinlestirilmesi
BAR gilvenlik kenari girisi etkinlestirilmesi veya
bA test edilmis hassas glivenlik kenari olarak kon-
r figire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
SADECE ACILMADA ETKIN tersinmeile BAR glivenlik
kenari girisinin etkinlestiriimesi  veya sadece
bRAro acllmada etkin test edilmis hassas glivenlik kenari
olarak konfiglre edilmis ise, Eslestirilmis FAULT
girisinin etkinlestirilmesi
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR
glivenlik kenari girisinin etkinlestirilmesi veya sa-
bArc dece kapanmada etkin test edilmis hassas guivenlik
kenariolarak konfiglre edilmisise, Eslestirilmis FAULT
girisinin etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin
SEE ara stoplar ile kesilmeyen komple bir acilma-
kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
ErD ! Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisinive/veyalojik ayarlarinikontrol edin
N . . Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
Erde Glvenlik kenarlari testi basarisiz kontrol edin
Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Eg;cﬁg:lggir; baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini
. : Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini
ErOM Kapanma fotoselleri testi basarisiz kontrol edin
. : . Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
Erdb 8k2 glivenlik kenarlari testi basarisiz ayarlarini kontrol edin
Er07 Giivenlik kenari acilma testi basarisiz Glvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik

ayarlarini kontrol edin

THALIABT A80/BT A160- 115
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| KURMA KILAVUZU
Ariza arama TANIMLAMA NOTLAR
kodu
- Giivenlik kenari kapanma testi basanisiz Glvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik

ayarlarini kontrol edin

Komsu 2 giivenlik girisi arasindaki kisa devre testi

Er0S basansiz oldu. Guvenlik giriglerinin baglantilarini kontrol edin
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH* Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
- Motor gli¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali
ters cevirme/baglanti kesme kablosu veya hatali
ErcH* Enkoder hatasi programlama (bkz. Sek. E)
- Aktlatorun hareketi, programlanmig islemeye gore cok
yavas veya hareketsiz.
Er 3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
. S Aksesuar cihazlarve/veyaseriolarak baglanmis genisletme
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi kartlari ile baglantiyi kontrol edin
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart,
Er2 Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve|algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
d Parametreler) Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye
Er73 D-track parametrelerinde hata gececektir.
A\ Bir autoset yapilmasi gerekiyor
Bellek kartinin dogru sekilde takildigini kontrol edin, karti
Era3 EEPROM bellek hatasi kapatip yeniden agmayi deneyin.

Sorun devam ederse, teknik servisle iletisime gecin.

ErBH*- Er9H*

Sistem stipervizyon kontroli i¢ hatasi.

Kartikapatip, yeniden agmayideneyiniz. Problemin devam
etmesi halinde teknik servise basvurun.

Sadece E5 BT A18/E5 BT A12 icin

Er83 Gikarilabilen bellek karti yanlis okundu Cikarilabilen bellek kartinin dogru takildigindan emin olun
ErFe Gug besleyici asir yik

EFE3 Lojik ayarlarinda hata (SAFE girisleri, motor tipi) 2ﬁiFnElojikIerive motortipiayarlarinindogrulugunu kontrol
ErF4 | Vordmabesteme knda snyikienme | Jordmelonn gt beslemet bagantan ket i
ErF9 Elektrikli kilit cikisi agir ylik i ﬁ:::: B;g{f‘:gghkontml edin

lama (bkz. Sek. E)

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E, F

116 -THALIA BT A80 /BT A160

D814283 0AR01_11



D814283 0AR01_11

KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERCEVESI

THALIA BT A80/ BT A160 kontrol paneli, Uretici tarafindan standart bir ayar ile
tedarik edilir. Ayarlarda herhangi bir degdisiklik, entegre ekranl programlayici
kullanilarak yapilmalidir.

Baslica 6zellikler sunlardir:
- BT 24V 1 veya 2 motor kontroliu
Not: Ayni tip 2 motorun kullanilmasi zorunludur.
- Engel algilama ile torkun elektronik ayari
- Secilen motora gdre limit svici kontrol girisleri
- Givenlik dizenleri icin ayr girigler
- Verici klonlamali rolling-code .
Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin ¢ikarilabilir
tip klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin bir
dizi 6nceden kabladlanm@ jumper ile tedarik edilir.
Jumper’ler yandaki klemenslere iliskindir: 70-71, 70-72, 70-73. Yukarida
belirtilen klemensler kullanildiginda, iliskin jumper’leri cikarin.

2)TEST

THALIABT A80/BTA160 paneli, heragmave kapama devrini gerceklestirmeden

6nce,ﬁﬁar§ rélelerinin ve giivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliinii (testini)
erceklestirir.

%{ﬁ% islemelerhalindebagldiizenlerin diizenliislediginive kablajlarikontrol edin.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A

4) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. B
UYARILAR-Kablo Eekme ve montajislemlerinde yirirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyun.
Farkli gerilimler ile beslenen konduktérler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1
mm'lik ek yalitim ile uygun sekilde yalitiimalidir.
Konduktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngorilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile baglanmalidir.
Btlin baglantrkablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmaldir,
DIKKAT! Sebekeyebaglantiigin, yiiriirluktekistandartlar uyarincadngériilen
m), minimum 3x1.5mma2 kesitli multipolar kablo kullanin.

otorlarin baglantisi icin, ¥iiriirl(ikteki standartlar uyarinca dngériilen

i

5) TEKNIK VERILER
THALIA THALIA THALIA
BT A80 BT A160 BT A160 120V
Gl¢ kaynagi 220-230V  50/60 Hz 110-120V  50/60 Hz
glejlr(lljenTuenda tiketim 0,48W
Gli¢ 200W 400W
Radyo frekansi 433.92 MHz
P e 45-DUO
isleme sicakligi -20/+60°C -20/+55°C
Termik koruma Yazilm
Aksesuar beslemesi 24V =—==(< 0.5A)
AUX 1 N.O. 24V — besili kontak (< 1A)
AUX 2 N.O. kontak (24V = /(< 1A)
Bellege kaydedilebilen 128
max radyo kumanda - —
sayisl: 2048 (yalnizca genisleme kitiyle

Kullanilabilir verici versiyonlari:
Tiim ROLLING CODE vericiler asagidakiler ile uyumludur

tir, minimum 1.5mm2 Kesitli kablo kullanin. Kablo en az HO5RN-F'ye esit
olmalidir.
Klemens Tanim Tarif
L FAZ
N NOTR Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
10 MOT1 + Motor 1 baglantisi. Kapanmada gecikmeli faz degisikligi.
§ 1 MOT1 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
°
= 14 MOT2 + Motor 2 baglantisi. Acilmada gecikmeli faz degisikligi.
15 MOT2 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz

20 -
AUX 1 - BESILI KONTAK 24V

24V—= (< 1A)

AUX 1 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR.

IKINCi RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/
MERDIVEN ISIGI Kumandasi/ AGIK GiRiS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI
ELEKTRIKLI KiLIT/ BAKIM/ FLASOR VE BAKIM. “AUX ¢ikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.

AUX 2 - SERBEST KONTAK (N.O.)
(24V=/<1A)

AUX 2 konfigtire edilebilir ¢ikis - 2.RADYO KANALI Cikis Default. B . ;

2.RADYO KANALI/ SCA BAHCE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI kumandasi/ BOLGE ISIGl kumandasi/
MERDIVEN ISIGI/ BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT.
“AUX ¢ikislarinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.

Kilit lojik tipi= 0 - 12V === ani hareketli elektrikli kilit ¢cikisi (maks 30W). Cikis her agilista bir vurus ile etkinlestirilir.

Kilit lojik tipi= 1 - 12V === miknatish elektrikli kilit ¢ikisi (maks 15W). Cikis kapi kapali oldugunda etkinlestirilir.

Kilit lojik tipi= 2 - 24V == ani hareketli elektrikli kilit ¢cikisi (maks 30W). Cikis her agilista bir vurus ile etkinlestirilir.

LOCK 12/24V ===
Kilit lojik tipi= 3 - 24V === miknatish elektrikli kilit ¢ikisi (maks 15W). Cikis kapi kapali oldugunda etkinlestirilir.
Kilit lojik tipi= 4 - Cekisli kilit: tim hareket boyunca etkin.
Maks.: 1S boyunca 1 A, hareketin geri kalani boyunca 0,2 A.
-3 _ou 41 + REF SWE Ortak limit svici
5; : + ﬁ 42 SWC1 SWC1 motor 1 kapanma limit svici (N.C.).
‘; - : f, S 43 SWO 1 SWO1 motor 1 agilma limit svigi (N.C.).
£2%32 44 SWC 2 SWC2 motor 2 kapanma limit svici (N.C.).
EQE&
”“g V5 E 45 SWO 2 SWO2 motor 2 agilma limit svigi (N.C.).
L Ll
< Motor 1 limit svici kontrolu.
Sk <<k 42 SWi Bir telli limit svicleri isletmeli akttatorler icin.
32;5555
A =
E8smd8=s o )
=QEp2aEunm Motor 2 limit svigi kontroli.
o8nong 43 SW2 P o
5: I2% Bir telli limit svigleri isletmeli aktiatorler igin.
o axg
S
oo
PP 40 - REF SWE Wspolny modut wytgcznikow kraricowych
TN . o n
3 é Et < 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.
EEiss
£oo0 b ) - . o
4 % § 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
G0
_ 40 - REF SWE Kodlayic1 Gli¢ Kaynagdi, Beyaz kablo
U
S o
; 2 :E 4 + REF SWE Kodlayici Gli¢ Kaynag), Kahverengi kablo
EGE
T_: E E 42 ENC M1 Motor 1 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
L
43 ENC M2 Motor 2 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
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Klemens Tanim Tarif
50 24V-
51 24V Aksesuar besleme cikisi.
57 24 Vsafet Test edilmis gtivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
. 60 COMIC Ortak girigler IC 1 ve IC 2
'—; Konfigire edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
-] 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
= "Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
E Konfigiire edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
70 oM Ortak girisler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 STOP Kullanilmadidinda jumper'i takili birakin.
Konfigire edilebilir gi)venlik 9iri i 1(N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT/ PHOTTEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP

/BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.

Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default PHOT.

73 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP
/BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

“Guvenlik girislerinin konfiglrasyonu” tablosunu referans alin.

c Y ANTEN Anten girisi.

S 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin
£ # SHIELD yakininda metal kitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin
< yetersiz olmasi halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Aux Lojik= 0 - MONOSTABIL RADYO KANALI gikis!.
Kontak, radyo kanalinin calismasinin ardindan 1s boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Gikist.
Kontak, agilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Aux Lojik= 2 - GECE LAMBASI komutu cikis.
Kontak E.L «{Iht ayarlanan siire boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda ¢ikisi.
Kontak, manevranin tiim siresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI ¢ikigt.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI gikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin ¢ikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - Kullanilmamis

Lojik Aux= 8 - Kullanilmamis

Aux= 9 Lojigi - BAKIM Cikis.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikist.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca agilir.

Lojik Aux= 11 - Kullanilmamis

Lojik Aux= 12 - Kullanilmamis

Lojik Aux= 13 - Cikis KAP| KAPALI DURUMU.
Kontakt kapi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux Lojik= 14 - BISTABIL RADYO KANALI |k|i|.
Kontak, radyo kanali calistiginda durum gagl -kapal) degistirir.

AUX Lojik= 15 - ZAMANLANMIS RADYO KANALI glkli)l.
Radyo kanalinin calismasi tizerine programlanabilir bir siire boyunca kontak kapali kalir (atiEPUE £ JIE) Bu suire iginde tusa tekrar basilirsa, zaman sayimi yeniden baslar.

Aux Lojik= 16 - KAPI ACIK DURUMU §|k|§|.
Kontakt kapi agik oldugunda kapali kalir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP TNMouENnt. Trafik lambasi isletmesi icin dig start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigtire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP NMauElink. Trafik lambasi isletmesi icin i¢ start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfiglre edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfiguire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar acik kalir. Girigsin kapal kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan
birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi acma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfiglirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig.G, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig.G, Ref. 2).
Manevra baglangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agiimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.G, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma suresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis giris (Fig.G, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma siresi boyunca
hareketi bloke eder.
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Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfiglire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.G, Ref. 1).
Ek test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.

Lojik SAFE=5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris (Fig.G, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.G, Ref. 3).
Ek test kontag ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris (Fig.G, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfiguire edilmis giris (Fig.G, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.

(Fig.G, rif. 3).

durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfiguire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gergeklestirir

Ek test kontag ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda midahale

(STOP) gergeklestirir (Fig.G, rif. 4).

durmaya neden olur.

Lojik SAFE=10 Bar op test olarak konfigtire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda midahale

gergeklestirir (Fig.G, rif. 5).

Lojik SAFE=11 Bar 8k2 op olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

gerceklestirir (Fig.G, rif. 3).

mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

(STOP) gerceklestirir (Fig.G, rif. 4).

miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=13 Bar cl test olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme le test edilmis hassas gtivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicinda hassas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Eergeklegirir (Fig.G, rif. 5).

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda midahale durmaya neden olur.

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

Radyo kanali kumandalarinin konfiglirasyonu

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NMauElint. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElNnk. Trafik lambasi isletmesi igin i¢ start.

Lojik CH= 2 - Open olarak konfiglire edilmis kumanda..
Kumanda, bir agma gerceklestirir.

Lojik CH= 3 - Close olarak konfigtire edilmis kumanda..
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfigure edilmis kumanda.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink

Lojik CH= 5- STOP olarak konfigure edilmis kumanda..
Komut bir Stop gerceklestirir

Lojik CH= 6- AUX1 olarak konfigure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 7- Lojik Aux=7 - Kullaniimamis

CH Lojik= 8- AUX11 olarak yapilandirilan radyo komutu (**). Komut AUX11 gikisini calistirir (sadece genisletme karti ile).

Lojik CH= 9- AUX2 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX2 cikigini etkinlestirir.

Lojik CH= 10- Kullanilmamis

Lojik CH= 11- Kullaniimamis

CH Lojik= 12- GECE LAMBASI olarak Eapllandmlan komut
Komut 15181 bistabil lojik ile ¢alistirir.

n az bir yardimci ¢ikisi gece aydinlatmasi olarak ayarlanmalidir.

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isig, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis

ise etkinlestirir.

6) MOTOR BAGLANTISI Fig. E

7) GUVENLIK CIHAZLARI

7.1) TEST EDILMI$ CIHAZLARFiG.G

7.2) KONTROL EDILMEMIS 1 GiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.C
7.3) KONTROL EDILMIS$ 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.DI
8) VERICILERIN BELLEGE ALINMASI Sek. |

9) VERICILERIN iPTAL EDILMESI Sek. L

10) MENULERE GiRi$: FIG. 1

10.1) PARAMETRE (PA-Af) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)

10.2) LOJIK (Lo& ««) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

10.3) RADYO (-Ad «a) MENUSU (TABLO “C” RADYO)

10.4) DEFAULT (dEFAULE) MENUSU

Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

10.5) LISAN (LARGUARGE) MENUSD
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

10.6) AUTOSET (AUt o5EE) MENUSU
« Ozel meniiye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

" "

+  OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj géruntilenir”............ - santral, biragiima
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin
hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.

Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda defgiaebihr.

Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin

ve ekranin kullanilmasini dnlemek dnemlidir.

Bu iflemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak

gyar ar.Bunlari kontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
egistirin.

%KKAT!! BelirtilennoktalardadlciilendarbekuvvetinindegerininEN12453
standardinda belirtilen degerden daha diisiik oldugunukontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.

Dikkat!! Otomatik ayarlama sirasinda fonksiyon sunu algilar:
Dikkat!! Kendi kendine ayarlama sirasinda engel algilama
fonksiyonu aktif degildir, kurulumu yapan kisinin otomasyonun
areketini kontrol etmesi ve otomasyonun hareket arahig icerisinde
insanlarin veya nesnelerin yaklasmasini veya durmasini onlemesi gerekir.

ELEKTRiKLi KiLiT
DIKKAT: 3m’den fazla uzunluklu kanatlar halinde,
bir elektrikli kilidin kurulmasi zorunludur.

10.7) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (¥) manevrasini ?eréekleﬁirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:

THALIA BT A80 /BT A160-119
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Parametreler tablosuna bakin.
4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
5. Pasif bir guivenlik kenari uygulayin.
6. Carpma kuvvetini tekrar ‘kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
7. Basinca duyarl koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif glivenlik kenar) (**) uygulayin
8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
9. Isletme mekanizmasinin hareket ettiriimesine sadece
modunda izin verin
10.Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
%\ah§t|klar|n| kontrol edin
(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce biitlin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun
olarak dolgru sekilde uyg{ulanm@ oldugunu kontrol edin.
(**) Risk analizlerine bagli olarak her haliikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

10.8) SINIR ANAHTARI AYARI MENUSU (L.5L Ad.J)

Kodlayiciya sahip motorlar icin sinir anahtari ayarinin yapilmasini saglar,
bagimsiz’sinir anahtari kablolarina sahip motorlar icin ise"daha sonraki sinir
anahtari ayari icin kanadin dogru sekilde konumlanmasini saglar. Belirtilmeyen
motorlar i¢cin meni etkin degildir ve ekranda “kullanilamaz” mesaji gorintilenir.
NOT: bu hareketler diisiik hizda insan var modunda ve gtivenlik donanimlarinin
mudahalesi olmadan gerceklestirilir.

10.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Ekrandaki “+/-“ tuslarini kullanarak kanadi istenen konuma getirin. Sinir
anahtarlarini ayarlamak icin GIUNO ULTRA motoru kilavuzundaki sinir anahtarini
ayarlama ile ilgili ayarlarin ele alindigi bolime basvurunuz.

10.8.2) E5 BT A12,E5BTA18

Ekrandaki “+/-" tuslarini _kullanarak kanadi ekranda belirtilen konuma (Agilma
veya kapanma) getirin. Istenen konuma ulastiktan sonra OK tusu ile konumu
onaylayin. E5 motorlarinda kanat kapiy! itmek suretiyle manuel olarak sinir

“insan mevcut”

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR~A")

anahtari konumuna getirilebilir, aridndan kapiyr mekanik durdurucuya
dayanana kadar “+/-" tuslari ile hareket ettirin. OK tusu veya uzaktan kumanda
(daha 6nceden hafizaya alinan) ile konumu onaylayin.

10.9) ISTATISTIKLER MENUSU
Kartin sirimind, toplam manevra sayisini (P/Uzluk), belleg'ze kaydedilmis radyo
d

kumanda sayisini ve son 30 hatayi goriinti

emeyi saglar (ilk 2°say1 pozisyonu,

son 2 sayl hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.
Yanip s6nen hata, son bakimdan sonraki ilk hatay! gosterir.

10.10) SiFRE MENUSU

Kartin

-link ag yoluyla prolcl](ramlanmam icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak duizenlenmis *

ORUMA SEVIYESI” l0jigi ile programlama mentile-

rine erismek icin sifre tzaleﬁfdilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
i

yeni bir deneme icin 3 da

a beklenmesi gerekir. Bu siire esnasinda her erisim

denemesinde ekran “BLOC" goruintiiler. Varsayilan sifre 1234'tar.
11) KAPANMA L[MiT SVIiCi BASKISI Fig. F Ref. A-B

ACILMA YONU Fig. E

12) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

Bazimodadillerin kullanimi, radyo kapasitesininazalmasinaneden olur.Tesisi, 433MHz
frekansinda akortlanmis uygun anten ile uyarlayiniz.

DiKKAT! Hatali bir ayar ki

ilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.

DIKKAT! Belirtilen noktalardadlciilen darbekuvvetinin degerininEN12453
standardinda belirtilen degerden daha diisiik oldugunukontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile

azaltilabilir.

aha iyi bir sonug elde etmek icin autoset'in siikunet konumundaki (yani art

arda

apilmis cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri 1sinmamig) motorlar ile

gerceklestiriimesi tavsiye edilir.

Parametre Motorlar Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
) Motor 2 agiima PR i . Lo
oPEn dELRY E NF 0 10 3 gecikme stiresi [sn] Motor 1'e gére motor 2'nin agilmada gecikme siiresi.
Motor 2'ye gore motor 1in kapanmada gecikme siresi.
clS dELRY £ NE 0 25 6 l\ggiﬁ;; ngei?gs] NOT: eger slire maksimuma ayarlanirsa, motor 1 calismaya
9 baslamadan 6nce motor 2'nin tamamen kapanmasini bekler.
Otomatik kapanma : . . PR
Ech 0 120 10 siiresi [sn] Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
Yaya hareketinden | YALNIZCA eger 0'dan farkli ise, bir yaya hareketinden sonra
sonra otomatik kapanmadan onceki bekleme suresi.
PEd EcR 0 120 0 otomatik kapanma | Eger bu parametre 0'a ayarlanirsa bir yaya hareketinden
zamani sonraki bekleme siiresi yaya olmayan hareketten sonraki
[s] bekleme suresi ile ayni olur.
ErF LOREC! E 1 180 40 bérrzgilaga&bglstlma Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bélgenin
Frotunteur. gesini Do bosaltilma stiresi.
suresi [sn]
Gece lambasi yanma
t. L Dht 30 300 20 zamani Gece lambasi yanma stiresi.
[s]
Zamanlanmis cikisin
olEPUE E JNIE 1 240 10 calisma suresi Saniye olarak zamanlanmis radyo kanali ¢ikisi calisma suresi
[s]
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/
SUBBT 10 100 motorlarin agilmada yavaglama alani.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir
E5 BT A18 10 100 manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran tizerinde "SET" bulundugunda, engel
algilama etkin degildir.
oP. d .5t. SLol PHOBOS VELOCE BT B35 10 100 10 Agllmz(liaan)ll?%aflama DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktuatoérler ile 5” tizerinde
bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur
E5BTA12 20 100 DIKKAT: GIUNO'da yavaglama alani hareket sensorleri ile
ayarlanir
L . DIKKAT: ELI BT A35 motor tipi icin yavaslama harig tutu-
Tam digerleri 0 100 lamaz; %10’un altindaki degerler %10 olarak kabul edile-
cektir.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/
SUBBT 10 100 motorlarin kapanmada yavaslama alani.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir
E5 BT A18 10 100 manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel
algilama etkin degildir.
cl. d .5t SLold PHOBOS VELOCE BT B35 10 100 10 av;(algrir;nslaadna: %] DIKKAT: stop pimleri entegre olan akttiatorler ile 5” Gizerinde
yavas ° bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur
E5BT A12 20 100 DIiKKAT: GIUNO’da yavasglama alani hareket sensorleri ile
ayarlanir
o . DIKKAT: ELI BT A35 motor tipi icin yavaglama harig tutu-
Tum digerleri 0 100 lamaz; %10’un altindaki degerler %10 olarak kabul edile-
cektir.

PHOBOS VELOCE BT B35 15 100 Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmig, motorun/
motorlarin gerek acilmada gerekse kapanmada yavaslama
alani (isleme hizindan yavaslama hizina gegis).

d Gk dECE! ELIBTASSV 5 100 15 Yavaslama alani [%] DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir
St dEcEL ELIBT A35V + FCE 15 100 $ manevra yapilmasi gerekli olacaktr.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel
Tam digerleri ° 100 algilama etkin degildir.
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KURMA KILAVUZU

Parametre

Motorlar

Max.

Default

Kisisel

Tanim

Tarif

PEd oPEn b

10

100

100

Kismi agilma M1 [%]

PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam
acilmaya gore ytizde olarak kismi acilma alani.

of. ForcE

100

50

Acllmada kanadin/
kanatlarin giicii [%]

Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir
engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege
kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde
cekilen gii¢ ylzdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki
gosterir: Ayarlanmis diger deger ile yiirurliikteki giivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
halinde, ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun (¥*).

clS ForcE

100

50

Kapanmada
kanadin/kanatlarin
gtict [%]

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir
engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege
kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde
cekilen gug yuzdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki
gosterir: Ayarlanmis diger deger ile yiirurliikteki giivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
halinde, ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).

Sbec PrESSUrFE
ForcE

100

100

Kapanma limit
anahtarina baski
uygulayan kanadin
kuvveti [%]

Kanama limit anahtarina baski sirasinda kanat tarafindan
uygulanan kuvvet.

of SPEEd

SUB BT

20

100

ELIBTA35V

20

100

Tum digerleri

15

100

100

Acllmadaki hiz [%]

Motor/motorlar tarafindan agilmada ulagilmasi mimkiin
maksimum hizin yiizdesi.

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz
komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel
algilama etkin degildir.

ci SPEEd

SUB BT

20

100

ELIBT A35V

20

100

Tum digerleri

15

100

100

Kapanmadaki hiz
[%]

Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulasiimasi miimkiin
maksimum hizin yiizdesi.

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz
komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel
algilama etkin degildir.

SLols SPEEd

SUB BT

20

50

ELIBT A35V

20

50

ELIBT A35V + FCE

20

50

PHOBOS VELOCE BT B35

15

50

Tum digerleri

15

100

25

Yavaslama hizi [%]

Maksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaglama
asamasinda agilmada ve kapanmada motorun/motorlarin hiz.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz
komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.

DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel
algilama etkin degildir.

DIKKAT: ELI BT A35 tipi motor icin yavaslama hari¢ tutula-
maz; %50'nin lizerindeki degerler %50 kabul edilecektir.

MR nEERRACE

250

Bakim esigi manevra
saylisi programlama
[ytizltk]

Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire
edilmis AUX cikis GUzerinde bakim yapilmasinin gerekli

oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi'nde kuvvet sinirlari icin EN12453 gecerlidir.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lol «c)

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Motorlar etkin degil
1 YONETILMIYOR
2 YONETILMiYOR
3 IGEA BT
4 YONETILMIYOR
5 YONETILMiYOR
6 SUB BT
- 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - PHOBOS N BT
Motor tipi
. 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
Motor EYPE (Karta bagh motor 0 9 VIRGO SMART BT A - 5 tel
tipini ayarlayin.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 tel
11 E5 BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
17 PHOBOS VELOCE BT B35
0 Lojik etkin degil
1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
LA gtomatik 0 Kapanmada en_gelin _ortadan kaldirimasindan sonra bile otomatik !(apanmayl etkinlestirir. Acilmada
apanma 2 saniye sonra inversiyon olmasi durumunda agilma tekrar denenir; Agilma sirasinda art arda 4 sefer
2 engelle karsilasilirsa kapanma gergeklesir.
Konfigiirasyon yalnizca E5 BT A12 motorda (tip 12 motor) etkinlestirilebilir.
AY&“‘HZCB enerjisi 1,69 J ile sinirli olan gegis kapilarinda lojik kullanilabilir.
P 0 Power Down DEVREDISI, yani aksesuarlarin gli¢ beslemesi her zaman var.
PSRLE z;‘;rtg:,‘v;“ 1 Mantik devre disi birakildiginda bekleme durumunda tiiketim > 0,5 W olur

1 Power Down AKTIF, yani aksesuarlarin giic beslemesi kapi durdugunda devredisi kalir.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
ULink 0 Her iki U-Link konektorii de yeni U-Link2 protokoliini destekler
Ut b Protolkoliinii 0 1 Opsiyonel kart konektorii 1 tizerinde U-Link (6nceki versiyon) protokoliin etkinlestirme. U-Link
cahstir protokoliiniin dnceki versiyonu konektér 1 tizerinde calistirilabilir.
0 Lojik etkin degil
FRSE clS Hizli kapanma 0 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra
1
kapatir
0 Calismada herhangi bir degisiklik olmaz.
BALE comf Batarya 0 1 Tam acilma yapilir ve beslemenin geri gelmesi beklenir.
yapilandirmasi 2 “Kismi agilma” parametresine gore kismi agilma yapilir ve beslemenin geri gelmesi beklenir.
3 Tam kapanma yapllir ve beslemenin geri gelmesi beklenir.
0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre
edilmis girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.
Start E, Start |, Ped olarak konfigure 2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
edilmis girisler 3 adim lojigi ile isler.
1 Kapanmaasamasiesnasindakiimpals, KAPALI ACAR ACAR ACAR
SEEP-bY-SEEP Adim adim o hareketi ters cevirir. KAPANMADA STOP
NouENnk hareketi ACIK | aparin |_KAPATIR | KAPATIR
Start E, Start |, Ped olarak konfigire | | ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
2 edilmisgirisler2adimlojigiileisler. Her STOP
impalsta hareketi ters cevirir.
¢ SONRASI ACAR ACAR ACAR
0 Yanip sénen lamba motorun/larin harekete ge¢mesi ile birlikte yanar.
PrE-RLAAN On alarm 0 1-10 On alarm islevi etkinlestirilir : yanip sonen lamba motorun/larin harekete gecmesinden 6nce yanar;
parametrenin degeri saniye cinsinden yanip sonme &ncesindeki sireyi belirtir.
0 impalsl isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfiguire edilir.
1 Girig 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
OPfN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari stirece manevra devam eder.
DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, giivenlik diizenlerinin (fotosel veya gtivenlik kenar, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi
halinde, OPEN UP veya CLOSE UP tuslari serbest birakilana kadar etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme
S i t 0 etkinlestirilir.
hotd-to-rin nsan meveu 2 Girig 61, OPEN UP olarak konfigure edilir.
Gils 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
A DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Kapanma sirasinda insan var modu isleyisi.
61 girisi OPEN UP olarak yapilandirilir.
?|r|§| CLOSE UP olarak yapilandirilir.
3 Agl ma hareketi otomatik olarak gerceklesir, kapanma hareketi komut diigmesine (CLOSE) basildig
slirece devam eder.
/!\ DIKKAT: acilma sirasinda giivenlikler aktif degildir.
Acilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
L i Islar blok 0
oPEn bi impa s::l oxe 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
- TCA'da impalslars 0 Start E, Start |, Ped olarak konﬁg.fijre ed'ilm'i§ g'i|ti§ler'in'impaI5|, TCA molasi esnasinda etl'<iye sahiptir.
EcA bl bloke et 0 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip
degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
] ) i
ciLo5SE bl |mpaIsI:tr| bloke 0 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip
degildir.
0 Lojik etkin degil
) Agilmada kog 0 Bahce giris kapisl, acilmayi gerceklestirmeden énce, kapanmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu,
rA blol e of darbesi 1 elektrikli kilidin daha kolay ¢ézllmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
Kapanmada kog Bah kapist k klestirmeden & Imada yaklastk 2 saniye b iter. B
oL ) a 0 e giris kapisi kapanmayi gergeklestirmeden dnce, agilmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu,
rRR blob c ct darbesi 1 elektrikli kilidin daha kolay ¢éztilmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
Motorlar bir saatten fazla bir stire tamamen acik veya tamamen kapali pozisyonda kalirlar ise, yaklasik
, . 3 saniye boyunca durdurma yoniinde etkinlestirilirler. 56z konusu islem her saat gerceklestirilir.
bloc PEFS (SE Blokaji tutma 0 1 ONEMLI NOT: Bu fonksiyon, oleodinamik motorlarda, érnegin geceleyin oldugu gibi uzun sireli
molalar esnasinda veya i¢ sizintilar sebebi sicaklik azalmasindan kaynaklanan olasi yag hacmi
azalmasini dengeleme amaci tasir.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Hareket, sadece kapanma limit svi¢inin muidahalesi ile durdurulur; bu durumda kapanma limit svici
mudahalesinin ince ayarini gerceklestirmek gerekir (Fig. F, Ref. B).
- Kapanma mekanik stop mevcudiyetinde kullaniimalidir.
PrESS SLc Kapanma limit 0 Bu fonksiyon, stop ve geri hareket (amperostop) sensori tarafindan engel olarak kabul edilmeden,
svicine basma 1 kanatlarin mekanik stop tizerindeki baskisini etkinlestirir.
Bu dogrultuda ayak, kapanma limit svicinin algilanmasi sonrasinda veya mekanik stopa kadar birkag
saniye daha strokuna devam eder. Bu sekilde kapanma limit sviglerinin miidahalesi biraz 6ne alinarak,
kanatlarin stop tizerinde miikkemmel hizalanmasi elde edilir (Fig. F, Ref.A).
0 Stop ve geri hareket koruma muidahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete geciste otomatik olarak engel alarminin miidahale esiginin dengelenmesini
. gerceklestirir.
133 Ice Fonksiyonu 0 DIKKAT!! Belirtilen noktalarda 6lgtlen darbe kuvvetinin degerinin EN12453 standardinda belirtilen

degerden daha dustik oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci gtivenlik cihazlarini kullanin.
Bu fonksiyon, dislik sicakliklar ile isleyen montaj tirlerinde faydalidir.
DiKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Mok Aktif 5 1 Sadece motor 1 etkin (1 kanat).
oc. on tif motor sayisi
" 2 Her iki motor da etkin (2 kanat).
0 Bkz. Sek.EO
1 Bkz. Sek.E1
2 Blz. Sek £2 IGEA BT harictir
nSEALLRE an Kurulum 0 3 Bkz. Sek.E3 <
ALEEFARE WwWE alternatifleri 4 Bkz. Sek.E4
5 Bkz. Sek.E5 -
o Bz, Sek £6 Yalnizca VIRGO igin
7 Bkz. Sek.E7
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
! SAFE girisinin 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
k°“ﬁ9ﬁf;5Y°““- 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
7 3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigire edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE 2 giivenlik 6 Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigire edilmis giris.
2 GAFE gir.i;inin 6 7 Bar test, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
konﬁgu7r3asyonu. 8 Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. (SAFE 11,13 iizerinde aktif degil).
9 Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Kapan-
mada hareketin durmasi saglanir.
10 Bar OPTEST olarak konfigire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik
SAFE 10 giivenlik kenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
i girisinin 15
SRARFE konfigiirasyonu. 1 Bar OP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas giivenlik kenari.
77 Kapanmada hareketin durmasi saglanir. (SAFE 11,13 lzerinde aktif degil).
Sadece iy SAFE 11 giivenlik
H girisinin . TR . . . . .
genisletme i 15 Bar CL olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari.
karti ile. SAFE konﬁgl;rgsyonu. 12 Acillmada hareketin durmasi saglanir.
Ge“k'gﬁ'ltme ‘ SAFE 12 givenlik
! girisinin 15 Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
I\(/glrlsaary:rarlr['ygyr;?; SRFE konﬁgu7r9asyonu. 3 glivenlik kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
(15) birakin
. " Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari.
; SAFZ!S;?:i‘r,\enhk 14 Aciimada hareketin durmasi saglanir. (SAFE 11,13 tizerinde aktif degil).
p 15
SRFE konfigiirasyonu. Girig devredisi olarak yapilandirilir.
80 15 Genisletme karti olmadiginda kullanilir.
(SAFE 1,2 Uzerinde aktif degil).
0 Start E olarak konfigure edilmis giris.
1C 1 kumanda = T
. girisinin o 1 Start | olarak konfigtire edilmis giris.
UILC k°“ﬁ9i36’_|35¥°““- 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfigtire edilmis giris.
2 = girisinin 4
konﬁgl.|6r2asyonu. 5 Timer olarak konfiglre edilmis giris.
1C 10 giivenlik
n girisinin
LS konfigiirasyonu. 2
Sadece 64
genisletme 1C 11 giivenlik 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
karti ile. girlsinin
()
TRE konfigiirasyonu. 3
65
Configurazione 0 Start E olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
ich 1‘32;‘;’;:"2?‘?0 0 1 Start | olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
- 2 Open olarak konfiglire edilmis radyo kumandasi.
Configurazione = .
2ch del comando 9 3 Close olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
2° canale radio 4 Ped olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
Configurazione 5 STOP olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
Ich del comand9 2 6 AUX1 ** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
3° canale radio 7 Kullanilmamis
8 AUX11** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi. (Sadece genisletme karti ile.)
9 AUX2** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
Configurazione 0 Kallan
Ych del comando 5 ullaniimamis
4° canale radio 11 Kullaniimamis
12 Komut GECE LAMBASI oIarakYap|Iand|r|I|r
Komut 151g1 bistabil lojik ile calistirir. En az bir yardimci cikisi gece aydinlatmasi olarak ayarlanmalidir.
AUX 1.20-21 0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak yapilandirilir
{AUH ;|k|§|n|n kon- 6 1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
figirasyonu 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.
AUX 2 cikisinin 4 Merdiven 1511 olarak konfigiire edilmis ¢ikis
H konfigii . 0
CALH on g:g;yonu 5 Alarm olarak konfigiire edilmis cikis
6 Flasor olarak konfigire edilmis cikis
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamay: Secenekler
isaretleyin
7 Klipsli Kilit olarak konfigure edilmis cikis
8 Miknatisli kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis
{OALH Ig\lll‘z(;}r?mzlf;f\% 3 9 Baklfn olarak konfigilire edilmi§ g|k|§' :
- figiirasyonu 10 Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis cikis.
clelEds 11 Kullanilmamis
genisletme > Kallan]
karti ile. uTanrmamis
13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
! (AU I;\lllj(zgr:mzlg;ﬁ 1 14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak yapilandirilir
figlirasyonu 15 Cikis zamanlanmis Radyo Kanali olarak yapilandirilir
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis
0 Cikis 12V == ani hareketli elektrikli kilit icin yapilandirilir.
1 Cikis 12V === miknatish elektrikli kilit icin yapilandirilir. Maks. 0,5A.
il Bu ayar ile Power Down aktif degildir
ilit tipi. — -
LacH 28-29 0 2 Cikis 24V =—= ani hareketli elektrikli kilit icin yapilandirilir.
3 Cikis 24V === miknatish elektrikli kilit icin yapilandirilir. Maks. 0,25A.
Bu ayar ile Power Down aktif degildir
4 Cekisli kilit: tim hareket boyunca etkin.
Maks.: 1S boyunca 1 A, hareketin geri kalani boyunca 0,2 A.
A - Programlama mendlerine erismek icin sifre talep edilmez
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendisu araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli
tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
0 -Bellege kaydedilecek birradyo kumandanin gizlitusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10sicinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu sre icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni
radyo kumandalari ilave etmek miimkiinddr.
C - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
D - U-link adi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur
A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Koruma 1 Varsayilan sifre 1234'tr.
Prot. LEu seviyesinin _ 0 B-C-D fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
diizenlenmesi 2 Kullanilmamis
A - Programlama mendlerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
3 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre digi edilir.
D fonksiyonu 0 ¢alismaya gore degismeden kalir
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tr.
4 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisi kullanilarak bellege kaydedilirler.
Seri mod X f i8i/vb. Vi ileti
(Kartin, BFT ag1 0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
n o
5&r AL NodE I?;?Aa'zfr'zggﬁd’}?fgi 0 ] Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara
gure eciidig gonderir.
belirtir.)
Lokal BFT a1 baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
RddrE55 Adres 0 [] | (U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
Push&Go 0 Lojik aktif degil
i Sadece 0
PUSh Lo E.S; BT A12) 1 Sabit kanadin agilma yoniine dogru manuel olarak ittirilmesi otomatik agilmay: tetikler.
0 On yanip sénme devre dis.
ErAFF «« L {DhE Trafik lambasi 6n 0 yanip i
PrEFLRSh nl yanip sonmesi 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
0 Kapali giris kapist ile sontik kirmizi isiklar.
ErARFF «« L (Lht rEd Sabit kirmizi 0 palioirs kap i
LANP  ALLAYS on trafik lambasi 1 Kapali giris kapist ile yanik kirmizi isiklar.

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfiglre edilmis ise etkinlestirir.

TABLO “C” - RADYO MENUSU (-Ad o)

Lojik Tanim

Add ich 1ch tusu ekle

Arzu edilen tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.

Addech 2ch tusu ekle

Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir.

AddIch 3ch tusu ekle

Arzu edilen tusu, 3. radyo kanali kumandasina eslestirir.

AddYch 4ch tusu ekle

Arzu edilen tusu, 4. radyo kanali kumandasina eslestirir.

Tek radyo kumandayi sil

EFRSE Bir radyo kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi segmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo
kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).

Ligteyi Sil
E-RSE 28 ADIKKAT! Biitlin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
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