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Dikkat! icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!
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| KULLANICI iCiN UYARILAR (TUR) |

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin
uygunsuz kullanimiinsanlara, hayvanlara veya
esyalara zarar verebileceginden uriinle birlikte
verilen Uyarilar ve Talimatlar dikkatle okunmali
ve uygulanmahlidir. Bu talimatlan ileride ku-
llanmak lizere saklayin ve tesisin olasi olarak
baskalarina devredilmesi halinde, bunlari yeni
kullanicilarina aktarin.

Bu liriin, sadece iliskin olarak kurulmus oldugu
kullanim amacigercevesindekullaniimalidir. Her
diger kullanim uygun olmadigindan tehlikeli-
dir. Uretici, uygun olmayan, hatali ve mantiksiz
kullanimlardan kaynaklanabilecek olasi zarar-
lardan sorumlu tutulamaz.

GENEL EMNIYET

Bu Urinu aldiginiz icin tesekkur ederiz. Firmamiz
urinliin performansindan ziyadesiyle memnun
kalacaginizdan emindir.

Bu Urdn, nitelikli ve uzman personel (Frofes onel
kurucu) tarafindan dogru sekilde kurulmasi halin-
de, glivenlige iliskin teknik usuller ve yonetmelikler

tarafindan kabul goren standartlara uygundur.

Otomasyon sistemi, dogru sekilde kurulmus olmasi

ve kullanilmasi halinde, kullanimdaki guvenlik

standartlarini karsilar. Her haltikarda beklenmedik
problemlerin 6nlenmesiicinbazidavraniskurallarina
uyulmasi gerekir:

-Cocuklari, kisileri ve egyalari, 6zellikle hareket
esnasinda, otomasyon sisteminin etki alaninin
disinda tutun.

—gocuklarln otomasyon sisteminin etki alaninda

urmasina veya oyun oynamasina izin vermeyin.

-Cihaz; 8 yasindan kuicuk olmayan cocuklar ve
fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri tam
gelismemis i§ilerveyaciha2|higkullanmamlivelya
cihazhakkinda gereklibilgiye sahip olmayan kisiler
tarafindan, sadece denetim altinda tutulduklari
stireceveyacihazin glivenlikicinde kullanimina dair
ve bundan kaynaklanabilecek tehlikeleri anlayabi-
lecek sekilde bilgilendirildikten sonra kullanilabilir.
Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Kullanici
tarafindan yapilmasi gereken temizleme ve bakim
islemleri, kendilerine nezaret eden biri olmadigi
surece cocuklar taraflndangla tlmamalhidir.

- Cocuklar, aparatile oynamadiklarindan emin olmak
icindenetimaltinda tutulmalidirlar.Cocuklarin sabit
kontrol aygitlari ile oynamalarina izin vermeyiniz.
Tele kumandalar cocuklardan uzak tutunuz.

- Menteselerveya harekethalindekimekanik organ-
lar yakininda islem gérmekten kaginin.

-Kanadin' hareketini engellemeyin ve aktuator
Ozel serbest birakma mekanizmasi ile serbest
birakilmamis ise, kapiyi elle agmay1 denemeyin.

- Motorizekapilarinveyabahcekapilarinin hareketleri
esnasinda bunlarin etki alanina girmeyin.

- Radyokumandalarinveyadigerkumandacihazlarinin
kazarai?letilmelerini6n|emekigin,bun|ar|gocuklarm
ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

-Elle serbest birakma sisteminin etkinlestiriimesi,
mekanikarizalarveyadengesizlik sartlarimevcudiye-
tindekapininkontrolsiizhareketlerine nedenolabilir.

- Kepenka¢ma durumunda: Hareket halindeki kepengi
denetleyinvekepenktamamenkapananakadarKkisileri
uzaktutun.Serbest birakma (mevcutise)isletildiginde
dikkat edin; ¢tinki acik bir kepenk, aginma veya bo-
zulma mevcudiyetinde hizh sekilde dusebilir.

- KaEmln, kablolar, yaylar, mesnetler, menteseler
ve kilavuzlar gibi &/'onlendirilen kisim) mekanik
organlarinin kirilmasi veya asinmasi tehlikelere
neden olabilir. Tesisi, kurucu veya kalomln ureticisi
tarafindan belirtilenler uyarinca nitelikli ve uzman
Eersonele (profesyonel kurucu) dizenli olarak

ontrol ettirin.

- Her dis temizlik islemi icin, sebekeden enerji bes-
lemesini kesin.

- Fotosellerin optiklerini ve 1sikh sinyal cihazlarini
temiztutun.Dallarinve calilarinemniyetcihazlarini
etkilemediklerini kontrol edin.

-Otomasyon sisteminin onarim mudahaleleri ge-
rektirmesi halinde bunu kullanmayin. Otomasyon
sisteminin arizalanmasi veya koétu islemesi duru-
munda, otomasyon sistemi Uzerindeki sebeke
beslemesinikesin, hertirlionarimdenemesinden
veya dogrudan miidahaleden kaginin ve gerekli
onarim veya bakim icin sadece nitelikli ve uzman
personele (profesyonel kurucu) basvurun. Girisi
saglamakicin, acildurum serbest birakma diizenini
(mevcut ise) etkinlestirin.

-Otomasyon sistemi veKa tesis Uzerinde isbu
kilavuzda 6ngorilmeyen hertirli direktmidahale
icin nitelikli ve uzman personelden (profesyonel

kurucu)(}/ararlanln.

-En azindan yilda bir defa otomasyon sisteminin
ve Ozellikle t(jmlngenIikcihazIarlnm saglamligini
ve dogru islediklerini nitelikli ve uzman personele
(profesyonel kurucu) kontrol ettirin.

—Igjrma, bakim ve onarim miidahaleleri belgelendi-
rilmeli ve ilgili dokiimantasyon Grin kullanicisinin
emrinde olmalidir.

-Yukarida belirtilenlere uyulmamasi tehlike
durumlari yaratabilir.

BERTARAF ETME
Ef Materyallerin bertaraf edilmesi, yururlikte-

ki standartlara uyularak yapilmahdir. Artik
mm= kullanilmayacak cihazinizi, tiikenmis pilleri
veya akuleri ev ¢opine atmayiniz. Elektrikli
veya elektronik cihazlardan kaynaklanan
batin atiklarinizi, bunlarin geridénusimlerini
gerceklestiren ozel bir toplama merkezine
goturerekiadeetme sorumlulugunasahipsiniz.
Bu kullanim kilavuzunda a¢ik¢a 6ngoriilmeyen-
lerin timi yasaktir. Isletme mekanizmasinin iyi
islemesi, sadece bu kilavuzda belirtilen talimat-
lara uyulmasi halinde garanti edilir. Firma, bu
kilavuzda belirtilen bilgilere uyulmamasindan
kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.
Firma, Uiriintin esas 6zelliklerini sabit tutarak, isbu
yayimigiincellemektaahhiidiindebulunmaksizin
uruni teknik,imalatveticarinitelikleriacisindan
iyilestirmekicinuygun gordiigiidegisiklikleriher
an uygulama hakkini sakli tutmustur.
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KURUCU iCiN UYARILAR

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu tirliniin hatali kurulmasi insanlara,
hayvanlara veya esyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen
tiim uyarilar ve talimatlar dikkatle okunmali ve uygulanmalidir. Uyarilar
ve talimatlar emniyet, kurma, kullanim ve bakim hakkinda 6nemli bilgiler
saglarlar. Talimatlar, teknik brosiire eklemek ve ileride gerektiginde da-
nismak icin saklayin.

GENEL EMNIYET

Bu riin, sadece elinizdeki dokiimantasyonda belirtildigi sekilde kullaniimak

Uizere tasarlanmis ve Uretilmistir. Bu dokimanda belirtiimeyen herhangi baska

bir kullanim Uriine hasar verebilir ve tehlike nedeni olabilir.

-Makineninyapimindakullanilan parcalarive kurma, asagidaki Avrupa Direktifleri'ne
(uygulanabilir olduklari alanlarda) uymalidir: 2014/30/EC, 2014/35/EC, 2006/42/
EC, 2011/305/EC, 99/05/EC ve bunlari izleyen degisiklikler. Avrupa Birligi'nin di-
sindaki tim ilkelerde iyi bir emniyet seviyesini elde etmek icin yukarida belirtilen
standartlara ek olarak yrurlikteki ulusal standartlara da uyulmalidir.

-Bu drlinln dreticisi firma (ileride “firma”), Grlintin isbu dokimantasyonda belir-
tilen, tasarlanmis oldugu kullanimdan farkli veya uygunsuz kullanimindan ve de
kapanan konstriksiyonlari (binakapilari, bahge kapilari, vb.) insa ederkeniyiteknik
usullerine uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek
herhangi bir sekil degisikliginden kaynaklanan her tirlt sorumluluktan muaftir.

-Kurma, yururlikteki standartlar ve iyi teknik usulleri uyarinca nitelikli personel
(EN12635 uyarinca profesyonel kurucu) tarafindan gerceklestirilmelidir.

-Urtiniikurmadan 6nce, glivenlikkenarlarinin gerceklestiriimesineve ttim ezilme,
kesilme, suiriiklenme ve genel olarak tehlike bélgelerinin korunmasina veya
ayrilmasina iliskin tim yapisal degisiklikleri EN 12604 ve 12453 normlarinda
ongorilenlere veya olasiyerel kurmanormlarina gére uygulayin.Mevcutyapinin
gerekli saglamlik ve sabitlik 6zelliklerine sahip oldugunu kontrol edin.

-Kurmaya baslamadan énce trtiniin saglamligini kontrol edin.

-Firma, motorize edilecek cercevelerin tiretiminde ve bakimindaiyiteknik usullerine
uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek herhangi
bir sekil degisikliginden sorumlu degildir.

-Beyan edilen sicaklik araliginin, otomasyon sisteminin monte edilecegi yere
uygun oldugunu kontrol edin.

-Burlnu patlayiciatmosfere sahip ortamlara kurmayin: Parlayicigaz veyaduman
mevcudiyeti, glivenlik acisindan ciddi bir tehlike olusturur.

-Sistem tizerinde herhangibirmiidahalede bulunmadan énce elektrik beslemesini
kesin. Mevcut olmalari halinde olasi tampon akdileri de sokiin.

-Elektrik beslemesini baglamadan once plaka verilerinin, elektrik dagitim se-
bekesinin verilerine uygun oldugundan ve elektrik tesisinin basinda uygun bir
diferansiyel salterin ve asirn akima karsi korumanin bulundugundan emin olun.
Otomasyon sisteminin besleme sebekesi tzerinde, Il asirn gerilim kategorisin-
deki sartlarda tamamen baglantinin kesilmesini saglayan bir devre kesici veya
omnipolar bir manyeto termik devre kesici 6ngorilmelidir.

-Elektrik besleme sebekesinin basinda, yurtrliikteki kanunlar tarafindan 6ngorii-
lenlere uygun ve esik degeri 0.03A'den fazla olmayan bir diferansiyel salter takili
oldugunu kontrol edin.

-Topraklamanindogru sekilde gerceklestirilmis oldugunukontroledin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina kapilari, bahge kapilari, vb.) bittin metal
parcalarini ve sistemin biitlin komponentlerini toprak hattina baglayin.

-Kurma, EN 12978 ve EN12453 standartlarina uygun giivenlik ve kontrol cihazlari
kullanilarak gerceklestirilmelidir.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Carpma kuvvetinin, standartlar tarafindan 6ngoriilen degerleri asmasi duru-
munda, basinca duyarli veya elektro duyarh cihazlar uygulayin.

-Alani carpma, ezilme, stiriklenme ve kesilme tehlikelerine karsi korumak icin
gerekli butlin emniyet cihazlarini (fotoseller, hassas guvenlik kenarlari, vb.)
uygulayin. Yirdrlikteki yonetmelikleri ve direktifleri, iyi teknik kriterlerini, kul-
lanimi, kurma ortamini, sistemin isleme lojigini ve otomasyon sistemi tarafindan
gelistirilen gicleri dikkate alin.

- Tehlikeli bolgeleri (giderilemeyen riskleri) belirlemekicin yururlikteki yonetme-
liklertarafindan 6ngortilen isaretleriuygulayin.Her kurma, EN13241-1 standardi
tarafindan 6ngoriilenler uyarinca gortinir sekilde isaretlenmis olmalidir.

-Kurma tamamlandiktan sonra kapi/bahge giris kapisinin belirleyici verilerini
tastyan etiket plakasini uygulayin.

-Bu uriin, kapi bulunduran kanatlar Gzerine monte edilemez (motorun sadece
kapali kapi ile isletilebilir olmasi durumu haric).

-Otomasyon sisteminin 2,5 m'den alcak bir yiikseklige monte edilmis olmasi
veya erisilebilir olmasi halinde, elektrikli ve mekanik parcalarin uygun sekilde
korunmalarini garanti etmek gerekir.

-Sadece panjur otomasyon sistemleri icin
1) Motorun hareketli kisimlari zemin Gstlinden veya erisime izin verecek diger
bir seviye Ustlinden 2,5 metreden daha fazla bir yiikseklikte kurulmahdirlar.

2) Reduiktorlt motor ayrilmis bir alan icinde ve sadece takimlarin kullaniimasi ile
erisilebilir olacak sekilde koruma ile donatilmis olarak kurulmalidir.

-Her turll sabit kumandayi, hareketli parcalardan uzak, tehlike yaratmayacak po-
zisyondamonte edin.Ozellikle“insan mevcut”durumundakullanilan kumandalar,
yonlendirilen kismin dogrudan goriinir yerinde konumlandiriimalidir; anahtarli
olmalari disinda, herkes tarafindan erisilebilir olmayacak sekilde, minimum 1,5 m
yukseklige kurulmalidir.

-En az bir adet isikh (flasor) sinyal cihazini gérinir pozisyona yerlestirin, ayrica
sistemin Uzerine bir Uyari tabelasi takin.

-Otomaszon sisteminin elle serbest birakilmasinin islemesine iliskin bir etiketi
kalici sekilde takin ve manevra organinin yakinina yerlestirin.

-Manevraesnasindayénlendirilenkisim ve cevresindekiparcalararasinda mekanik
riskler ve 6zellikle carpma, ezilme, striiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Manevra esnasinda yonlendirilen kisim ve etrafindaki sabit parcalar arasinda
mekanik riskler ve 6zellikle ezilme, striklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Kurmay!1 gerceklestirdikten sonra, motor otomasyon sistemi ayarinin dogru
dizenlenmis oldugundan, koruma ve serbest birakma sistemlerinin dogru
islediklerinden emin olun.

-Her tlirlii bakim veya onarimislemlerinde sadece orijinal parcalar kullanin. Baska
ureticilerinkomponentlerininkullaniimasi halinde, otomasyon sisteminin dogru
islemesi ve emniyeti agisindan firma hicbir sorumluluk tstlenmez.

-Firmatarafindan acikcayetkilendirilmedikce otomasyon sisteminin komponent-
leri Uzerinde hicbir degisiklik yapmayin.-Tesisin kullanicisini olasi giderilemeyen
riskler, uygulanmis kumanda sistemleri ve acil durum halinde elle agma islemle-
rinin nasil gerceklestirilmesi gerektigi hakkinda egitin: Kullanim kilavuzunu nihai
kullaniciya teslim edin.

-Ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistirol, vb.), yururlikteki standartlar
baglaminda 6ngorilen hiikiimlere gore bertaraf edin. Naylon ve polistirol po-
setleri cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

BAGLANTILAR

DIKKAT! Sebekeye baglantiicin: trifaze beslemelericin minimum 5x1,5mm?veya

4x1,5mm? kesitli veya monofaze beslemeler icin 3x1,5mm? kesitli cok kutuplu

kablo kullanilmalidir (6rnegin kablo, 4x1.5mm? kesitli, HO5RN-F tip olabilir). Yar-
dimci diizenlerin baglantisi icin, minimum 0,5 mm? kesitli kondUktorler kullanin.

-Sadece minimum 10A-250V kapasiteli butonlar kullanin.

-Konduiktorler, gerilim altindaki parcalari cok alcak gtivenlik gerilimindeki parca-
lardan net sekilde ayri tutmak amaci ile klemensler yakininda ek bir sabitleme
(6rnegin kenetler araciligi ile) aracihgr ile kenetlenmis olmalidirlar.

-Besleme kablosu, kurma esnasinda etkin konduktorleri olabildigince kisa bi-
rakarak, toprak kondiiktoriiniin uygun klemense baglanmasini saglamak icin
soyulmalidir. Toprak kondiiktori, kablonun sabitleme cihazinin gevsemesihalinde
en son gerilen kondiktor olmalidir.

DIKKAT! Cokalcak gtivenlik gerilimlikonduktorler,alcak gerilim kondiktorlerinden

fiziksel olarak ayrilmalidir.

Gerilim altindaki parcalara erisim, sadece nitelikli personel (profesyonel kurucu)

icin mUmkan olmalidir

OTOMASYON SISTEMININ KONTROLU VE BAKIM

Otomasyon sistemini kesin olarak isler kilmadan 6nce ve bakim mudahaleleri

esnasinda asagidakileri titizlikle kontrol edin:

-Buitiin komponentlerin iyice sabitlenmis oldugunu kontrol edin;

-Elle kumanda durumunda start ve stop islemini kontrol edin.

-Normal veya ozellestirilmis isleme lojigini kontrol edin.

-Sadeceyanakayarbahce kapilariicin: tim kremayer boyunca 2 mm'lik bir bosluk
ile kremayer — pinyon kavramasinin dogrulugunu kontrol ediniz; kaydirma rayini
daima artiklardan yoksun ve temiz tutun.

-Sadece yana kayar bahce kapilari ve kapilar icin: Bahce kapisinin kayma rayinin
lineerveyatay oldugunu, tekerleklerin bahce kapisininagirhgini tasimaya uygun
olduklarini kontrol ediniz.

-Sadece asma tip yana kayar bahce kapilari icin (Cantilever): Hareket esnasinda
alcalma veya sallanma olmadigini kontrol ediniz.

-Sadece kanatli bahce kapilari icin: Kanat rotasyon ekseninin mikemmel sekilde
dikey oldugunu kontrol ediniz.

-Sadece bariyerlericin:Kaplyragmadan dnce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).

-Timglvenlikdizenlerinin (fotoseller, hassas gtivenlikkenarlari, vb.) dogruislediklerini
ve ezilmeyi dnleyici glivenlik dlizeninin dogru ayarlandigini kontrol edin; EN12445
standard tarafindan 6ngériilen noktalarda 6lciilen carpma kuvveti degerinin, EN
12453 standardinda belirtilenden daha dustk oldugunu kontrol edin.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi aracm?l ile azaltilabilir.

-Acil durum manevrasinin (mevcut ise) fonksiyonelligini kontrol edin.

-Uygulanmis kumanda cihazlari ile agilma ve kapanma islemini kontrol edin.

-Elektrik baglantilarinin ve kablajlarin saglamligini ve 6zellikle yalitici kiliflarin ve
kablo kenetlerinin durumunu kontrol edin.

-Bakim esnasinda fotosellerin optiklerini temizleyin.

-Otomasyon sisteminin hizmet disi oldugu donem zarfinda, yonlendirilen kismi
bosa alip, bahge kapisinin elle acilmasini ve kapanmasini saglayacak sekilde
acil durum serbest birakilmasini (“ACIL DURUM MANEVRASI” paragrafina bakin)
etkinlestirin.

-Besleme kablosu hasar gérmis ise, her tlrld riskin 6nlenmesi icin kablonun
Ureticisi veya Ureticinin teknik servisi tarafindan ve her haliikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistirilmesi gerekir.

-Dogrulanmamisyontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis
oldugu gibi) “D" tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu%ir bakim yapilmasini sart kosunuz.

-Yukaridatanimlandigi gibi bakimislemlerien azyildabirdefa veya kurulmayerinin
ozelliklerinin-gerektirmesi-halinde; daha kisa stre araliklari ile tekrarlanmalidir.

DIKKAT!

Motorizasyonun bahge kapisi/kapinin kullanimiagisindan bir kolaylastirma meka-
nizmasioldugunu ve montaj kusur ve hatalarindan veya bakim yapilmamasindan
kaynaklanan sorunlari ¢6zmedigini unutmayiniz.

BERTARAF ETME

Materyallerin bertaraf edilmesi, ylrirlikteki standartlara uyularak

yapilmalidir. Artik kullaniimayacak cihazinizi, tiikenmis pilleriveya akleri

ev¢oplineatmayiniz. Elektrikliveya elektronik cihazlardan kaynaklanan

bitiin atiklarinizi, bunlarin geri déntstimlerini gerceklestiren 6zel bir
I oplama merkezine gotiirerek iade etme sorumiuluguna sahipsiniz.

SOKME

Otomasyon sisteminin, bir diger yere yeniden monte edilmek icin sokilmesi
halinde asagidakilerin yapilmasi gerekir:

-Elektrik beslemesini kesin ve butun elektrik tesisatini sokiin.

-Aktliatoru sabitleme tabanindan ¢ikarin.

-Mekanizmanin tim komponentlerini sékin.

-Bazikomponentlerin sokiilememesiveya hasarliolmasihalinde, bunlaridegistirin.

UYGUNLUK BEYANLARINA http://www.bft-automation.com/CE WEB SITE-
SINDE DANISILABILIR.

MONTAJ VE KULLANIM TALIMATLARINA INDIRME BOLUMUNDE
DANISILABILIR.

Bu kurma kilavuzunda agik¢a dngériilmeyenlerin tiimii yasaktir.
Isletme mekanizmasinin iyi islemesi, sadece verilen bilgilere
uyulmasi halinde garantiedilir. Firma, bukilavuzda belirtilen bilgilere
uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Firma, Uiriiniin esas 6zelliklerini sabit tutarak, isbuyayimigiincellemek
taahhiidiinde bulunmaksizin tiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri
acisindaniyilestirmekicin uygun gordiigii degisiklikleri her an uygu-
lama hakkini sakli tutmustur.
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FIXACAO DAS BRAGADEIRAS DE FINAL DE PERCURSO / STEPEQSH STHPITMATQN
TEPMATIKOY AIAAPOMHX. / MOCOWANIE WSPORNIKA KRANCOWEGO /
KPEM/IEHUE XOMYTOB KOHLIEBbIX BbIKJTFOYATEJIEN / PRIPEVNENI KONZOL
KONCOVYCH SPINACU / LIMIT SVICI BRAKETLERI SABITLEME

ABERTURA / ANOIFMA / OTWIERANIE / OTKPbITUE / OTVIRANI/AGILMA
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FECHO / KAEIZIMO / ZAMYKANIE / 3AKPbITUE / ZAVIRANI / KAPANMA

|

—

-6 cm

§

®

{

e

Ligagédo placa de bornes
FUvdeon BAong akpoSeKTWV
Podtaczenie skrzynki zaciskowej
CoefiHeHvie KNeMMHOIN KOPOOKM
Pripojeni svorkovnice

Terminal kutusu baglama

PG9 *

Seletor Lampada cintilante

Emloyéag Ddapog

Przetacznik Sygnalizator swietlny
Cenektop Muratouas namnouxa

Prepinac Majacek

Selektor Yanip sonen sinyal lambasi / /

PG13.5*1

=

Motor
Motép
Silnik
[Buratenb
Motor

PG9 *1
Fim-de-curso
TeppaTIKA
Stadpopng
Wytgczniki
kraricowe
KoHueBble
BbIKJIlOYaTENN
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Néo fornecidas / Aev SiatiBetat
Nie dostarczane w zestawie
He BXOAMT B KOMMNEKT NOCTABKM

\\PGQ*

PHOT RX

fornecido / SiatiBetat
dostarczane / noctaBneH

Neni soucasti dodavky / Tedarik disi ~ dodéno / tedarik edilmistir

Koncovy spinac¢
Limit svigi

PG16 *1

Alimentagao

Tpogodoaia

Zasilanie

MutaHne

Napajeni

Besleme
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/ Ekran + programlama tuslari
Displej + programovaci tlacitka
Jucnneii + KNaBMWK NPOrpaMM1pPoOBaHUA
Wyswietlacz + przyciski programowania
Avucici programlayici konektori
@ -\ Konektor ru¢niho programatoru
Pa3bem nopTaTMBHOro NporpammaTopa
tacznik programatora cyfrowego
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Conector programador palmar
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Conector para receptor radio (ver paragrafo correspondente)

[ —————__ Oioa yia padlodéktn (BAéne avtioTtolxn mapdypago)

Ztacze dla radia (patrz odpowiedni rozdziat)

Pasbem An1s pagmonpuemMHmKa (CMoTpuTe COOTBETCTBYIOLMIA naparpad)
Konektor pro radiovy pfijimac (viz pfislusny odstavec)

Radyo alicisi icin baglanti (iliskin paragrafa bakiniz)

\ Opsiyonel kart konektori

Konektor doplrikové ptidavné karty
JlononHuTenbHbIN pasbem nnatbl
tacznik karty opcjonalnej

Dioa TPOAIPETIKNAG TAAKETAG
Conector para a placa opcional

VMINHVV3

Disp. seguranga / AGQAAEIEG
Zabezpieczenia
MpepnoxpaHuTenbHble ycTponcTea
Bezpecnostni zafizeni / Glivenlik diizenleri
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Przyciski sterownicze ann n A —_ —_—
Ynpasnexns R — B AUX Entradas fim-de-curso Alimentacao acessorios Antena
Ovladani / Kumandalar } | Eioodo1 teppatikav dladpopig Tpoodoaia efaptudtwy Antena
Nio fornecidas / Aev Siartifetat NC (5) 1| sareTy Wejscia wylacznika kraricowego  Zasilanie obwodow dodatkowych ~ Antena
Nie dostarczane w zestawie | | Bxopbl KOHLeBOro BbIKlOYaTeNA MUTaHMe BOMOAHNTENbHBIX AntenHa
He BXOAVIT B KOMIIEKT MOCTABKY . ‘ Vstupy anC-§RlnaCU YCTPONCTB Anténa
Limit svici Napéjeni pfislusenstvi Anten

Neni soucasti dodavky / Tedarik disi
Aksesuar beslemesi

** Com logica inversao direcgao de abertura = 000

** Me Aertoupyia avTioTpo@ng KateuBuvong avoiypatog = 000

** Z logika dziatania zapewniajaca odwrdcenie kierunku otwierania = 000
** C NOrKon peBepcupoBaHnaA HanpasneHna oTKpbITa = 000

** S logikou obraceni sméru pfi otvirdni = 000

** Acilma yonu ters cevirme lojigi ile = 000

Alimentagédo / Tpogodoaia
Zasilanie / MuTaHne
Napdjeni / Glg kaynagi

SIRIO CBB 230 SIRIO CBB 400 |

*** Passe a ligacao do fim de curso comum através do contacto N.C. (95-96) do relé térmico KO

*** [epdoTe TN OUVEEDN TOU KOvou TEpHATIKOU Stapéow tng emapnig N.C. (95-96) Tou Beppikol pehé KO

*** Zhacze zwyktego wytacznika kraricowego przeprowadzi¢ przez styk N.C. (95-96) przekaznika termicznego KO

*** NpoBecTy CoefMHeHVe CTaHAAPTHOTO KOHLIEBOTO BbiK/tovaTens yepes H.3. KOHTaKT (95-96)
Tepmuyeckoro pene KO

UNMDDAd

R S T R S T N *** Spolecny koncovy spinac pripojte prostrednictvim rozpinaciho kontaktu (95-96) tepelného relé KO ¢
220-230V ~ 50/60 Hz 380-400V ~ 50/60 Hz *** Ortak limit svicinin baglantisini KO termik rolenin (95-96) N.C. kontagindan gegirin
P3 Conexao de 1 par de fotocélulas nao verificadas, para fotocélulas verificadas consultar paginas seguintes.

S0vdeon 1 (elyoug pn eEAEYHEVWV WTOKUTTAPWY, YA EAEYHEVA QWTOKUTTAPA BAETTE EMOpEVES OENISEG.

Podtaczenie 1 pary fotokomorek niezweryfikowanych. Informacje na temat fotokomoérek zweryfikowanych
mozna znalez¢ na nastepnych stronach.

nOF[COe,ElVIHeHVIe 1 napbl HeEMNPOBEpPEHHbIX ¢OT03}18MEHTOB, noacoefnHeHe NpoBepPEeHHbIX ¢0T031’IeMeHTOB
CM. Ha cnefyowmx CTpaHnuax.

Pripojeni 1 paru fotobunék bez funkce testu, pro fotoburiky s funkci testu viz nasleduijici strany.
Test edilmemis 1 ¢ift fotoselin baglanmasi, test edilmis fotoseller igin ilerideki sayfalara bakiniz.
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MASTER
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MASTER
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MENULERE GIiRi$ Fig. 1

+/-

1,2,3,

re girilmesi.
4 Uzerinde ayarlanmis Koruma

Seviyesi lojikli talep

fb—o- BT[] -) PARAMETRE

Aciklamalar

'd
> [~ @ - [T [ - [

) MENUSU’ne bakin

g884

o+ T
B— 4

Yukari kaydir
Asagi kaydir

][4 -

Off-ok ¢

Onayla/ekrani calistirma

+—9
——19

Men Cikis

Santral yazilim versiyonu
»

+/-

Operasyonlarinin sayisi (bin)
»

+/-

Son 30 hata listesi
[01.33]

- [oK] $[01.33]

X
" - ) - - (0 -

StrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
L iNE TIMER girisi etkinlestirilmesi
SkoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phot PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhaoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phel PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bRr BAR gtivenlik kenar girisi etkinlestirilmesi
bR 2 Sla\{e mqtgr ijzgrinde BAR qﬁvenlik kgnan girisi .
etkinlestirilmesi (karsilikl diizenlenmis kanatlar baglantisi)
bRr c Kapatma costa (glvenlik kenarligi) giris etkinlestirmesi
bAr o Ac¢ma costa (glivenlik kenarligy) giris etkinlestirmesi
Sbe SWC motor kapanma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor agilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
rLS Mekanik ¢6zme etkinlestirilmesi C6zme pozisyonunu kontrol ediniz
ErD Fotoseller testi basarisiz IEg’gﬁg:ltee:jiinnbag“;lant|5|n| ve/veya lojik ayarlarini
Erle Guvenlik kenarlar testi basarisiz aG;J;avr(Ieanrtirh I?(eor;]zglc«)alrgndl?nbaglant|5|n| ve/veya lojik
EF03 Acilma fotoselleri testi basarisiz z%ﬂﬁqgmrg?gﬁgt'sm' ve/veya parametre/lojik
ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz z%ﬂﬁlformrz?gl;?\tlsml ve/veya parametre/lojik
ErOB 8k2 giivenlik kenarlar testi basarisiz S)'}]i\liear;llei\kr|lg$|rljlalrklzﬂ?l’lg| l;zg;;rljantlsml ve/veya parametre/
Erd7 Guvenlik kenari agilma testi basarisiz gﬂ‘lﬁ?}'ﬁlﬁ.ﬂ?ﬁiﬂ?& 22??““5'“' ve/veya parametre/
ErD8 Giivenlik kenari kapanma testi basarisiz E‘)i'jilez:nliatllﬁll:ﬁﬁgg?rlgl ZZ?rlfm'sm' ve/veya parametre/
Er Kart donanim test hatasi - rlg?:;rzgi?rﬁnqtg?orlalrgnq}gl ((t?gli?\ik servise basvurun)
EruH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
ErFH* limit svici hatasi limit siviclerinin baglantilarini kontrol edin
Oktusuna basildigindaalgilanan ayarlar onaylanir. Kart,
7T Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Para- | algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
metreler) A\ Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Para-
metreler ve Lojikler).
Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile
EF13 D-track parametrelerinde hata islemeye gececektir.
A\ Bir autoset yapilmasi gerekiyor
[EriFS) SAFE girislerinin dlizenlenmesinde hata iéﬁgg;giﬁ:inm dogru diizenlenmis olduklarini

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

——o—»-—'—»—»-—»-'—»-—»—»—»-—'—'—*-—]

O\
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL GERGEVESi

SP3500 isletme mekanizmasi, saglam bir rediiktorli motordan olusur.

SP3500 motoru otomatik frenlemeli tipten olup, rediiktor tersinemez tiptendir ve
kanadinkontrolstizatil kaymalarinidnleyerek, kanadin siiratlidurdurulmasinisaglarlar.
SP3500 SF otomatik frenlemeli degildir.

Reduktorili motor, bir kremayer araciligiyla giris kapisi ile eslestirilir. Kontrol paneli
entegredir ve asagidakileri icerir: mars rolesi, trifaz motor koruyucu, kumanda tnitesi.
isleme lojigi, otomasyon sisteminin kullanimini kullaniciya daha iyi uyarlamak icin
(6rn.: otomatik kapanma, kumandali kapanma, kapanmada etkin fotoseller vb.) bircok
konfigiirasyona imkan tanir. Ayarlamalari degistirmek icin, nitelikli personele (kurucu)
basvurun.

Tersinemez tip rediiktorli motor, elektrikli kilidin kullanimini gereksiz kilarak kanadi
kapanmada bloke tutar.

Elle ¢cozme sistemi, sebekeden beslemenin kesilmesi veya aksaklik durumunda kanadi
elle agmayi saglar.

insan mevcut isleme ydénteminde bulunuldugunda bahce giris kapisinin durma
mesafesinikontrol ediniz: Bumesafenin 50mm’yiasmasi halinde, deformasyonudurma
mesafesinden dahaytiksek olanve 80mm'likcapiolan birdeney cismitizerinde 150N'den
daha az statik bir kuvvet olusturacak bir kauguk profili kapanma kenarina uygulayiniz.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
SIRIO CBB 400: 3P + N 380-400V~50/60Hz
Besleme*
SIRIO CBB 230: 3P 220-230V~50/60Hz
Cekilen gli¢ 0,55 kw

Cekilen maksimum akim 2A (380-400V); 3A (220-230V)

Koruma Panel icinde kablajli motor koruyucu

Yalitim sinifi F
1/50

Reduiksiyon orani

Pinyon dislisi modulu m=6mm z=19 dis
35000N (=3500kg)

10,5 m/dak

Maksimum kanat agirhigi

Kanat hizi

Darbe tepkisi Stop (hassas glivenlik kenari ile)

Reduktor yaglamasi Yag

Elle hareket Anahtarl mekanik ¢cozme
SIRIO CBB arayuz ile

-15°Cile +50°C arasi

Kontrol Unitesi

Ortam sartlan

Koruma seviyesi IP 54
Boyutlar Res. J
isletme mekanizmasi agirhg1 | 54 kg.
Max strok 30m
Cikis hizi 28 toeren/min.
Kullanim 100% tot 2200 kg. / 60% boven 2200 kg.
Akustik basing <70dB(A)
Fren Sadece SP3500 versiyonu.
KONTROL UNITESI
Besleme 3P + N 380-400V~: 3P 220-230V~ 50/60 Hz
Sebeke - alcak gerilim yalitimi > 2MOhm 500V
e I
Aksesuar beslemesi 24V~/0.5A
Girig kapisi acik ikaz lambasi 24V/3W
Sigortalar RES. G

(*) Istek tizerine &zel voltajlar olabilir.
(*) Trifaz 220-230V besleme mevcuttur.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI RES.A

Elektrik tesisatini, elektrik tesisatlari icin ydrirlikte bulunan CEl 64-8, IEC364,
HD384 uyumlastirma standartlarina ve diger ulusal yonetmeliklere gére hazirlayin.
4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI RES. B-K

- RES.B'debelirtilen dl¢llere uyarak, rediiktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalariningdmulecegibeton dokilecek bir cukurkazin.
5) MOTOR MONTAJI RES.C

6) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI RES.D-D1

7) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI RES.L

ATEHLiKE - Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirliikteki giivenlik
standartlan tarafindan ongériilen tiim kisisel koruyucu donanimlar
ile donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir.

8) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI RES.E

9) DURDURMA TAKOZLARI RES.M

TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢ikmasini énlemek igin

kapi gerek agilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

10) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -RES.2-).
Dikkat: Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN.

11) MOTOR KORUYUCU RES. N
Motor tarafindan c¢ekilen nominal akim icin ayarlanmis oldugunu kontrol edin
(380-400V/2A) (220-230V/3A).

12) YON KONTROLU RES.N1

Motoru ¢6ziin ve kanadi parkur ortasina getirin. Motoru tekrar kilitleyin ve bu
dogrultudabeslemeyikesip tekrarverin. Bir start komutu verin.Rotasyon yoniiniin
acilmada olmamasi halinde, besleme fazlarini ters cevirin. DIKKAT: SWO-SWC
limit sviclerinin dogru isledigini de kontrol edin.

13) KLEMENS KUTUSU BAGLANTISI RES. F-G

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gecirildikten ve otomasyon sisteminin cesitli
komponentleri nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra, ilgili kullanim
kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlari baglayn.

Faz, notr ve toprak (zorunlu) baglantisini gerceklestirin Res. P-P1-Q

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yiiriirliikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Butlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmalidir.

Dikkat: Makine direktifi (2006/42/EC), makulen dngdriilebilir hatali
davranislar halinde de kullanicinin korunmasini 6ngoriir.

Risk analizine dayanarak, 1 ve 2 dip switch’leri ON ‘da ayarlayarak,
ana kapanma kenarina uygulanan aktif giivenlik kenarinin BAR
girisi yerine PHOT girisine bir baglantisinin uygulanmasi olanagini
degerlendiriniz. Buislemin amaci; uygunsuz etkinlestirme halinde,
acilma hareket mesafesinin ilk asamasinda giivenlik kenarinin
tersinmesini 6nlemektir.

Bahge giris kapisinin agilma alanini dikkatle degerlendiriniz ve
mekanik agilma stopundan 500mm‘den daha az mesafede tehlikeli
sabit parcalarin bulunmadigini kontrol ediniz. Ikincil kenara uygu-
lanan bir aktif giivenlik kenari ile bu riski 6nleyiniz ve sadece risk
analizi baglantiyi onayhyor ise, aktif glivenlik kenarini BAR girisine
baglayiniz. Gerekirse, sadece ve sadece sabit parcalardan mesafenin
500mm’den dahafazla olmasi halinde, aktif giivenlik kenarini STOP
girisine baglayiniz.

Tiim giivenlik diizenlerinin (fotoseller, hassas giivenlik kenarlari, vb.)
dogru islediklerini ve ezilmeyi dnleyici giivenlik diizeninin dogru
ayarlandigini kontrol edin; EN12445 standardi tarafindan 6ngériilen
noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda
belirtilenden daha diisiik oldugunu kontrol edin.
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Klemens Tanim Tarif
L1 FAZ-R
L2 FAZ-S
Trifaze besleme 380-400V, 50-60Hz. Res. F
L3 FAZ-T
N NOTR
L1 FAZ-R
L2 FAZ-S Trifaze besleme 220-230V, 50-60Hz. Res. F
L3 FAZ-T
20 R
n LAMP 230v Yanip sonen isik ¢ikisi 230V max 40W.
26 AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) | N.O. Kontak (24 V~/3W max).
27 (Max 24V 3W) Sadece radyo alici 6zel konektore takili oldugunda kullanilabilir
Ortak limit svici
41 + REF SWE Ortak limit sviginin baglantisini KO termik rélenin (95-96) N.C. kontagindan gegirin
42 SWC SWC kapanma limit svici (N.C.)
43 SwWo SWO kapanma limit svici (N.C.)
50 24V-
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V+
50 24 Vsafet Test edilmis glvenlik cihazlari icin besleme ¢ikisi (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC 2
Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
Konfigire edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.
63 Ortak Ortak girigler IC3 ve IC4
Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
Konfigire edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 STOP Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin.
Konfigiire edilebilir glivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR
OPTEST /BAR8K2 OP / BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL.
"Guvenlik girislerinin konfigtrasyonu" tablosunu referans alin.
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR
OPTEST/BAR 8K2 OP / BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL.
"Guvenlik girislerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagh giivenlik cihazlarinin test girisi.
76 Ortak Ortak girigler SAFE 3
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST/ BAR OP / BAR OP TEST /
BARCL/BARCLTEST.
"Guvenlik girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
78 FAULT 3 SAFE 3'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Y ANTEN Anten girisi.
433MHZz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tastyin.
ABCD EFGH ic kablaj Kablaja bakin Fig. P-Q
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AUX cikislarinin konfigiirasyonu

D81221300101_07

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikist.

Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.
Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.

Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda cikis.

Kontak, manevranin tiim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikist.

Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI cikisi.

Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.
Lojik Aux= 6 - FLASOR icin cikis.

Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.
Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.
Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.

Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.
Aux= 9 Lojigi - BAKIM CikisI.

Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisl.

Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca agilir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElnt.
Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElnk.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gergeklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin agilmasina kadar agik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konﬁ?ure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigiire edilmis giris.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP MouElnt

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigire edilmis ?(|r§.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agkma gerceklestirir. Girisin kapall kalmasi halinde kanat, kontagin aciimasina kadar acik kalir. Girisin kgpall kalmasi ve Start E, Start | vtala Open kumandalarindan

birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gergeklestirilir ve sonra yaya girisi agmayeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmi? giris. (Fig. O, Ref. 1)
Ek'test kontad ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigtre edilmigdgiri . (Fig. O, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konﬁgk;]re edilmis giris. (Fig. O, Ref. 1)
Ek'test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili oirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acgilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris (Fig. O, Ref. 2).
{\]AanEvrggala?(lan%lcm a fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma siiresi boyunca
areketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konf?(gijre edilmis giris. (Fig. O, Ref. 1)
ar

Ek'test kontagi ile donatllmamlﬁ olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=5 - Phot c| test, sadece kapanmada etkin test edilmiifotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. O, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas giivenlik kenari olarak konfigtire edilmis }girig (F&g‘ O, Ref. 3)
Ek test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas Eijvenlik kenari olarak konfigtire edilmi§3iri%(Fi . O, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas guivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig. O, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

I(_E)'jikéA'l;E;9 Bar op olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir
ig.0, rif. 3).

Ektest kontag ile donatiimamis olan cihazlarin bagllantlsml saglar. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale
durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.

I(.So‘gPS)AFE:H?I Bar p;()Ft'eséoI‘?rgy konfigtire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

gerceklestirir (Fig.O, rif. 4),

gﬂanevra ba%langllcmda assas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Aciima asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma agsamasinda miidahale
urmaya neden olur.

Lojik ?(/?FE;] 1(|§ar08k2f05 olarak konfiguire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.O, rif. 5).
ggllgma agamas"?da yapilan mudahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik i/l\FE_:J Z(FBarocI pfla3r)ak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erceklestirir (Fig.O, rif. 3).
Ek tgest kontagi fclje donatllmamlﬁ(olan cihazlarin baglantisini sa?lar. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper’i takili birakin

I(_So'%(g)AFEﬂ aIBar‘c'I t(er_t o(l)arq‘lc( Ij‘c))nﬁgijre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
gerceklestirir (Fig.O, rif. 4),

Manevra baslangicinda’hassas giivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agcilma asamasinda
miidahale durmaya neden olur.

Lojik ?(TRFE_:] AtFBarofikacsl olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile guvenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.O, rif. 5).
%apganma a§amagsmda yapilan muidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.
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14) GUVENLIK CIHAZLARI

Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici giivenlik cihazlar kullanin.
14.1) TEST EDILM.I\R,CIHAZLAR FIG. . .

14.2) TEST EDILMEMIS 1 FOTOSEL CIFTI BAGLANTISIFIG.H

15) MENULERE GlRl%: FIG.1 .

15.1) PARAMETRE (PRrAi}) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
15.2) LOJIK (Lol ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

15.3) DEFAULT (JEFRLLE) MENUSU

Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden.

15.4) LISAN (LAnLUARLE) MENUSU

Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

15.5) ISTATISTIKLER MENUSU (5tRE)

Kartin stirimind, toplam manevra sayisini (ylizliik), bellege kaydedilmis radyo kumanda
sayisini ve son 30 hatayi goériintilemeyi sagdlar (ilk 2 sayi pozisyonu, son 2 sayi hata kodunu
belirtir). 01 sayili hata en geni hatadir.

15.6) SIFRE MENUSU (PASSLord)

Kartin U-link ag1 yoluyla programlanmasi icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.

1,2,3,4 olarak duizenlenmis “"KORUMA SEVIYESI” lojigi ile programlama mendlerine erismek
icin iifre talep edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra, yeni bir deneme icin
3 dakika beklenmesi gerekir. Bu siire esnasinda her erisim denemesinde ekran “BLOC”
gorintiler. Varsayilan sifre 1234'tir.

16) ACILMA YONUNUN TERSINMESI (FiG. N1)
“ag.yon.ters!lojigi 1'e konulursa, standart islemeye gore acilma yon( tersinir ve limit sivicleri
aksi yonde yorumlanirlar.

17) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUGIiCi PROGRAMLAYICI
ILE BAGLANTI (Fig. B) Spesifik kilavuza bakin.

TABLO“A” - PARAMETRE MENUSU - (PA-AT)

18) RADYO ALICI (Fig. )

Kart, ¢ikarilabilir radyo alicisina baglanti icin diizenlenmistir.
Alicinin 1.inci kanal IC1zg7iri%ini kumanda eder.

Alicinin 2.inci kanali 26-27 klemenslerine baghdir.

19) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modullerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

Bazimodidillerin kullanimi, radyo kapasitesinin azalmasina neden olur.Tesisi, 433MHz frekansinda
akortlanmis uygun anten ile uyarlayiniz.

20) KARSILIKLI YANA KAYAR KANATLAR (FIG.R)

U-LINK MODULLERININ TALIMATLARINI REFERANS OLARAK ALIN

DIKKAT: Karsilikli ortuisen kayar kanatlarin konfigtirasyonunda MASTER santralinin SAFE 2'si

gﬂvenlik kenari olarak ayarlanmalidir.

M,sagldaki 2 formalden birini, kendinize daha uy?
aster santralinde ayarlanmis SAFE 2 glivenlik

de gecerlidir.

21) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.S)

DIKKAT Kontrol iinitesini fabrikada 6nceden ayarlanmis degerlere geri getirir ve bel-
lekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.

- Kartin gerilimini kesin (Fig.S rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.S rif.2)

- Karta'gerilim verin (Fig.S rif.3)

- Ekran, RST goriintiiler; 3s i%inde OK tusuna basarak onay verin (Fig.S rif.4)

- Prosedriin sona ermesini bekleyin (Fig.S rif.5)

- Prosedir sona erdi (Fig.S rif.6)

22) UZERINDE MEVCUT KONTROL UNITESININ KABLAJ SEMASI FIG P-Q

un olanini secerek ekleyin:

0jiginin konfigiirasyonu Slave santrali igin

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
oPEn 10 300 300 Acilmada calisma | Motorun/motorlarin, acilmada maksimum calisma siiresi
LarHE suresi [sn Calisma suresini, komple manevra stiresine gore biraz daha uzun olarak ayarlayin.
Kapanmada calisma | Motorun/motorlarin, kapanmada maksimum calisma siiresi
clS borHE 10 300 300 P suresi [sgn] : Calisma suresini, komplgmanevra suresine gégre Igiraz daha uzun olarak ayarlayin.
Ech 0 180 40 OtorQS%I(Sik[aS%?nma Otomatik kapanma éncesi bekleme siiresi.
EFFLGHE Trafik lambasi
oy 1 180 40 bolgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bélgenin bosaltiima suresi.
cLrk suresi [sn]
PRrE (AL Kismi acilma PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra, kismi agilma suresi. Agilmada calisma sure-
aPEn inD 3 300 5 s(]resig[%] sindeyn)c'iaha az olmalidir. ; ¢ ¢ sals
TR REE- Bakim esigi manevra | varildiktan sonra, Bakim veya Flasér ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX cikis tizerinde bakim
0 250 0 sayisi programlama R . g s . L
AARcE yizliik] yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
LcA Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
5 Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FASE clLS. Hizh kapanma 0 ) g, - - -
1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakiimasindan 3 saniye sonra kapatir
Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.
Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis 2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma asamasi
esnasindaki impals, hareketi ters cevirir. KAPALI ACAR ACAR ACAR
SEEP-bLY-SEEF Adim adim 0 KAPANMADA STOP
m n hareketi
MouElnk s ACIK KAPATIR KAPATIR
Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis KAPATIR
2 giri§|er?ad|m Io!'i‘gi ile isler. Her impalsta ACILMADA STOP +TCA | STOP + TCA
hareketi ters cevirir.
STOP
SONRASI ACAR ACAR ACAR
. 0 Yanip sénen 1sik, motorun/motorlarin harekete gecmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAFT Gnalarm 0 Pt ST SO R
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impoalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 64, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 65, CLOSE UP olarak konfigire edilir.
1 OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari siirece manevra devam eder.
DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde imEaIsh isleme.
Kartin, giivenlik diizenlerinin (fotosel veya giivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde,
OIT(EI\{ .1|CLOSE UP tuslar serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme
| T -t i etkinlestirilir.
hold-to-run Insan meveut 0 2 Giris 64, OPEN UP olarak konfigiire edilir.
Giris 65, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DIKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Ac¢mada impalsliisleme
Kapatmada insan mevcut isleme:
Giris 64, OPEN IMPALSIF olarak konfigtire edilir.
3 Giris 65, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
Kapama esnasinda giivenlikler etkin degildir.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Agilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, agcilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl aPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
L EcA TCA’da impalslan 0 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
UElL 5 bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
tbL cLoSE impalslari bloke 0 o } .
ot 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
aPEn in Acilma yénii ters 0 0 Standart isleme
obhEr dirEct cevirme 1 Standart islemeye gore agiima yonii ters cevrilir
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
SAFE | girisinin 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
! konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtre edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris.
. . Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Kapanmada
SAFE 2 glivenlik 9 hareketin durmasi gaglanlr. g ¢ g
girisinin - AU - - - o - -
. 6 Bar OP TEST olarak konfigire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtvenlik
SAFE ¢ konfigiirasyonu. 10 kenari. Kapanmada harekgetin durmagl%agfamr. ¢ ; g
74 1 Bar OP 8k2 olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinmeile hassas gtivenlik kenari.Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
Bar CLTEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
13 ) Y
kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas glivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE 3 giivenlik 6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE 3 girisinin 5 7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfiglre edilmis giris.
konfigiirasyonu. 8 MEVCUT DEGIL
7 9 Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.
Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas givenlik
10 !
kenari. Kapanmada hareketin durmasisaglanir.
1 MEVCUT DEGIL
12 Bar CL olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
Bar CLTEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
13 A Y
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
. . 1C 1 kumanda 0 0 Start E olarak konfigiire edilmis giris.
& U . E . nin 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
“‘I’CIIET(‘Gq‘;?I'l‘aa“ 2 Open olarak konfigure edilmis giris.
c 2 gir.i.sinin 4
konfigiirasyonu. 3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
62
1C 3 kumanda 4 Ped olarak konfigtire edilmis giris.
e 3 gir.i.§inin 2
konfigiirasyonu. 5 Timer olarak konfigiire edilmis giris.
64
IC 4 kumanda
ic H konz:;isrlansl;onu 3 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
65
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Yapilmis
Lojik Tanim Default ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis cikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis gikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.
AUX 3 gikisinin 4 Merdiven 151g1 olarak konfigtire edilmis ¢ikis
RUH 3 konfigiirasyonu. 0 5 Alarm olarak konfigiire edilmis cikis
26-27% 6 Flasor olarak konfigure edilmis ¢ikis
7 Klipsli Kilit olarak konfigure edilmis cikis
8 Miknatisli kilit olarak konfiguire edilmis cikis
9 Bakim olarak konfigire edilmis cikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
*AUX3 ikinci radyo kanali olarak kullanilir ise, cikis ikinci radyo kanali olarak konfiglre edilmelidir ancak, vericinin bastirmali alici icinde kaydedilmesi gerekir. AUX3 ikinci radyo kanalindan
farkh herhangi bir fonksiyon ile kullanilir ise, hicbir verici bastirmali alicida ikinci radyo kanali olarak kaydedilmemelidir.
0 A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilmez
E - U-link ad1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkinddir
K 1 Kullanilmamis
1 oruma
P"C:':EC':. won seviyesinin 0 2 Kullanilmamis
LEuEL diizenlenmesi 3 Kullanilmamig
A - Programlama meniilerine erismek icin sifre talep edilir.
4 Varsayilan sifre 1234'tdr.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
K Ste" 'I;'I?'I(" . 1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.
artin, ag
GE- AL MadE | baglantisinda ng;s” 0 5 SLAVE yerel §ebe}(ed-e karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akilli moduilstiz karsilikli diizenlenmis kanath bir
konfigire edildigini sebekede slave'dir. (fig.R)
belirtir.) 3 MASTER yerel sebekede karsilikl diizenlenmis kanatlar: Kart, akilli modiilsiiz karsilikh diizenlenmis kanatl
bir sebekede master'dir. (fig.R)
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin O ile 119 arasi adresini belirtir.
RddrES5 Adres 0 (] (U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfiglire edilmis giris.
7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
8 Phot op giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
1-2 sayll.l giris/ 1 Bar OP guvenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
cikis genisletme kapanmada hareketin durmasi saglanir.
EHP 11 kartindaki 1 PR " PR - - - PR
EXPI1 girisinin 12 Bar CL guvenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtvenlik kenari,
2 acilmada hareketin durmasi saglanir.
konfiglirasyonu —
13 Phot test gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili
girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
14 Phot op test giivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ ¢ikis
genisletmekartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT 1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
15 Phot cl test giivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletmekartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT 1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
16 Bar glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, test edilmis hassas glivenlik kenari. Giris/ gikis genisletme kartinin
3 sayili girisi (EXP12), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
Bar OP test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
17 guvenlik kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2),
otomatik olarak EXPFAULT1, gtivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.
Bar CL test glvenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
18 glvenlik kenari, agcilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2),
otomatik olarak EXPFAULT1, glvenlik cihazlar test girisine donusttralar.
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Yapilmis
Lojik Tanim Default ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.
1-3 sayih giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EHP 1 cikis genisletme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
HP kartindaki 0 PRT - —
EXPI2 girisinin 7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
ii ot op glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
konfigiirasyonu 8 Ph uvenligi olarak konfigure edilmis giris, f | sad Imada etki
9 Phot cl guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
1 Bar OP guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL guvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guvenlik kenari, agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
.. 1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
4-5 sayih girig/ ~ - —
cikis genisletme 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
EHPa | kartindaki 1 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
:ngzf'k'?“'“ 4 Merdiven 151§1 olarak konfigiire edilmis cikis.
onnglirasyonu 5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis.
6 Flasor olarak konfigire edilmis cikis.
6-7 sayihi girig/ 7 Klipsli kilit olarak konfigiire edilmis cikis.
cikis genisletme 8 Miknatish Kilit olarak konfigiire edilmis gikis.
EHPa? kartindaki 1 - g - e
EXPO2 gikisinin 9 Bakim olarak konfigure edilmis gikis.
konfigiirasyonu 10 Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis cikis.
11 TLB kartli Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigire edilmis cikis.
0 On yanip sénme devre digl.
ErAFF ic , ) £ :
L IDhE Trafik lambasi 6n 0
L . i . .
yanip sonmesi 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
PrEFLASH inl Feng yepoyncayantp ’
EFRFF ic L GhE . 0 Kapali giris kapisi ile sontik kirmizi isiklar.
~Ed LAMP Sa:alt kirmizi 0
trafik lambasi 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.
ALLAYS on ’ ¢
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