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AUTOMATIZACAO ELECTROMECANICA PARA BARREIRA VEICULAR
HAEKTPOMHXANIKOX AYTOMATIZXMOZX A MIMNAPEX OXHMATQN
ELETROMECHANICZNY AUTOMAT DO SZLABANOW SAMOCHODOWYCH

LIOPOXXHbIA SNEKTPOMEXAHUYECKUIA LUNATBAYM
ELEKTROMECHANICKY AUTOMATICKY SYSTEM PRO SILNICNi ZAVORU
TASIT BARIYERLERI iGIN ELEKTROMEKANIK OTOMASYON SISTEMI

Ry |

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAZHX

MOOVI 30-60 - ALPHA BOM

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

AZIENDA CON SISTEMA DI GESTIONE
w link INTEGRATO CERTIFICATO DA DNV
=UNI EN ISO 9001:2008 =
UNI EN ISO 14001:2004

Atengao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! Mpogoxn! Aladaocte pe mpoooxn Tig “Mpogidomoioeic” oto ecwtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac
“Ostrzezenia” w srodku! BHumaHne! BHumatenbHo npoutute Haxopaawmecs BHyTpu “Unctpykumn”!” Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!
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INSTALAGCAO RAPIDA - TP'HIFOPH EFTKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
- BbICTPAAl YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

~

SINDNLYOd

VMINHVV3

Com escavacao:

Me ekoka@n BepeNiwv:

Z wykopem fundamentowym:
Mit Fundamentgraben:

Con excavacion de cimentacion:
C KoTnoBaHOM nog GyHAaMEHT:
Se zékladovou jamou:

Temel kazisi ile:

Com tirantes:
Me evtatripeg:

Z ciegnami:
Craramu:
Pomoci Sroubi: ||
Gergi cubuklari ile:

UVMDDAd

* Néo fornecidas /

1 Agv SiatiBetar /
Nie ma w zestawie
/OTCyTCTBYET B
KomnnekTaumm /
Neni soucasti baleni /
Neni soucasti baleni /
Tedarik dahilinde degi




Bariyerlerin montaji icin kilavuzlar referans olarak aliniz

a
bariyer montaj.

gergin olmadigindan

Ligacoes régua de terminais, Juvdéoelg Bdong akpodektwv, Potgczenia na listwie zaciskowej,
MopkntoueHvie KNneMMHoOM KOpo6KuY, Pripojeni svorkovnice, Terminal kutusu baglantilari.

| JP2_| [ | JP3 | |
1 7 12 171 18 19

I
[} ANTENNA
“‘ %ﬁTENNE L

ANTENNA
ANTENA PED/CLOSE
ANTENNE
ANTENNE

o —

START/OPEN

T




REGULACAO DO FIM-DE-CURSO, PYOMIZH TEPMATIKOY, REGULACJA WYLACZNIKA KRANCOWEGO,
HAJNAZKA KOHLIEEBOTO BbIK/TIOYATEJIA, SERIZENI KONCOVYCH SPINACU, LIMIT SALTERI AYARI

Direita / Ag€1d/ Prawy / Cnpasa / Vpravo / Sag




MEMORIZACION DEL RADIOMANDO (START) . Cablagem Geral, l'evikn kahwdiwon,

AMOOHKEYZH THAEXEIPIZTHPIOY (START) Okablowanie gtéwne, O6Lan kabenbHas NPOBOAKa,
WPROWADZANIE DO PAMIECI STEROWANIA DROGA RADIOWA(START) Hlavni kabely, Genel Kablo Cekilmesi

PETUCTPALINA NMYJITA PAANOYIIPABJIEHUA (START)
ULOZIT DO PAMETI RADIOVEHO OVLADANI (START)
RADYO KUMANDA HAFIZAYA KAYDEDILMESI (START)

Al
RADIO SW1 SW2 ]
O

ALPHA - BOM

Conector programador palmar,

Dioa gopnToL MPOYPAUUATIOTH,

tacznik programatora cyfrowego,

Pasbem AnsA NopKIIoUeHs KapMaHHOTo
nporpamMmmmpyioLiero ycTponcTsa,
Konektor mobilniho programovaciho pfistroje,
Avugici programlayici konektort,

B

Conector do receptor radio opcional,

Dioa mpoalpeTikol padlodék,

Ztacze opcjonalnego odbiornika radiowego,
Pa3bem paKynbTaT®BHOIO papnonpremMHuKa,
Konektor volitelného radiového prijimace,
Radyo alici baglantisi opsiyonel.

ALPHA-BOM

Preto, pavpo,czarny,4epHblii,cerny,siyah

Dip Switch

Azul-Mn\e-niebieski-cuHuit-modro-mavi

14 (24Va.c.)—m

Castanho-kagé-brazowy
KOPWYHEBBIV - hNedy-Kahverengi

\

Vermelho, kOKKIvo,czerwony,KpacHbiit,cerveny, kirmizi

ALPHA - BOM

Castanho-kagé-brazowy
KopuuHeBblii - hnédy-kahverengi 2

Botdes e Led de programacéo radio, 1
Mmoutov kat Led SW (B)

padompoypappaTiopou,
Przyciski i diody Led — —0
programowania radiowego, 3
KHonkw v ceeToanoabl
pPaavonporpaMmMnpoBaHus,
Tlacitka a LED programovani
radiového pfijimace,

Radyo programlama Tuslari ve Led'i.

SW1 SW2

[CTFTMIATM]S
[CTATSTO[ND]
[2002]3]4]5 6]

| o |

ALPHA [

Preto, pawpo,czarny,uepHbiii,cerny,siyah 2

—0
t— Led de estado dos ingressos, 3
Led katdotaong e1065wy,
Diody Led stanu wejs¢,
CBETOAVOA COCTOSAHMSA BXOA0B,
LED stavu vstupt,
Girisler durum Led'i.

Trimmer regulagées, Trimmer PuBuicewv, Trymer regulacyjny,
lMopcTpoeyHbIit pesnctop AnA perynnpoBok, Trimr pro nastaveni  Ayarlama trimmeri
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Sag bariyerin montaiji.

Yayin gergin olmadigindan ve bariyerin monte edilmemis oldugundan emin olun.

Yay grubunu sokin.
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Bariyerin dengelenmesi.

(1)
—

W

Y /4
@

(i

MANUAL - XEIPOKINHTO - RECZNY -
PYYHOW - RUCNI - MANUEL

AUTOMATICO - AYTOMATO - AUTOMATYCZNY -
ABTOMATUYECKII PEXKVIM - AUTOMATICKY - OTOMATIK

>

Moovi 30
~2223mm

-

Ve

(¥

MANUAL - XEIPOKINHTO - RECZNY -
PYYHOW - RUCNI - MANUEL

AUTOMATICO - AYTOMATO - AUTOMATYCZNY -
ABTOMATUYECKII PEXKVIM - AUTOMATICKY - OTOMATIK

FLASOR MONTAJI

Flasorin kurulmasi icin flasor kilavuzunu referans olarak aliniz

Dikkat! Ufak kapagi A cikariniz

Dikkat! Vida ile (V1) flagoru bariyere sabitleyiniz

Flagorin kurulmasi

="
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FOTOSEL MONTAJI

Fotosellerin kurulmasi

Fotosel ve ufak kolon mesnetli fotoselin kurulmasi icin fotosellerin kilavuzlarini ve ufak
kolon mesnedinin kilavuzlarini referans olarak aliniz

Dikkat! Ufak kapagdi A cikariniz

Dikkat! Vida ile (V1) flasoru bariyere sabitleyiniz

1

R0 |

)

Ufak kolon mesnediyle fotoselin

kurulmasi

v

Programacao manual dos transmissores para 2°
canal rddio.Xelpokivntog mpoypappaTiopds
TIOUTTWV OTO 20 KavaAl padlokupdtwy.Reczne
programowanie nadajnikéw na 2-gim kanale
radiowym.llporpammrpoBaHue nepesaTynkos B
PYUYHOM pexuMe Ha 2-M pafiuoKaHane.

Ru¢ni programovani vysila¢li na 2. radiovém
kandlu.Manuel verici programlamasi 2. radyo

PROGRAMACAO DOS TRANSMISSORES A DISTANCIA,
NMPOrPAMMATIZMO¢ THAEXEIPIZTHPIQN E= AMNOXTAZEQC,
ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKA,
JANCTAHLUMOHHOE NPOrPAMMWPOBAHWE NEPEAATHNKOB,

n

RADIO

DALKOVE PROGRAMOVANI VYSILACU, UZAKTAN VERICI PROGRAMLAMA.

O

O

SWi1

SW2

Cancelacion de transmisoresc,

Awaypaen moumnwy,Kasowanie nadajnikow,

YpaneHwvie nepepatuvkos,Mazani vysilacu,

Vericilerin iptal edilmesi.
ajeje

RADIO SW1 Sw2

kanalinda.

Numero de radiocomandos ja memorizados,

° °l|° °| AmoBnKeupEVO TNAEXEIPIOTAPLO, \/\/2 \ /

O O Sterowanie droga radiowg juz wprowadzone 1 s N

AARAN/ do pamieci, oW

afiuoynpaseHie B NaMATA CUCTEMbI,
RADIO SW1 SW2 RADIO  Rédiové oviadani iz ulozené do pamet @ 10 sec
Radyo kumanda 6nceden kaydedilmis. .
o Numero de radiocomandos ja memorizados,
AmoBnKeupEVo TNAEXEIPIOTAPLO,
Sterowanie droga radiowa juz wprowadzone
2 RADIO ggﬂaaon;;l%;,meme B MaMATN CUCTeMb, Cancelamento em curso
W Radiové ovladani jiz ulozené do paméti, Awaypagn o€ e6éNén
Radyo kumanda dnceden kaydedilmis. Kasowanie w trakcie
\ / Wnet ypanenve
9 % Radiocomando a ser memorizado, Probiha mazénilptal
TNAEXEPIOTRAPLO TIPOG aTToBrKELON, uygulamada RAD' O
Sterowanie droga radiowa do wprowadzenia do pamieci,
PaqmoynpasneHMe, Tpeﬁybou.lee 3aHeceHnA B
RAD'O NamATb CUCTEMbI,
Radiové ovladani k uloZeni do paméti, Cancelamento efectuado
Radyo kumanda kaydedilecek. 9 Aaypagr oAokANP®ONKE
Fadi " adh Kasowanie wykonane
adiocomando a ser memorizado,
TnAexelploTriplo mpog amoBrikeuon, yﬂan,eﬂme OCyL}lecTBHEHO
Sterowanie droga radiowa do wprowadzenia do pamieci, Mazéni dokonceni RADIO
PaguoynpaeneHue, TpebyioLiee 3aHeCeHs B Iptal Gergeklestirildi
NamATb CUCTEMbI,
Rédiové ovladani k ulozeni do paméti,
Radyo kumanda kaydedilecek.
MOOVI 30-60 - ALPHA BOM - 9
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KURUCU iCiN UYARILAR

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin hatali kurulmasi insanlara,
hayvanlara veya egyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen
tiim uyarilar ve talimatlar dikkatle okunmali ve uygulanmalidir. Uyarilar
ve talimatlar emniyet, kurma, kullanim ve bakim hakkinda 6nemli bilgiler
saglarlar. Talimatlari, teknik brosiire eklemek ve ileride gerektiginde da-
nismak icin saklayin.

GENEL EMNIYET

Bu Uriin, sadece elinizdeki dokiimantasyonda belirtildigi sekilde kullaniimak

lizere tasarlanmis ve Uretilmistir. Bu dokimanda belirtiimeyen herhangi baska

bir kullanim riine hasar verebilir ve tehlike nedeni olabilir.

-Makineninyapimindakullanilan parcalarive kurma, asagidaki AvrupaDirektiflerine
(uygulanabilirolduklarialanlarda) uymalidir:2004/108/EC, 2006/95/EC, 2006/42/
EC, 89/106/EC, 99/05/EC ve bunlari izleyen degisiklikler. Avrupa Birligi'nin disin
daki tuim ilkelerde iyi bir emniyet seviyesini elde etmek icin yukarida belirtilen
standartlara ek olarak yururliikteki ulusal standartlara da uyulmahdir.

-Bu Urlinlin Ureticisi firma (ileride “firma”), Urlinln isbu dokiimantasyonda belir-
tilen, tasarlanmis oldugu kullanimdan farkli veya uygunsuz kullanimindan ve de
kapanan konstriksiyonlari (binakapilari, bahge kapilari, vb.) insa ederken iyiteknik
usullerine uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek
herhangi bir sekil degisikliginden kaynaklanan her turlt sorumluluktan/muaftir.

-Kurma, yururliikteki standartlar ve iyi teknik usulleri uyarinca nitelikli personel
(EN12635 uyarinca profesyonel kurucu) tarafindan gerceklestiriimelidir.

-Urlini kurmadan 6nce, glivenlikkenarlarinin gerceklestiriimesine vetiim ezilme,
kesilme, stiriiklenme ve genel olarak tehlike bolgelerinin korunmasina veya
ayrilmasina iliskin tiim yapisal degisiklikleri EN 12604 ve 12453 normlarinda
ongorilenlere veyaolasiyerel kurmanormlarina gére uygulayin.Mevcut yapinin
gerekli saglamlik ve sabitlik 6zelliklerine sahip oldugunu kontrol edin.

-Kurmaya baslamadan once triintin saglamligini kontrol edin:

-Firma, motorize edilecekcercevelerin tretiminde ve bakimindaiyiteknik usullerine
uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek herhangi
bir sekil degisikliginden sorumlu degildir.

-Beyan edilen sicaklik araliginin, otomasyon sisteminin/monte edilecegi yere
uygun oldugunu kontrol edin.

-Butrlinl patlayiciatmosfere sahip ortamlara kurmayin:Parlayicigaz veyaduman
mevcudiyeti, glivenlik acisindan ciddi bir tehlike olusturur.

-Sistem izerinde herhangibirmiidahalede bulunmadan énce elektrik beslemesini
kesin. Mevcut olmalari halinde olasi tampon akiileri de sokiin.

-Elektrik beslemesini baglamadan once plaka verilerinin, elektrik dagitim se-
bekesinin verilerine uygun oldugundan ve elektrik tesisinin basinda uygun
bir diferansiyel salterin ve asiri akima karsi korumanin bulundugundan emin
olun. Otomasyon sisteminin besleme sebekesi Uizerine, kontak agma mesafesi
yurdrlukteki kanunlar cercevesinde 6ngorilenlere uygun bir omnipolar salter
veya bir termik manyetik salter takin.

-Elektrik besleme sebekesinin basinda, yururlikteki kanunlar tarafindan 6ngori-
lenlere uygun ve esik degeri 0.03A'den fazla olmayan bir diferansiyel salter takili
oldugunu kontrol edin.

-Topraklamanindogru sekilde gerceklestirilmis oldugunukontroledin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina‘kapilari, bahge kapilari, vb.) biitiin metal
pargalarini ve sistemin biitiin komponentlerini toprak hattina baglayin.

-Kurma, EN 12978 ve EN12453 standartlarina uygun glivenlik ve kontrol cihazlari
kullanilarak gerceklestirilmelidir.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi aracilidi ile azaltilabilir.

-GCarpma kuvvetinin, standartlar/tarafindan 6ngorilen degerleri asmasi duru-
munda, basinca duyarli veya elektro duyarli cihazlar uygulayin.

-Alani carpma, ezilme, siriklenme ve kesilme tehlikelerine karsi korumak icin
gerekli butlin emniyet cihazlarini (fotoseller, hassas gulvenlik kenarlari, vb.)
uygulayin. Yururltkteki yonetmelikleri ve direktifleri, iyi teknik kriterlerini, kul-
lanimi, kurma ortamini, sistemin isleme lojigini ve otomasyon sistemi tarafindan
gelistirilen glcleri dikkate alin.

- Tehlikeli bolgeleri (giderilemeyen riskleri) belirlemek icin yurirliikteki yonetme-
liklertarafindan 6ngoriilenisaretleri uygulayin. Her kurma, EN13241-1 standardi
tarafindan 6ngorilenler uyarinca goritinir sekilde isaretlenmis olmalidir.

-Kurma tamamlandiktan sonra kapi/bahce giris kapisinin belirleyici verilerini
tastyan etiket plakasini uygulayin.

-Bu urilin, kapi bulunduran kanatlar Gzerine monte edilemez (motorun sadece
kapali kapi ile isletilebilir olmasi durumu haric).

-Otomasyon sisteminin 2,5 m'den alcak bir yiikseklige monte edilmis olmasi
veya erisilebilir olmasi halinde, elektrikli ve mekanik parcalarin uygun sekilde
korunmalarini garanti etmek gerekir.

-Her turll sabit kumandayi, hareketli parcalardan uzak, tehlike yaratmayacak po-
zisyondamonte edin.Ozellikle“insan mevcut”durumundakullanilan kumandalar,
yonlendirilen kismin dogrudan gériinir yerinde konumlandiriimalidir; anahtarli
olmalari disinda, herkes tarafindan erisilebilir olmayacak sekilde, minimum 1,5 m
ylkseklige kurulmalidir.

-En az bir adet 1sikli (flasor) sinyal cihazini gériiniir pozisyona yerlestirin, ayrica
sistemin Gizerine bir Uyari tabelasi takin.

-Otomasyon sisteminin elle serbest birakilmasinin islemesine iliskin bir etiketi
kalici sekilde takin ve manevra organinin yakinina yerlestirin.

-Manevraesnasindayoénlendirilen kisim ve cevresindekiparcalararasinda mekanik
riskler ve ozellikle carpma, ezilme, striiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Manevra esnasinda yonlendirilen kisim ve etrafindaki sabit parcalar arasinda
mekanik riskler ve 6zellikle ezilme, strliklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Kurmay!1 gerceklestirdikten sonra, motor otomasyon sistemi ayarinin dogru
dizenlenmis oldugundan, koruma ve serbest birakma sistemlerinin dogru
islediklerinden emin olun.

-Her tlirli bakim veya onarimislemlerinde sadece orijinal parcalar kullanin. Baska
Ureticilerinkomponentlerinin kullaniimasi halinde, otomasyon sisteminin dogru
islemesi ve emniyeti acisindan firma hicbir sorumluluk tistlenmez.
-Firmatarafindan acikcayetkilendirilmedik¢e otomasyon sisteminin komponent-
leri Gzerinde hicbir degisiklik yapmayin.-Tesisin kullanicisini olasi giderilemeyen
riskler, uygulanmis kumanda sistemleri ve acil durum halinde elle agma islemle-
rinin nasil gerceklestirilmesi gerektigi hakkinda egitin: Kullanim kilavuzunu nihai
kullaniciya teslim edin.

-Ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistirol, vb.), yurirliikteki standartlar
baglaminda 6ngorilen hikiimlere gore bertaraf edin. Naylon ve polistirol po-
setleri cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE D811766_09

BAGLANTILAR

DIKKAT! Sebekeye baglantiicin: trifaze beslemelericin minimum 5x1,5mm?veya

4x1,5mm? kesitli veya monofaze beslemeler icin 3x1,5mm? kesitli ¢cok kutuplu

kablo kullaniimalidir (6rnegin kablo, 4x1.5mm? kesitli, HO5 VV-F tip olabilir). Yar-
dimci dizenlerin baglantisi icin, minimum 0,5 mm? kesitli kondtktorler kullanin.

-Sadece minimum 10A-250V kapasiteli butonlar kullanin.

-Konduktorler, gerilim altindaki parcalari cok alcak glivenlik gerilimindeki parca-
lardan net sekilde ayri tutmak amaci ile klemensler yakininda ek bir sabitleme
(6rnegin kenetler araciligi ile) araciligi ile kenetlenmis olmalidirlar.

-Besleme kablosu, kurma esnasinda etkin konduktorleri olabildigince kisa bi-
rakarak, toprak konduktoriiniin uygun klemense baglanmasini saglamak icin
soyulmalidir.Toprak kondiiktori, kablonun sabitleme cihazinin gevsemesihalinde
en son gerilen konduktor olmalidir.

DIKKAT! Cokalcak glivenlikgerilimlikonduktorler,alcak gerilim kondiiktorlerinden

fiziksel olarak ayriimalidr.

Gerilim altindaki parcalara erisim, sadece nitelikli personel (profesyonel kurucu)

icin mimkiin olmalidir

OTOMASYON SiSTEMININ KONTROLU VE BAKIM

Otomasyon sistemini kesin olarak isler kilmadan 6nce ve bakim mudahaleleri

esnasinda asagidakileri titizlikle kontrol edin:

-Buttiin komponentlerin iyice sabitlenmis oldugunu kontrol edin;

-Elle kumanda durumunda start ve stop islemini kontrol edin.

-Normal veya 6zellestirilmis isleme lojigini kontrol edin.

-Sadeceyanakayarbahce kapilariicin: tim kremayer boyunca 2 mm'lik bir bosluk
ile kremayer - pinyon kavramasinin dogrulugunu kontrol ediniz; kaydirmarayini
daima artiklardan yoksun ve temiz tutun.

-Sadece yana kayar bahce kapilari ve kapilar icin: Bahce kapisinin kayma rayinin
lineer ve yatayoldugunu, tekerleklerin bahce kapisininagirhigini tasimaya uygun
olduklarini kontrol ediniz.

-Sadece asma tip yana kayar bahce kapilari icin (Cantilever): Hareket esnasinda
alcalma veya sallanma olmadigini kontrol ediniz.

-Sadece kanatli bahge kapilari icin: Kanat rotasyon ekseninin miikemmel sekilde
dikey oldugunu kontrol ediniz.

-Sadece bariyerlericin:Kapiyracmadan dnce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).

-Tum gtivenlikdiizenlerinin (fotoseller, hassas giivenlikkenarlari, vb.) dogruislediklerini
ve ezilmeyi dnleyici giivenlik diizeninin dogru ayarlandigini kontrol edin; EN12445
standard tarafindan 6ngériilen noktalarda olciilen carpma kuvveti degerinin, EN
12453 standardinda belirtilenden daha disik oldugunu kontrol edin.

-Garpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Acil durum manevrasinin (mevcut ise) fonksiyonelligini kontrol edin.

-Uygulanmis kumanda cihazlari ile acilma ve kapanma islemini kontrol edin.

-Elektrik baglantilarinin ve kablajlarin saglamligini ve 6zellikle yalitici kiliflarin ve
kablo kenetlerinin durumunu kontrol edin.

-Bakim esnasinda fotosellerin optiklerini temizleyin.

-Otomasyon sisteminin hizmet disi oldugu dénem zarfinda, yonlendirilen kismi
bosa alip, bahge kapisinin elle agilmasini ve kapanmasini saglayacak sekilde
acil durum serbest birakilmasini (“ACIL DURUM MANEVRASI" paragrafina bakin)
etkinlestirin.

-Besleme kablosu hasar gérmis ise, her tiirli riskin dnlenmesi icin kablonun
tireticisi veya Ureticinin teknik servisi tarafindan ve her halikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistirilmesi gerekir.

-Dogrulanmamisyontemde baglanmis, (EN12453 Standarditarafindan belirlenmis
oldugu gibi) “D" tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

-Yukaridatanimlandigi gibibakimislemlerien azyilda bir defa veyakurulmayerinin
ozelliklerinin gerektirmesi halinde, daha kisa stre araliklari ile tekrarlanmalidir.

DIKKAT!

Motorizasyonun bahge kapisi/kapinin kullanimiagisindan bir kolaylastirma meka-
nizmasioldugunu ve montaj kusur ve hatalarindan veya bakim yapiimamasindan
kaynaklanan sorunlari ¢c6zmedigini unutmayiniz.

BERTARAF ETME

Materyallerin bertaraf edilmesi, yururlikteki standartlara uyularak yapilmalidir.
Otomasyon sisteminin bertaraf edilmesihalinde, otomasyon sisteminin kendisin-
den kaynaklanan 6zel tehlikeler veya riskler mevcut degildir. Materyallerin geri
kazanilmasi halinde bunlarin tipe (elektrikli parcalar - bakir - aliminyum - plastik
- vb.) gore ayrilmalari gerekir.

SOKME

Otomasyon sisteminin, bir diger yere yeniden monte edilmek icin sokilmesi
halinde asagidakilerin yapilmasi gerekir:

-Elektrik beslemesini kesin ve bittin elektrik tesisatini sokiin.

-Aktliatoru sabitleme tabanindan ¢ikarin.

-Mekanizmanin tim komponentlerini sokiin.

-Bazikomponentlerin sokiilememesiveya hasarliolmasihalinde, bunlaridegistirin.

UYGUNLUK BEYANNAMESINE, WWW.BFT.iT WEB SITESINDE,
URUNLER BOLUMUNDE BAKILABILIR

Bu kurma kilavuzunda acikca ongoriilmeyenlerin tiimii yasaktir.
isletme mekanizmasinin iyi islemesi, sadece verilen bilgilere
uyulmasi halinde garanti edilir. Firma, bu kilavuzdabelirtilen bilgilere
uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Firma, iriiniin esas 6zelliklerinisabit tutarak, isbu yayimigiincellemek
taahhiidiinde bulunmaksizin tiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri
acisindan iyilestirmekicin uygun gordugii degisiklikleri her an uygu-
lama hakkini sakli tutmustur.
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2) GENEL

Ozelalanlari, otoparklarive sadece tasitkullanimiicin girisleri sinirlandirmaya
uygun kompakt elektromekanik bariyerdir. 3 ile 5 metre arasindaki gecis
acikhklar icin mevcuttur. Ayarlanabilir elektromekanik sinirlama diizenegi
bariyerkolunundogru pozisyondastop etmesinigarantieder.Yogunkullanma
durumunda bir termik sensér sogutma fanini devreye sokar.

Elle manevra yapmak icin acil durumda serbest birakma diizenegi, kisiye
ozel bir kilitli anahtar ile kumanda edilir.

Mekanizma daima sol tarafa takilmakicin hazirlanmis olarak piyasaya sunulur.
Ancak gerekli olmasi halinde, acilma yoni basit islemler sayesinde tersine
cevrilebilir. CBO model taban montajelemani (istek Gizerine verilen) bariyerin
kurulmasini kolaylastirir.

Uygun tutturma elemanlari aksesuarlarin herhangi bir delik delmeye gerek
kalmaksizin kolaylikla takilmasini saglar.

3) TEKNIK OZELLIKLER
MOTOR
Glg beslemesi: 220-230V 50/60Hz(*)
Maksimum cekilen giig: 300W
Kondansator: 8uF 450V (220-230V): 32puF 250V (110V)
Cekilen akim (aksesuarlar ile): 1,4A:2,8A
Yalitim sinifi: F
ic yaglama: Kalici gres

85 Nm (MOOVI 30)
250 Nm (MOOVI 60)

4s (MOQVI 30)
8s (MOQVI 60)

3m max (MOOVI 30)
6m max (MOOVI 60)

Dur veya dur ve ters dén

Maksimum tork:

Ac¢ma suresi:

Bariyer uzunlugu:

Darbe tepkisi (Kenar Emniyet Sistemi):

Elle mekanik serbestbirakmasistemi: | Kisiye 6zel anahtar

Bariyer tipi: Dikdértgen/dairesel

Limit svigler: Elektrikli entegre ve ayarlanabilir
Kullanim tipi Yari yogun

Calisma sicakhg: -10°Cile +55°C arasinda

Koruma sinifi: IP 24

Mekanizmanin agirhd (bariyer kolu | 35,6 Kg

olmadan):

Flasor: 220-230V~ 25W max

Boyutlar: Bakin Fig. A

Aksesuar gli¢ beslemesi:
Sigortalar:

Max. motor guicu:
Calisma suresi:
(*)=Istek lizerine &zel voltajlarda calisan modeller mevcuttur

24V~(180 mA max. cekme)
1) resimlerine bakin
500 W

10s max

4.1) TABAN MONTAJ ELEMANI (Fig.B1)
4.2) SABITLEME CUBUKLARI (Fig.B2)

5) MEKANIZMA MONTAJI

DIKKAT! Bariyer sadece tasit gegisleri icin kullanilmalidir. Yayalar
otomasyon mekanizmasinin calisma sahasinda yiiriimemelidir.
Yayalar icin 6zel bir yiirlime yolu ongoriilmelidir.
Yaya yolu, Fig. A’da goriildiigii gibi zorunlu sinyaller ile uygun sekilde
gbsterilmelidir.
DIKKAT: Kapiy1 agmadan dnce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).Kasanin kapisi gayrimenkul
tarafinabakmalidir. Yayayolununortasindadisadogru doniik duruldugunda,
kasa solda ise bariyer soldadir: kasa sagda ise bariyer sagdadir.
Mekanizma daima sol tarafa takilmak i¢in hazirlanmis olarak piyasaya
sunulur.

6) Sol tarafa montaj (Fig. A, B, C, D).
- Fig.AB'debelirtilmis oldugu gibibariyerin balanslanmasini gerceklestirin.

7) Sag tarafa montaj (Fig. AA).
- Fig. AB'de belirtilmis oldugu gibi bariyerin balanslanmasini gerceklestirin.

8) Teleskopik bariyerlerin montaji (Fig. D).

9) BARIYER KOLUNUN BALANSLANMASI (Fig. AB).
Moovi 30 icin:
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DIKKAT! Kapanma islemi esnasinda balanslama yay: asla tam

sikistinimamalidir. Resim 9 sikigtirilmis yayin minimum degerinin
bariyer kolunun a¢ilma konumunda (dikey durumda) él¢ciildiigii konu-
mu gosterir.

10) MOOVI aksesuarlari (bariyer kolu uzunlugunun sinirlari ve ba-
lanslama (Fig. AF)
Aksesuarlarin kurma ve kullanimina iliskin detaylar icin iliskin talimat
kilavuzlarina bakin.

11) FLASOR MONTAJI (FIG. AC)
Flasor talimatlarinda belirtilmis olanlari izleyerek montaj ve kablo cekil-
mesini gercgeklestiriniz.

12) FOTOSEL MONTAJI (FIG. AD).
Fotosel talimatlarinda belirtilmis oldugu gibi montaji tamamlayiniz

13) LIMIT SVICIiNiN AYARI (Fig. G)
|

14) ELEKTRIK TESISATININ DOSENMESI

DIKKAT: Kapiy1 agmadan énce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda). Elektrik tesisatini (Fig. A)
yururlukteki standartlar dikkate alarak doseyin. Sehir elektrik sebekesi
besleme baglantilariniaksesuarbaglantilarindan (fotoseller, kenaremniyet
sistemleri, kumanda aygitlari, vb) oldukca uzakta yapin.

DIKKAT! Sehir elektrik sebekesine baglarken kesit alani en az 3x1.5
mm? olan ve daha dnce belirtilmis yonetmeliklere uyan ¢ok kutuplu
kablo kullanin (6rnegin, kablo korunmamis ise en az HO7 RN-F’ye esit
olmalidir, korunmus kablo halinde ise 3x1.5 mm? kesitli ve en az HO5
VV-F’ye esit olmalidir).

15) BAGLANTILAR (Fig.F, I, J)

DIKKAT: Elektrik baglantilari, uygun materyaller kullanilarak nitelikli ve
uzman personel tarafindan, fen ve sanat kurallarina ve ytrtrlikteki tim
yonetmeliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir.

KLEMENS |TANIM
1-2 Elektrik beslemesi 220-230V 50/60Hz (1 no.lu klemense nétr
kablosu).
345 M Motor baglantisi (4 no.li klemens ortak ug, 3-5 no.li kle-
mensler motor ve kondansator calismasi ile).
1-4 Flasor baglantisi 220-230 V.
7.8 START girisi veya anahtarli segici (N.O.) trimmerli TW=max.
Giris OPEN (N.O.) trimmerli TW=min.
7.9 STOP butonu (N.C.). Kullanilmamasi halinde kopriya bagli
olarak birakin.
7-10 Fotosel veya pndmatik kenar emniyet sistemi girisi (N.C.).
Kullanilmamasi halinde kopriiyli baglh olarak birakin.
711 A¢ma limit svici (N.C.). Kullaniilmamasi halinde kopriyi bagl
olarak birakin.
Kapama limitsvici (N.C.). Kullanilmamasi halinde kopriyi bagli
7-12
olarak birakin.
13-14 [Fotoseller ve diger cihazlar icin 24 V~cikis..
15-16 Bariyer acik ikaz lambasi ¢ikisi/2. radyo kanali.
17-18 Radyo alici karti anten girisi (17 sinyal, 18 blendaj)
19-20 YAYA girisi (N.O.) trimmerli TW=max.
CLOSE girisi (N.O.) trimmerli TW=min.
JP4 Radyo alici karti soketi, 1-2 kanallar.
16) AYARLAR
TAVSIYE EDILEN AYAR SIRASI:
Limit sviclerinin ayan (Fig. G)
Verici programlama (Fig. H)
Parametrelerin / lojiklerin olasi ayarlari
16.1) LED (Fig. J)

ALPHA-ALPHA BOM kontrol panelleri, tim islevlerin kontrol edilmesini
saglayan bir dizi otomatik ariza teshis ledleri ile donatilmistir. Ledlerin
fonksiyonlari asagidakilerdir:

LED | TANIM
DL1 | Al radyo ledi entegre.
DL2 | START (trimmer TW=max) - START
OPEN (trimmer TW=min) komutu ile yanar - OPEN komutu ile yanar
DL3 | STOP - bir Stop komutu verildiginde soner.
DL4 | PHOT - engel mevcudiyetinde hizalanmamis fotoseller ile soner.
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DL5 |SWO - limit svi¢i agma komutunda soner.

DL6 [SWO - limit svici kapama komutunda soner.

16.2) DIP-SViG (TABLO“A” DIP SVi¢) (Fig. J)

16.3) TRIMMER (Fig. J)

TRIMMER | AYARLAMALAR | TANIM

0 san.
(Dip1 - TCA Agik konumunda).
Otomatik kapanma stiresini ayarlar; bu stre sona

TCA erdiginde, bariyer otomatik olarak kapanir (0 ile 90
saniye arasinda ayarlanabilir).

el
mm_ 7-8ve 19-20girislerisirasiile OPEN ve CLOSE olarak
dikkate alinirlar.

TW
@ max. | 7-8ve19-20girislerisirasiSTART ve Yayagirisi olarak
dikkate alinirlar.

17) ENTEGRE EDILMi$ ALICI

ALICININ CIKIS KANALLARI:

- ¢ikig kanali, etkin kilindiginda kontrol kartina START komutunu gonderir.

- 2. c¢ikis kanali, etkin kilindiginda Il. radyo kanali rélesinin tahrikini 1s
boyunca kumanda eder.

Kullanilabilecek verici versiyonlari: @ile uyumlu tiim ROLLING
(ATLAYAN) CODE vericiler.

17.1) ANTEN KURULUMU

433MHz’e ayarlanmis bir anten kullanin.

Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin.

Antenin yakininda metal kitlelerin bulunmasi radyo sinyallerinin alisini
olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi halinde, anteni
daha uygun bir pozisyona tasiyin.

17.2) PROGRAMLAMA

Vericilerin hafizaya kaydedilmeleri elle, uzaktan (DIP 6 = ON) veya “ alicilar
toplulugu” yonteminde kurulumlarin ve komple kurulum veri tabaninin
EEdbaseyazilimiile yonetimineimkan taniyan tiniversal avugici programlama
cihazi araciligi ile yapilabilir.

17.3) ELLE PROGRAMLAMA (Fig. H, AF)

ileri fonksiyonlarin istenmedigi standart kurulumlarda temel programlama

icin vericilerin elle yiiklenilmesine gecilmesi mimkuindir.

1) VericininTtusunun Startolarak hafizayaalinmasiniarzu ediyorsanizkontrol
panelindeki SW1 diigmesine basin veya verici T tusunun ikinci radyo
kanal olarak hafizaya alinmasini arzu ediyorsaniz kontrol panelindeki
SW2 diigmesine basin.

2) DL1LED yanip sondiigiinde verici P1 gizli tusuna basin, DL1 LED'i stirekli

yanik kalacaktir.

Vericide hafizayaalinacak olan tusabasin; DL1 lediyenidenyanip sénmeye

baslayacaktir.

4) Bir vericiyi daha hafizaya almak icin 2) ve 3) numarali adimlari tekrar

edin.

5) Hafizayaalmamodundan ¢cikmakicin, ledintamamen sénmesinibekleyin.

ONEMLINOT:ILKHAFIZAYA ALINANVERICiYi, ANAHTAR (Master) iSARETI

iLE iSARETLEYIN.

Elle programlama halinde, ilk verici aliclya anahtar kodu tahsis eder; bu kod,

radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasinigerceklestirebilmekicin gereklidir.

3

4

17.4) UZAKTAN PROGRAMLAMA (DIP 6=ON) (Fig. AE)

1) Elle programlamaaraciligiile standart modda 6nceden hafizaya alinmis
bir vericinin gizli tusuna basin.

2) Elle programlamaaraciligiile standart modda 6nceden hafizaya alinmis
bir vericinin normal tusuna (T1-T2-T3-T4) basin.

3) LED DL1 yanip sonme yapar. Hafizaya alinacak olan bir vericinin gizli
tusuna 10 saniye icinde basin.

4) LED DL1 sabit sekilde yanik kalir. Hafizaya alinacak bir vericinin normal
tusuna (T1-T2-T3-T4) basin.

Alici, 10 saniye sonra programlama modundan ¢ikar, bu siire icinde diger

yeni vericileri ilave etmek mimkinddir.

Bu mod, kontrol paneline girisi gerektirmez.

17.5) KONTROL PANELi HAFIZASININ iPTAL EDILMESi (Fig. AE)

Kontrol panelinin hafizasini tamamen iptal etmek icin kontrol panelindeki
SW1 ve SW2 tuslarina aynianda 10 saniye siireyle basin (DL1 led yanip soner).
Dogru hafizaiptaliDL1 ledinin stirekliyanik kalmasiyla gésterilir. Hafizaya alma
modundan ¢ikmak icin, ledin tamamen sénmesini bekleyin.

18) ACIL DURUMDA SERBEST BIRAKMA (Fig. Y)
DIKKAT: Bariyer kolu olmayan bir bariyer mekanizmasinin serbest

birakilmasigerektiginde balanslamayayininsikistirllmamisolmasinisaglayin
(bariyer kolu agilma pozisyonunda).

19) KOTU iSLEME: NEDENLERI ve GIDERME CARELERI.

20.1) Bariyer kolu acilmiyor. Motor donmiiyor.

DIKKAT:Kapiyiagmadan énce yayinyiikiiniin mutlaka giderilmis olmasi

gerekir (dikey bariyer).

1) Fotosellerinkirliveyadevrede veya hizasizdurumda olmadiklarinikontrol

edin.

Motor baglantisinin dogru oldugunu kontrol edin.

Elektronik cihazin dizgln beslendigini kontrol edin. Sigortalarin

saglamligini kontrol edin. Sigortanin koétl islemesi halinde, Fig. |, J'de

belirtilmis oldugu gibi bunu (degistirmek icin) ¢cikarin.

Panelin otomatik ariza arama fonksiyonu araciligi ile (“Meni’lere giris”

tablosuna bakin) islevlerin dogru olduklarini kontrol edin. Olasi ariza ne-

denini belirleyin. Otomatik ariza arama bir start kumandasinin siirmekte

oldugunubelirtirise, vericilerin start butonlarinin veya diger start kontagini

aktif (kapal) tutan diger aygitlarin bulunmadigini kontrol edin.

Panel islemiyor ise, paneli degistirin.

Kontrol paneliekranitizerinde belirtilen mesajlari kontrol ederek referans

mikro salterlerinin miidahalelerini kontrol edin.

7) Gurilttveya vibrasyon olmasihalinde yay kilavuzu gergicubuklarinigres
ile yaglayin.

2)
3)

4)

20.2)Bariyerkoluaciimiyor.Motordoniiyorancakhareketgerceklesmiyor.

1) Elleserbestbirakmadiizenegidevrede birakilmis. Motorlu calismarejimine
donin.

2) Serbest birakma diizenegdi motorlu ¢alisma konumunda ise, rediiktériin
saglamhgini kontrol edin.
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16.2) TABLO“A” DIP SVi¢
Yapilmis
DIP Default | Tanim ayarlamayi | Tanimlama
isaretleyin
O 1 ON TCA—"Oto'matik kapan- ON Otomatik kapama devrede.
ma suresi. OFF Otomatik kapama devrede degil.
ON Fotoseller sadece kapatmada aktif.
DIP 2 ON FCH - Fotoseller
OFF Fotoseller kapatma ve agmada aktif.
oIP 3 OFF BLI - impalslari bloke ON Acilma sirasinda START komutlari kabul edilmez.
eder. OFF Acilma sirasinda START komutlari kabul edilir.
_ ON 3 adim lojigini etkinlestirir.
opal oFf 35/4P 3 adim veya 4 )19 3
adim. OFF 4 adim lojigini etkinlegtirir.
ON Entegre aliciyr sabit kod modunda etkin kilar.
DIP 5 OFF CODE FIX- Sabit kod.
OFF Entegre aliciyi rolling-code (atlayan) kod modunda etkin kilar.
ON Vericilerin radyo araciligi ile hafizaya kaydedilmesini etkinlestirir (Par.) “Uzaktan Programlama”).
DIP 6 OFF RADIO LEARN - — —
Vericileri programlama OFF Vericilerin radyo araciligi ile hafizaya alinmasini devreden cikarir.
Vericiler sadece elle programlama araciligi ile hafizaya kaydedilirler.
SCA-Bariyer acik ikaz ON Réle cikisini 2. radyo kanali olarak etkin kilar.
DIP7 OFF lambasi veya Il. radyo
kanal OFF Réle ¢ikisini bariyer agik ikaz lambasi modunda etkin kilar.
ON Ayarlanmis TCA sona ermesini beklemeden 6nce fotosellerin serbest kalmasindan sonra
DIP8| OFF |FASTCLOSE bariyeri kapatir.
OFF Komut verilmemis.
KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET
[ ]
Fig. Y
y | @
A
a%
MANUAL - XEI 1%,!\1 HTO - ZNY - AUTOMATICO - AYTOMATO - AUTOMATYCZNY -
PYYHOW - RUCNI ~MANUEL ABTOMATUYECKINIA PEXKMIM - AUTOMATICKY - OTOMATIK
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KULLANICI iCiN UYARILAR (TUR)

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin uyg kull i lara, hayvan-
lara veya esyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen Uyarilar ve Talimatlar
dikkatle okunmali ve uygulanmalidir. Bu talimatlari ileride kullanmak iizere saklayin ve
tesisin olasiolarak bagkalarina devredilmesihalinde, bunlariyenikullanicilarinaaktarin.
Buurun,sadece|I|§k|noIarakkuruImu;oldugukullammamacngergevesmdekullamlmahdur.
Her diger kull uygun olmadigindan tehlikelidir. Uretici, uygun olmayan, hatali ve
mantiksiz kullanimlardan kaynaklanabilecek olasi zararlardan sorumlu tutulamaz.

GENEL EMNIYET

Bu irtintialdiginizigin tesekkiir ederiz. Firmamiz triintin performansindan ziyadesiyle memnun

kalacaginizdan emindir.

Bu rtin, nitelikli ve uzman personel (profesyonel kurucu) tarafindan dogru sekilde kurulmasi

halinde, givenlige iliskin teknik usuller ve yonetmelikler tarafindan kabul goren standartlara

uygundur.

Otomasyon sistemi, dogru sekilde kurulmus olmasi ve kullaniimasi halinde, kullanimdaki

guvenlik standartlarini karsilar. Her haltikarda beklenmedik problemlerin énlenmesi icin bazi

davranis kurallarina uyulmasi gerekir:

-Cocuklari, kisileri ve esyalari, 6zellikle hareket esnasinda, otomasyon sisteminin etki alaninin
disinda tutun.

-Cocuklarin otomasyon sisteminin etkialaninda durmasina veya oyun oynamasinaizin vermeyin.

-Bu otomasyon, ¢ocuklar veya fiziksel, duyusal ve zihinsel yeteneklerinde eksiklik bulunanlar
veya yanlarinda glivenliklerinden sorumlu bir kisi araciligi ile denetim altinda tutulmadiklari
veya aparatin Kullanimiyla ilgili talimatlar-araciligi ile bilgilendirilmemis olduklar takdirde,
uygun bilgi sahibi olmayan kisiler tarafindan kullanilmak i¢in tasarlanmamistir.

-Cocuklar, aparat ile oynamadiklarindan emin olmak igin denetim altinda tutulmalidirlar.
Cocuklarin sabitkontrol aygitlariile oynamalarinaizin vermeyiniz. Tele kumandalari cocuklardan
uzak tutunuz.

-Menteseler veya hareket halindeki mekanik organlar yakininda islem gérmekten kaginin.

-Kanadin hareketini engellemeyin ve akttiator 6zel serbest birakma diigmesi ile serbest
birakilmamis ise, kapiyi elle agmay1 denemeyin.

-Motorize kapilarinveyabahcekapilarinin hareketleriesnasinda bunlarin etkialanina girmeyin.

-Radyo kumandalarin veya diger kumanda cihazlarinin kazara isletilmelerini 6nlemek igin,
bunlari ¢ocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

-Elle serbest birakma sisteminin etkinlestirilmesi, mekanik arizalar veya dengesizlik sartlari
mevcudiyetinde kapinin kontrolstiz hareketlerine neden olabilir.

-Kepenkagmadurumunda:Hareket halindekikepengi denetleyin ve kepenktamamen kapanana
kadar kisileri uzak tutun. Serbest birakma (mevcut ise) isletildiginde dikkat edin; clinkl agik
bir kepenk, asinma veya bozulma mevcudiyetinde hizli sekilde diisebilir.

- Kapinin, kablolar, yaylar, mesnetler, menteseler ve kilavuzlar gibi (yonlendirilen kisim) meka-
nik organlarinin kirilmasi veya asinmasi tehlikelere neden olabilir. Tesisi, kurucu veya kapinin
ureticisi tarafindan belirtilenler uyarinca nitelikli ve uzman personele (profesyonel kurucu)
duizenli olarak kontrol ettirin.

-Her dis temizlik islemi icin, sebekeden enerji beslemesini kesin.

-Fotosellerin optiklerini ve 1sikli sinyal cihazlarini temiz tutun. Dallarin ve calilarin emniyet
cihazlarini etkilemediklerini kontrol edin.

-Otomasyon sisteminin onarim midahaleleri gerektirmesi halinde bunu kullanmayin. Otomas-
yon sisteminin arizalanmasi veya kot islemesi durumunda, otomasyon sistemi tizerindeki
sebeke beslemesini kesin, her tirlii onarim denemesinden veya dogrudan mudahaleden
kaginin ve gerekli onarim veya bakim icin sadece nitelikli ve uzman personele (profesyonel
kurucu) basvurun. Girisi saglamak icin, acil durum serbest birakma diizenini (mevcut ise)
etkinlestirin.

-Otomasyon sistemiveyatesis lizerindeisbu kilavuzda 6ngériilmeyen her tiirlti direkt mtidahale
icin nitelikli ve uzman personelden (profesyonel kurucu) yararlanin.

-Enazindanyildabirdefaotomasyon sisteminin ve 6zellikle tim giivenlikcihazlarininsaglamhgini
ve dogru islediklerini nitelikli ve uzman personele (profesyonel kurucu) kontrol ettirin.

-Kurma, bakim ve onarim midahaleleri belgelendirilmeli ve ilgili dokiimantasyon (riin
kullanicisinin emrinde olmalidir.

-Yukarida belirtilenlere uyulmamasi tehlike durumlari yaratabilir.

BukuIIanlmkllavuzundaaglkga6n96ri.ilmeyenlerintiimiiyasaktlr.i;letmemekanizmasmln
iyi islemesi, sadece bu kilavuzda belirtilen t lara uyulmasi halinde garanti edilir.
Firma, bu kilavuzda belirtilen bilgilere uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan
sorumlu degildir.

Firma, liriiniin esas ozelliklerini sabit tutarak, isbu yayimi giincellemek taahhiidiinde
bulunmaksizin iiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri agisindan iyilestirmek igin uygun
gordiigu degisiklikleri her an uygulama hakkini sakl tutmustur.
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