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KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!
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| KURUCU iCiN UYARILAR

§DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu uiriiniin hatali kurulmasi insanlara,

hayvanlara veya esyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen

= tiim uyarilar ve talimatlar dikkatle okunmali ve uygulanmalidir. Uyarilar

ave talimatlar emniyet, kurma, kullanim ve bakim hakkinda 6nemli bilgiler
saglarlar. Talimatlari, teknik brosiire eklemek ve ileride gerektiginde da-
nismak icin saklayin.

GENEL EMNIYET

Bu urilin, sadece elinizdeki dokiimantasyonda belirtildigi sekilde kullaniimak

lizere tasarlanmis ve Uretilmistir. Bu dokiimanda belirtilmeyen herhangi baska

bir kullanim Uriine hasar verebilir ve tehlike nedeni olabilir.

-Makineninyapimindakullanilan parcalarive kurma,asagidaki Avrupa Direktifleri'ne
(uygulanabilir olduklari alanlarda) uymalidir: 2014/30/EC, 2014/35/EC, 2006/42/
EC, 2011/305/EC, 99/05/EC ve bunlari izleyen degisiklikler. Avrupa Birligi'nin/di-
sindaki tiim ilkelerde iyi bir emniyet seviyesini elde etmek icin yukarida belirtilen
standartlara ek olarak yurirliikteki ulusal standartlara da uyulmalidir.

-Bu Urlintin Ureticisi firma (ileride “firma”), Griintin isbu doklmantasyonda belir-
tilen, tasarlanmis oldugu kullanimdan farkli veya uygunsuz kullanimindan ve de
kapanan konstriksiyonlari (bina kapllarl,bahgeiapllan,vb.) insa ederkeniyiteknik
usullerine uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek
herhangi bir sekil degisikliginden kaynaklanan her tiirlii sorumluluktan muaftir.

-Kurma, yururlikteki standartlar ve iyi teknik usulleri uyarinca nitelikli personel
(EN12635 uyarinca profesyonel kurucu) tarafindan gerceklestirilmelidir.

-Urtiniikurmadan énce, glivenlik kenarlarinin gerceklestiriimesineve tiim ezilme,
kesilme, stiriiklenme ve genel olarak tehlike bolgelerinin korunmasina veya
ayrilmasina iliskin tim yapisal degisiklikleri EN 12604 ve 12453 normlarinda
ongdrilenlereveyaolasiyerel kurmanormlarinagdre uygulayin. Mevcut yapinin
gerekli saglamlik ve sabitlik 6zelliklerine sahip oldugunu kontrol edin.

-Kurmaya baslamadan 6nce triintin saglamhgini kontrol edin.

-Firma, motorize edilecek cercevelerin tiretiminde ve bakimindaiyiteknik usullerine
uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek herhangi
bir sekil degisikliginden sorumlu degildir.

-Beyan edilen sicaklik araliginin, otomasyon sisteminin monte edilecegi yere
uygun oldugunu kontrol edin.

-Burlinl patlayiciatmosfere sahip ortamlara kurmayin: Parlayicigazveyaduman
mevcudiyeti, glivenlik acisindan ciddi bir tehlike olusturur.

-Sistem tizerinde herhangibirmiidahalede bulunmadan 6nce elektrik beslemesini
kesin. Mevcut olmalari halinde olasi tampon akleri de sokiin.

-Elektrik beslemesini baglamadan 6nce plaka verilerinin, elektrik dagitim se-
bekesinin verilerine uygun oldugundan ve elektrik tesisinin basinda uygun bir
diferansiyel salterin ve asiri akima karsi korumanin bulundugundan emin olun.
Otomasyon sisteminin besleme sebekesi tizerinde, Ill asir gerilim kategorisin-
deki sartlarda tamamen baglantinin kesilmesini saglayan bir devre kesici veya
omnipolar bir man%eto termik devre kesici 6ngorulmelidir.

-Elektrik besleme sebekesinin basinda, yururltkteki kanunlar tarafindan 6ngoru-
lenlere uygun ve esik degeri 0.03A'den fazla olmayan bir diferansiyel salter takili
oldugunu kontrol edin.

-Topraklamanin dogru sekilde gergeklestirilmis oldugunu kontrol edin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina kapilari, bahce kapilari, vb.) bitiin metal
parcalarini ve sistemin bitiin komponentlerini toprak hattina baglayin.

-Kurma, EN 12978 ve EN12453 standartlarina uygun gtivenlik ve kontrol cihazlari
kullanilarak gerceklestirilmelidir.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Garpma kuvvetinin, standartlar tarafindan 6ngérilen degerleri asmasi duru-
munda, basinca duyarli veya elektro duyarli cihazlar u?/gulayln.

-Alani carpma, ezilme, stiriklenme ve kesilme tehlikelerine karsi korumak icin
gerekli butiin emniyet cihazlarini (fotoseller, hassas gtivenlik kenarlari, vb.)
uygulayin. Yirurltkteki yonetmelikleri ve direktifleri, iyi teknik kriterlerini, kul-
lanimi, kurma ortamini, sistemin isleme lojigini ve otomasyon sistemi tarafindan
gelistirilen glcleri dikkate alin.

- Tehlikelibolgeleri (giderilemeyen riskleri) belirlemek icin yururltkteki yonetme-
likler tarafindan 6ngorilenisaretleriuygulayin.Her kurma, EN13241-1 standardi
tarafindan éngérilenler uyarinca gortndr sekilde isaretlenmis olmalidir.

-Kurma tamamlandiktan sonra kapi/bahge giris kapisinin belirleyici verilerini
tasiyan etiket plakasini uygulayin.

-Bu urin, kapi bulunduran kanatlar tizerine monte edilemez (motorun sadece
kapali kapt ile isletilebilir olmasi durumu haric).

-Otomasyon sisteminin 2,5 m'den alcak bir ylikseklige monte edilmis olmasi
veya erisilebilir olmasi halinde, elektrikli ve mekanik parcalarin uygun sekilde
korunmalarini garanti etmek gerekir.

-Sadece panjur otomasyon sistemleri i¢cin
1) Motorun hareketli kisimlari zemin Gstlinden veya erisime izin verecek diger
bir seviye Ustlinden 2,5 metreden daha fazla bir ylikseklikte kurulmalidirlar.

2) Reduiktorlt motor ayrilmis bir alan icinde ve sadece takimlarin kullaniimastile
erisilebilir olacak sekilde koruma ile donatiimis olarak kurulmalidir.

-Her turli sabit kumandayi, hareketli parcalardan uzak, tehlike yaratmayacak po-
zisyondamonteedin.Ozellikle“insan mevcut”durumunda kullanilankumandalar,
yonlendirilen kismin dogrudan goriinir yerinde konumlandiriimalidir; anahtarli
olmalari disinda, herkes tarafindan erisilebilir olmayacak sekilde, minimum 1,5m
yukseklige kurulmalidir.

-En az bir adet 1sikli (flasor) sinyal cihazini goriiniir pozisyona yerlestirin, ayrica
sistemin Uzerine bir Uyari tabelasi takin.

-Otomasyon sisteminin elle serbest birakilmasinin islemesine iliskin bir etiketi
kalici §e¥ilde takin ve manevra organinin yakinina yerlestirin.

-Manevraesnasindayonlendirilen kisim ve cevresindeki parcalararasindamekanik
riskler ve ozellikle carpma, ezilme, striiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Manevra esnasinda yonlendirilen kisim ve etrafindaki sabit parcalar arasinda
mekanik riskler ve 6zellikle ezilme, stiriiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Kurmay1 gerceklestirdikten sonra, motor otomasyon sistemi ayarinin dogru
diizenlenmis oldugundan, koruma ve serbest birakma sistemlerinin dogru
islediklerinden emin olun.

-Her tlrli bakim veya onarimislemlerinde sadece orijinal parcalar kullanin. Baska
Ureticilerinkomponentlerinin kullaniimasihalinde, otomasyon sisteminin dogru
islemesi ve emniyeti acisindan firma hiébir sorumluluk tstlenmez.

-Firmatarafindan acikca yetkilendirilmedikce otomasyon sisteminin komponent-
leri Gzerinde hicbir degisiklik yapmayin.- Tesisin kullanicisini olasi giderilemeyen
riskler, uygulanmis kumanda sistemleri ve acil durum halinde elle agma islemle-
rinin nasil gerceklestiriimesi gerektigi hakkinda egitin: Kullanim kilavuzunu nihai
kullaniciya teslim edin.
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-Ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistirol, vb.), yiiriirlikteki standartlar
baglaminda 6ngérilen hikiimlere gore bertaraf edin. Naylon ve polistirol po-
setleri cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

BAGLANTILAR

DIKKAT! Sebekeye baglantiicin: trifaze beslemeler icin minimum 5x1,5mm?2veya

4x1,5mm? kesitli veya monofaze beslemeler i<2;in 3x1,5mm? kesitli cok kutuplu

kablo kullaniimalidir (6rnegin kablo, 4x1.5mm? kesitli, HO5RN-F tip olabilir). Yar-
dimci diizenlerin baglantisiigin, minimum 0,5 mm? kesitli kondiktorler kullanin.

-Sadece minimum 10A-250V kapasiteli butonlar kullanin.

-Konduiktorler, gerilim altindaki parcalari cok alcak guivenlik gerilimindeki parca-
lardan net sekilde ayri tutmak amaci ile klemensler yakininda ek bir sabitleme
(6rnegin kenetler aracihigi ile) aracihdi ile kenetlenmis olmalidirlar.

-Besleme kablosu, kurma esnasinda etkin konduiktorleri olabildigince kisa bi-
rakarak, toprak konduktoriiniin uygun klemense baglanmasini saglamak icin
soyulmalidir.Toprak kondiiktori, kablonun sabitleme cihazinin gevsemesihalinde
en son gerilen konduktor olmalidir.

DIKKAT! Cokalcak glivenlik gerilimli konduiktorler, alcak gerilim kondiiktorlerinden

fiziksel olarak ayriimalidir.

Gerilim altindaki parcalara erisim, sadece nitelikli personel (profesyonel kurucu)

icin mimkin olmahdir

OTOMASYON SISTEMININ KONTROLU VE BAKIM

Otomasyon sistemini kesin olarak isler kilmadan 6nce ve bakim miidahaleleri

esnasinda asagidakileri titizlikle kontrol edin:

-Biitlin komponentlerin iyice sabitlenmis oldugunu kontrol edin;

-Elle kumanda durumunda start ve stop islemini kontrol edin.

-Normal veya 6zellestirilmis isleme lojigini kontrol edin.

-Sadeceyana kayarbahce kapilariicin: tim kremayer boyunca 2 mm'lik bir bosluk
ile kremayer - pinyon kavramasinin dogrulugunu kontrol ediniz; kaydirma rayini
daima artiklardan yoksun ve temiz tutun.

-Sadece yana kayar bahce kapilari ve kapilar icin: Bahge kapisinin kayma rayinin
lineer ve yatay oldugunu, tekerleklerin bah¢e kapisinin agirligini tasimaya uygun
olduklarini kontrol ediniz.

-Sadece asma tip yana kayar bahce kapilari icin (Cantilever): Hareket esnasinda
alcalma veya sallanma olmadigini kontrol ediniz.

-Sadece kanatl bahce kapilari icin: Kanat rotasyon ekseninin miikemmel sekilde
dikey oldugunu kontrol ediniz.

-Sadecebariyerlericin:Kaplyragmadan dnce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).

-Timguvenlikdizenlerinin (fotoseller, hassas glivenlik kenarlari, vb.) dogruislediklerini
ve ezilmeyi 6nleyici guivenlik diizeninin dogru ayarlandigini kontrol edin; EN12445
standard tarafindan éngorilen noktalarda olcllen carpma kuvveti degerinin, EN
12453 standardinda belirtilenden daha diisiik oldugunu kontrol edin.

-Garpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligiile azaltilabilir.

-Acil durum manevrasinin (mevcut ise) fonksiyonelligini kontrol edin.

-Uygulanmis kumanda cihazlari ile agilma ve kapanma islemini kontrol edin.

-Elektrik baglantilarinin ve kablajlarin saglamhgini ve 6zellikle yahticr kiliflarin ve
kablo kenetlerinin durumunu kontrol edin.

-Bakim esnasinda fotosellerin optiklerini temizleyin.

-Otomasyon sisteminin hizmet disi oldugu donem zarfinda, yonlendirilen kismi

boTa alip, bahge kapisinin elle acilmasini ve kapanmasini saglayacak sekilde

acil durum serbest birakilmasini ("ACIL DURUM MANEVRASI" paragrafina bakin)
etkinlestirin.

-Besleme kablosu hasar gormus ise, her turld riskin 6nlenmesi icin kablonun
Ureticisiveya Ureticinin teknik servisi tarafindan ve her haltikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistiriimesi gerekir.

-Dogrulanmamisyontemde baglanmis, (EN12453 Standarditarafindan belirlenmis
oldugu gibi) “D" tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

-Yukaridatanimlandigigibibakimislemlerienazyildabirdefa veyakurulmayerinin
ozelliklerinin gerektirmesi-halinde; daha kisa stre araliklari ile tekrarlanmalidir.

DIKKAT!

Motorizasyonun bahce kapisi/kapinin kullanimiagisindan bir kolaylastirma meka-
nizmasi oldugunu ve montajkusur ve hatalarindan veya bakim yapilmamasindan
kaynaklanan sorunlari ¢6zmedigini unutmayiniz.

BERTARAF ETME

Materyallerin bertaraf edilmesi, yurdrlikteki standartlara uyularak

yap||ma||d|r.ArtlkkuIIanlImaKacakciha2|n|2|,tijkenmi§ pilleriveyaakiileri

ev¢coplineatmayiniz. Elektrikliveya elektronik cihazlardan kaynaklanan

batdn atiklarinizi, bunlarin geri déntistimlerini ?ergeklegtiren ozel bir
EE  oplama merkezine gétiirerek iade etme sorumluluguna sahipsiniz.

SOKME

Otomasyon sisteminin, bir diger yere yeniden monte edilmek icin sokilmesi
halinde asagidakilerin yapilmasi gerekir:

-Elektrik beslemesini kesin ve biitln elektrik tesisatini sokin.

-Aktlatori sabitleme tabanindan gikarin.

-Mekanizmanin tim komponentlerini sokin.

-Bazikomponentlerin sékiilememesiveya hasarliolmasihalinde, bunlaridegistirin.

UYGUNLUK BEYANLARINA http://www.bft-automation.com/CE WEB SITE-
SINDE DANISILABILIR.

MONTAJ VE KULLANIM TALIMATLARINA INDIRME BOLUMUNDE
DANISILABILIR.

Bu kurma kilavuzunda acgik¢a ongoriilmeyenlerin tiimii yasaktir.
isletme mekanizmasinin iyi islemesi, sadece verilen bilgilere
uyulmasi halinde garantiedilir. Firma, bu kilavuzdabelirtilen bilgilere
uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Firma, Uiriiniin esas 6zelliklerinisabit tutarak, isbuyayimigiincellemek
taahhiidiinde bulunmaksizin iiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri
acisindaniiyilestirmek icin uygun gordiigii degisiklikleri her an uygu-
lama hakkini sakli tutmustur.
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KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET
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Kapilarin dogru dengelenmemis olmalari ve agilma/kapanma eylemlerinin asiri derecede zor
olmalari halinde RCA/RCAL acil deblokajinin kullanilmasi zorunludur.
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DAIMA RCA/R deblokajini kullaniniz.
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| KULLANICI iCiN UYARILAR (TUR) |

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin
uygunsuz kullanimi insanlara, hayvanlara veya
esyalara zarar verebileceginden uriinle birlikte
verilen Uyarilar ve Talimatlar dikkatle okunmali
ve uygulanmahlidir. Bu talimatlar ileride ku-
llanmak lizere saklayin ve tesisin olasi olarak
baskalarina devredilmesi halinde, bunlari yeni
kullanicilarina aktarin.

Bu liriin, sadece iliskin olarak kurulmus oldugu
kullanimamacicercevesinde kullaniimahidir.Her
diger kullanim uygun olmadigindan tehlikeli-
dir. Uretici, uygun olmayan, hatali ve mantiksiz
kullanimlardan kaynaklanabilecek olasi zarar-
lardan sorumlu tutulamaz.

GENEL EMNIYET

Bu urlinu aldiginiz icin tesekkur ederiz. Firmamiz
drdnin performansindan ziyadesiyle memnun
kalacaginizdan emindir.

Bu Urun, nitelikli ve uzman personel (Frofes onel
kurucu) tarafindan dogru sekilde kurulmasi halin-
de, Uvenli“eili?kin teknik usuller ve yonetmelikler
tarafindan kabul goren standartlara uygundur.

Otomasyon sistemi, dogru T‘(ekilde kurulmus olmasi

ve kullanilmasi halinde, kullanimdaki guvenlik

standartlarini karsilar. Her haltikarda beklenmedik
problemlerin 6nlenmesiicin bazidavraniskurallarina
uyulmasi gerekir:

-Cocuklari, kisileri ve egyalari, 6zellikle hareket
esnasinda, otomasyon sisteminin etki alaninin
disinda tutun.

—gocuklarln otomasyon sisteminin etki alaninda

urmasina veya oyun oynamasina izin vermeyin.

-Cihaz; 8 yasindan kuicuk olmayan cocuklar ve
fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri tam
gelismemis i§ilerveyaciha2|higkullanmamlivelya
cihazhakkinda gereklibilgiye sahip olmayan kisiler
tarafindan, sadece denetim altinda tutulduklari
streceveyacihazin guivenlikicinde kullanimina dair
ve bundan kaynaklanabilecek tehlikeleri anlayabi-
lecek sekilde bilgilendirildikten sonra kullanilabilir.
Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Kullanici
tarafindan yapilmasi gereken temizleme ve bakim
islemleri, kendilerine nezaret eden biri olmadigi
surece ¢ocuklar taraflndangla lmamalidir.

- Cocuklar, aparatile oynamadiklarindan emin olmak
icindenetimaltindatutulmalidirlar.Cocuklarin sabit
kontrol aygitlari ile oynamalarina izin vermeyiniz.
Tele kumandalari cocuklardan uzak tutunuz.

- Menteselerveya hareket halindekimekanik organ-
lar yakininda islem gérmekten kaginin.

- Kanadin hareketini engellemeyin ve aktlator 6zel
serbest birakma digmesi ile serbest birakilmamis
ise, kapiyi elle agmayi1 denemeyin.

- Motorizekapilarinveyabahcekapilarinin hareketleri
esnasinda bunlarin etki alanina girmeyin.

- Radyokumandalarinveyadigerkumandacihazlarinin
kazaraifletilmeleriniénlemekigin,bunlarl cocuklarin
ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

-Elle serbest birakma sisteminin etkinlestirilmesi,
mekanikarizalarveyadengesizlik sartlarimevcudiye-
tinde kapininkontrolstizhareketlerine nedenolabilir.
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- Kepenkag¢ma durumunda: Hareket halindeki kepengi
denetleyinvekepenktamamenkapananakadarKkisileri
uzaktutun.Serbestbirakma (mevcutise)isletildiginde
dikkat edin; ¢linki acik bir kepenk, asinma veya bo-
zulma mevcudiyetinde hizh sekilde dusebilir.

- Kapinin, kablolar, yaylar, mesnetler, menteseler
ve kilavuzlar gibi ?,
organlarinin kirllmasi veya asinmasi tehlikelere
neden olabilir. Tesisi, kurucu veya kalomln ureticisi
tarafindan belirtilenler uyarinca nitelikli ve uzman

ersonele (profesyonel kurucu) dizenli olarak
ontrol ettirin.

- Her dis temizlik islemi icin, sebekeden enerji bes-
lemesini kesin.

- Fotosellerin optiklerini ve 1sikl sinyal cihazlarini
temiztutun.Dallarinve calilarinemniyetcihazlarini
etkilemediklerini kontrol edin.

-Otomasyon sisteminin onarim mudahaleleri ge-
rektirmesi halinde bunu kullanmayin. Otomasyon
sisteminin arizalanmasi veya kotu islemesi duru-
munda, otomasyon sistemi Uzerindeki sebeke
beslemesinikesin, hertirlionarimdenemesinden
veya dogrudan miidahaleden kaginin ve gerekli
onarim veya bakim icin sadece nitelikli ve uzman
personele (profesyonel kurucu) basvurun. Girisi
saglamakicin,acildurum serbest birakmadiizenini
(mevcut ise) etkinlestirin.

-Otomasyon sistemi veKa tesis Uzerinde isbu
kilavuzda 6ngorilmeyen hertirlii direktmidahale
icin nitelikli ve uzman personelden (profesyonel
kurucu)glararlanln.

-En azindan yilda bir defa otomasyon sisteminin
ve Ozellikle tUmIngenIikcihazIarlnln saglamligini
ve dogru islediklerini nitelikli ve uzman personele
&)rofesyonel kurucu) kontrol ettirin.

- Kurma, bakim ve onarim miidahaleleri belgelendi-
rilmeli ve ilgili dokiimantasyon urln kullanicisinin
emrinde olmaldir.

-Yukarida belirtilenlere uyulmamasi tehlike
durumlari yaratabilir.

BERTARAF ETME
Materyallerin bertaraf edilmesi, yururlukte-
ki standartlara uyularak yapilmahdir. Artik
mm= kullanilmayacak cihazinizi, tikenmis pilleri
veya akuleri ev ¢copine atmayiniz. Elektrikli
veya elektronik cihazlardan kaynaklanan
batin atiklarinizi, bunlarin geridénusimlerini
gerceklestiren ozel bir toplama merkezine
?étUre ekiadeetmc?soruwluly“ur_m_a_s_ hipsiniz.
Bu kullanim kilavuzunda acik¢a ongorulmeyen-
lerin tiimii yasaktir. Isletme mekanizmasinin iyi
islemesi, sadece bu kilavuzda belirtilen talimat-
lara uyulmasi halinde garanti edilir. Firma, bu
kilavuzda belirtilen bilgilere uyulmamasindan
kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.
Firma, liriinlin esas 6zelliklerini sabit tutarak, isbu
yayimigiincellemektaahhiidiindebulunmaksizin
urunii teknik, imalatveticarinitelikleriacisindan
iyilestirmekicinuygun gordiigii degisiklikleriher
an uygulama hakkini sakli tutmustur.

D811767_07
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HIZLI KURMA

j a)Kurmaya baslamadan 6nce uyarilarin okunmasi gerekir. b)Resimler haricinde,sayfa 9'da,karsilik gelen paragrafta verilen bilgilerin izlenmesi gerekir.

KARTERLERIN SOKULMESI

V2] (Fig. C4)
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BORULARIN HAZIRLANMASI

ARGO-ARGOG 15

~

SINDNLYOd

m
>
>
T
=
=
>

UMMDDAd

~




T O~ @ AGCMA VE KAPAMA LIMITLERININ AYARLANMASI @

REG Fc ayar meniisiine gelin ve Resimdeki yonergeleri izleyiniz
1o o

p
0 =1

00 g

Sigorta.

~

Ekran ve programlama tuslari.
Besleme mevcudiyeti led lambasi.

Avugici programlayici konektord, Opsiyonel kart konektord.

£
: 8 2
= 3 % 3
= = o m
& x , £ 4
s o = 2 35 5 g
= = o > > > o N
e 88565+ I ¥ F s o
TZ8EB5FZE o A ~~[7] 38z >
@@@@@@@@@@@@@@‘@ @‘@
11213141516 171819 10/11112/13114/15| |1611 10
\

o
X
oI
=
0
=)
Dy

T

4

NO NCNC NC/
/)

N
s —

oo 55 Oopsbonelmoddl I I
: g 5 I KO Yazarsa v
> = . HATA VAR _
gg % § : Yeniden deneyin
=55 3 9 | v i %
8EZ[ [ |
V0|00V |© !
1121314/5/617 : FtnEv-End

____________________________

D812876 00101_01

16- ARGO-ARGO G



ACMA - KAPAMA TORKU OTOMATIK AYARI

RADYO KUMANDA KAYDETME
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Kapinin acilma anindaki déniis yonii
Acilma (italyanca ita) ( inuok=0OFF)

Duvardan kablo girisi. Acilma (ingilizce Eng) (chAnlE Mak=OFF)

Duvardan kablo girisi.
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UZAKTAN VERICI PROGRAMLAMA.

®

@ Radyo kumanda 6nceden kaydedilmis.

& ¥

@ Radyo kumanda 6nceden kaydedilmis.

v

@ Radyo kumanda kaydedilecek.

@ Radyo kumanda kaydedilecek.
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i N\
Lojik | Ariza Arama
— A =
BHREIAEE PEd Kismi agilma girisi etkinlestirilmesi
N | StrE | START girisi etkinlestirilmesi
< StaP | STOP girisi etkinlestirilmesi
5 | Phot | PHOT girisi etkinlestirilmesi
-l 4T bAr Guvenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
— cLoS [ CLOSE girisi etkinlestirilmesi
oPEn | OPEN girisi etkinlestirilmesi
[EsP] — — SUo | Acilma limit salteri etkinlestirilmesi
i ] Suc Kapanma limit salteri etkinlestiriimesi
dEFHE——} AP Engel sebebi tersinme
tomatik ayar hareketi uygulamada.
GEE | Otomatik ayar hareketi uygulamad
DIKKAT! Engel algilama etkin degil.
ErD | | Fotosel test hatasi
i Er02 | Guvenlik kenar test hatasi
r id | Mosfet test hatasi
F - EriD f h
i
ALk E_-" _ -_’ o] 9- Er {1 | Shunt test hatasi
T Er2 | | Enkoder test hatasi
ErYD | Termik hata
DIKKAT: kontrol iinitesi bu hatayi bildirdiginde motor belirli bir siire boyunca
hareket uygulayamayacaktir. Bu siire boyunca cihaza beslenen gerilim
L5L AdJ | Y KESILMEMELIDIR, aksi takdirde devreden ¢ikarma siiresi daha da uzayabilir.
LIMIT SALTERLERININ AYARI Er S0 | Opsiyonel modiil ile iletisim hatas
T
+/- |
1 35.40
L Ayarlanan tork esigi %
Motor maksimum torku %
40- ARGO-ARGO G
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L
Q
m
2
m
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2 Konut ve sanayi icin seksiyonel kapilarin motorizasyon aktuatord.
Montaj kompakthgi ve ¢cok yonliligl, motorizasyonu farkli modlarda uygula-
nabilir kilarlar.

3) TEKNIK VERILER

Besleme: 220-230V 50/60Hz (*)

Maksimum emilen gug: 240W

Limit salteri: g/llé\lz(tr;ﬁ”?evir Cikis mili ENKODER'li
isleme sicakhgi: -15°C/+55°C

ARGO: 20 m?’ ARGO G: 35 m?
ARGO: 55 Nm / ARGO G: 80 Nm
ARGO: 30 min™' / ARGO G: 18 min’'

Maksimum kapi boyutlari:

Maksimum tork:

Cikista maksimum devir:

Yaglama: Kalici gres

Manuel hareket: Dugmeli mekanik deblokaj

Koruma derecesi: IP 40

Akustik basing: <70dBA
Operator agirhg: 10 kg
Boyutlar: Bakin Res. H
Aksesuar beslemesi: 24V~ (180 mA)
Yanip soner baglanti: 24V max 25W
Sigortalar Bakin Res.D

Entegre Rolling-Code radyo alicisi: frekans 433.92MHz

(*) Istek tizerine 6zel besleme gerilimleri.

Kullanilabilir verici versiyonlari:

EELINK ile uyumlu tiim ROLLING CODE vericiler @

4) KARTERLERIN SOKULMESI Res. A

5) BORULARIN HAZIRLANMASI Res. B

6) OPERATOR KURMASI Res. C

7) KABLOLARIN GIRISI Res. |

8) MANUEL DEBLOKAJ (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Res. 1-).
]

9) BAGLANTILAR

TERMINAL | TANIMLAMA
JP2 Transformator kablaji
JP10 Motor kablaji
1-2 Entegre radyo alici karti icin anten girisi (1:0RGU KABLO. 2: SINYAL)
3-4 START / OPEN girisi (N.O.)
3-5 STOP girisi (N.C.) Kullanilmadiginda képriyu takil birakin.
3-6 FOTOSEL girisi (N.C.) Kullanilmadiginda képriyu takil birakin.
37 GUVENLIK KENARI girisi (N.C.) Kullanilmadiginda képriyi takili
birakin.
8-9 Cikis 24 V~ yanip sénen isik icin (25 W max)
10-11 Cikis 24V~ 180mA max - fotoselleri veya diger cihazlar besleme.
12-13 Cikis 24V~ Vsafe 180mA max - kontrollii fotosel vericileri besleme.
14-15 (NO kontak) / Cikis 1 yiiksekligi programlanabilir
16-17 | KISMi ACILMA / CLOSE girisi (N.O.)
1-2(SCS-10) F()Atlélglillpet'(g);l;i§?.iri§i (NO). Kontrol N.O. kontadi ile donatiimis
1-3(SCS-10) Egrg:ﬁa%f\;%g:g (NO).KontrolN.O. kontagiile donatiimis glivenlik
4-5(SCS-10) | (NO kontak) / Cikis 2 Yiiksekligi programlanabilir
6-7 (SCS-10) | Acik giris kapisi ikaz lambasi ¢ikisi / 2 radyo kanali (N.O. kontak)

9.1) EMNIYET CIHAZLARI
SCS-l0 kartinin, fotosel bir test gerceklestirirken kullanilmasi halinde, Fault

baglanilmalidir.

Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alici emniyet cihazlari kullanin.

Res. L1-A: 1 cihazin baglantisi test edilmedi (fotosel veya glvenlik kenari).

Res. L2-B: 1 cihazin baglantisi test edildi (fotosel veya giivenlik kenari).

Res.L3-C: 2 cihazin baglantisi test edildi (fotoseller veya glivenlik kenarlari).
Bu baglanti, sadece opsiyonel SCS-IO modilu aracihdi ile mimkiin
kilinmustir.

10) AYARLAR

TAVSIYE EDILEN AYAR SIRASI:
Limit salterlerinin ayari (Res. E)
Otomatik ayar (Res. F)
Radyo kumanda programlama (Res. G)

Parametrelerin / lojiklerin olasi ayarlari

10.1) PARAMETRE MENUSU (PR~AM)
(TABLO “A” PARAMETRELER)

10.2) LOGIC MENU (Lol ic)
(TABLO “B” LOJIKLER)

10.3) RADYO MENUSU (-Ad o)

Lojik Tanimlama
Start tusu ekle
Add StArt arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2. kanal tusu ekle
Add cch arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir
Oku
Bir alicinin bir tusunun bir kontrolinu gerceklestirir,
rERd kaydedilmis olmasi halinde hafizanin yerindeki alicinin
numarasini (01 ve 63 arasi) ve tusun numarasini (T1-T2-T3
veya T4) iade eder.
Listeyi Sil
ErRSE EM DIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin
hafizasindan tamamen siler.
Alic kodu okuma
cod rH Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu
goruntdler.
ON =Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile
kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
UH Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son
basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF=W LINK programlama devre disi.

- ONEMLI NOT: KAYDEDILMI$ BIRINCi VERiCiYi, ANAHTAR (MASTER)
iSARETI iLE iISARETLEYIN.

Birinci verici, manuel programlama halinde, ALICININ ANAHTAR KODU'nu tahsis eder;

bu kod, radyo vericilerin bir sonraki klonlanmasini gerceklestirebilmek icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, 6nemli birkac ileri islevsellige sahiptir:

« Master vericinin klonlanmasi (rolling-code veya sabit kod)

+ Alictya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama

+ Vericilerin veri tabani yonetimi

«  Alici gruplari yonetimi

Buileriislevselliklerinkullanimiicin, Universal avugici programlayicicihaziile tedarik

edilmis Universal avucici programlayicinin talimatlarini ve CLONIX Programlama

Kilavuzu'nu referans olarak alin.

10.4) LISAN MENUSU (L RnLURLE)
Ekranli programlayicinin lisanini ayarlamayi saglar.

10.5) DEFAULT MENUSU (JEFRULE)
Santrali, default’larin 6nceden ayarlanmis degerlerine getirir.

10.6) OTOMATIK AYAR MENUSU (RUtoSEE) (Res. F)

«  Kapiyr kapanma pozisyonuna getirin

« VENERE D panelinin 6zel menistne giderek bir otomatik ayar islemi
baslatin.

+  OK butonuna basildiginda yandaki mesaj gorintilenir “... ... ..."; santral, bir
acilma hareketinikumanda ederve bunu birkapanma hareketiizler;bu esnada
kapinin hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.
Buasamaesnasindafotosellerin kararmasinive de START,STOP kumandalarinin
ve ekranin kullanilmasini 6nlemek énemlidir.

Bu islemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak

ayarlar. Bunlari kontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi

gibi degistirin.

A DIKKAT!! EN12445 standardi tarafindan 6ngériilen noktalarda élgiilen

carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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| KURMA KILAVUZU

Dikkat!! Otomatik ayar esnasinda engel algilama islevi etkin degildir;

kurucu, otomasyon sisteminin hareketini kontrol etmeli ve kisilerin
veya esyalarin otomasyon sistemine yaklagsmasiniveya bunun etkialaninda
bulunmasini 6nlemelidir.

10.7) LIMIT SALTERi AYAR MENUSU (L54 Ad.J) (Res.E)

Limit salterlerinin ayar asamalar::

1) REG FC Uzerinde konumlanin ve OK ile onaylayin.

2) Ekran, CLOSE belirtir, YUKARI ve ASAGI tuslariaraciligrile kapiyi, kapanma limit
salteri pozisyonuna getirin. OK ile onaylayin, ekran PRG belirtir.

3) Ekranin talep etmesi halinde, ayar bilezigine midahale edin: Ekranin UP
belirtmesi halinde saat yoniiniin tersine, ekranin DOWN belirtmesi halinde
saat yoninde mudahalede bulunun. Dogru pozisyona ulasildiginda ekran
OK belirtir. OK tusu ile onaylayin, ekran PRG belirtir

4) Ekran, OPEN belirtir, YUKARI ve ASAGI tuslar araciligi ile kapiyi, agiima limit
salteri pozisyonuna getirin. OK ile onaylayin, ekran PRG belirtir.

Ekranin KO belirtmesi, ayarlamanin iyi sonuclanmamis oldugu anlamina gelir.

Nedenler asagidakiler olabilir:

- Ayarlama sonundan 6nce ESC tusuna basiimasi

- Kaydedilmis strok ¢ok kisa

11) SCS OPSiYONEL MODULLERI
11.1) SCS1 KARTI ARACILIGI iLE SERi BAGLANTI (Res. O)
VENERE D kontrol paneli, 6zel seri girisler ve cikislar (SCS1) araciligi ile birden fazla oto-

masyon sisteminin merkezibaglantisinisaglar.Bu sekilde tek birkumandaile bagh bitiin
otomasyon sistemlerinin agilmasini veya kapanmasini gerceklestirmek mimkundur.

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AM)

Res.O'daki semayiuygulayip, sadece telefon tipi bir cift blikiimli kablo kullanarak
butln VENERE D kontrol panellerinin baglantisini gerceklestirin.

Birden fazla ciftli bir telefon kablosunun kullanilmasi halinde, ayni ciftin tellerinin
kullanilmasi zorunludur.

Bir cihaz ve bir sonraki arasindaki telefon kablosunun uzunlugu 250 m'yi
gecmemelidir.

Bu noktada, her seyden 6nce SLAVE olarak ayarlanmak zorunda kalinmis bitin
diger cihazlar kontrol edecek bir MASTER santrali dlizenleyerek her VENERE D
kontrol panelini uygun sekilde konfigiire etmek gerekir (lojik meniistine bakin).
Ayrica Bélge numarasini (parametre menusiine bakin) 0 ve 127 arasinda
ayarlayin.

B&lge numarasi, otomasyon sistemi gruplari yaratmayi saglar; bunlarin her biri,
Bolge Masterina cevap verir. Her bolge sadece bir Master bulundurabilir; bolge
0'In Master't diger bolgelerin Master’larini ve Slave'lerini kontrol eder.
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11.2) SCS-WIE modiilii araciligi ile WIEGAND sistemli arayiiz.
SCS-WIE modulinin talimatlarini referans olarak alin.

11.3) SCS-10 opsiyonel modiilii araciligi ile giris ve ¢ikis genislemesi.
SCS-10 opsiyonel modiilti, VENERE-D kartina 2 giris ve 2 cikis eklemeyi saglar
(Res. D).

SCS-10 ve VENERE-D arasindaki baglantiyi etkinlestirmek icin SCS-10 modulund,
dzel konektdre takmak ve sonrasinda BOLGE = 129 parametresini ayarlamak ge-
rekir. Bu noktada 2 kart senkronize edilmistir ve SCS-10 kartinin girisleri/cikislari
VENERE-D karti tarafindan yonetilir.

Lojik min. max. default | Tanim Tanimlama
kcR 0 120 40 Kapanma Siiresi Otomatik kapanma stresi [s]
Acilma torku [%] Acilma esnasinda engel hassasiyetini ayarlar (1=max.,
— . o . . o1y
of L 1 99 75 Acilma motorlar torku 9.9—m|¥n.) Otomatik ayar islevi, bu paramgtreyl otom:at!k oIaArak Aﬂo luk
bir degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinimlerine gore bu
parametreyi degistirebilir.
Kapanma torku [%] Kapanma esnasinda engel hassasiyetini ayarlar
, (1=max., 99=min.) Otomatik ayar islevi, bu parametreyi otomatik ola-
L5k 1 L 75 Kapanma motorlan torku rak %10’luk bir degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinim-
lerine gore bu parametreyi degistirebilir.
ARGO Acilma rejimi hizi [%] Kapinin agilma rejiminde ulasmasi gereken hizi,
10 aktuator tarafindan ulasilabilir maksimum hiz yiizdesi olarak ayarlar.
of SPEEd 29 929 Acilmadaki hiz Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan bir
ARGO G hareket tarafindan izlenir (ekran tizerinde “SET" yazisi ile belirtilir), bu
18 hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.
ARGO Kapanma rejimi hizi [%] Kapinin kapanma rejiminde ulasmasi gereken
10 hizi, akttiator tarafindan ulasilabilir maksimum hiz ylizdesi olarak ayar-
cL SPEEd 29 99 Kapanmadaki hiz lar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan bir
ARGO G hareket tarafindan izlenir (ekran tzerinde “SET" yazisi ile belirtilir), bu
18 hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.
. - Yavaslama alani [%] Limit salterine yaklasma alanini ayarlar. Bu alan,
d {5k Slol 5 29 10 Yavaslama alani dilsiik hizda gerceklestirilir
PRFE AL . Kismi agilma [%] Kismi acilma ylizdesini, “Kismi acar” islemesindeki to-
oPEn inD 10 9 40 Kismi aqiima plam acilmaya gore ayarlar.
Bdlge [1 Merkezi komutlar icin seri baglantiya girilmis kapinin bdlge
cdonkE 0 129 0 Bolge numarasini ayarlar. Bolge=128 kullanilamaz. Bolge=129 SCS -10 opsi-
yonel modiiliin kullanimi.
MouSh. Limit ayan ayarlanan noktada | O:Limit ayarlanan noktada kalir,geri donmez
italyanca :nou.Su 0 2 1 kalsinveya bir miktar geri dénsii|1:Limit ayarindan sonra kapi1-2cm geri déner ve kalir
ingilizce :Su.nou 2:Limit ayarindan sonra daha fazla geri déner ve kalir
Kapanmadalimitsivi¢yakininda etkinengel/gtivenlikkenarialgilamasini
devre disi birakir
p— 0 200 o Motor tersinme hareketini 0= devre disi birakma yok 200= devre disi birakilma maksimum
reud fa.arne devre disi birakma alani A PR o .

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nas-
tavenou hodnotou dodrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud
je to nutné, nainstalujte bezpeénostni zarizeni proti zmacknuti.

Uk Prof ! 1 29 50 Cikis 1 programlanabilir Terminaller 14-15 arasindakicikis, kapi bu parametrede ayarlanmisacilma
out Freu yiikseklik yiizdesini gectiginde etkinlesir (%1 = kapi kapal, %99 = kapi agik).
Cilas 2 programlanabilir SCS-10 opsiyonel moddiliiniin terminalleri 4-5 arasindaki ¢ikis, kapi bu
olt Prol 2 1 29 50 iikzekfik 9 parametrede ayarlanmis acilma yiizdesini gectiginde etkinlesir (%1 =
y kapi kapall, %99 = kapi agik).

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
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TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lof ic)
Lojik min. | max. | default Tanim Tanimlama
LR i . OFF Otomatik Kapan- | ON Otomatik kapanmayi etkinlestirir
£ ma Siiresi OFF Otomatik kapanmayi devreden cikarir.
o . . : . . | ON Start impulsu, acilma asamasi esnasinda hicbir etkiye sahip degildir.
tbL. oPEn OFF Impuls Bloke Edici OFF Start impulsu, acilma asamasi esnasinda etkiye sahiptir.

ON 3 adim lojigini etkinlestirir. Bir start impulsu asagidaki etkilere sahiptir: Kapal kapi:
aciimadaacar:durdururve TCA'y1 (konfiglre edilmisise) etkinlestirir. Agik kapi: kapanmada
kapatir: durdurur ve tekrar agar

3 5tEP - - OFF 3 Adim OFF 4 adim lojigini etkinlestirir. Bir startimpulsu asagidaki etkilere sahiptir: Kapalikapi:agilmada
acar: durdurur ve TCA'y1 (konfiglire edilmis ise) etkinlestirir. Acik kapi: kapatmada kapatir:
durdurur ve tca'yi etkinlestirmez (stop)

PrE-ALAFA . . OFF On alarm ON Yanip sénen lamba, motorlarin harekete gegme5|.n.den yaklasik 3 saniye dnce yanar.

OFF Yanip sénen lamba, motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.

. ON Kapanmada insan mevcut isleme: acilma hareketi otomatik sekilde gerceklesir, komut
hoLd-to-rin - - OFF Insan mevcut tusu (CLOSE) basili tutuldugu stirece kapanma hareketi devam eder.

OFF Impulslu isleme (standart).

ON Fotosel sadece kapanma yoniinde devrededir hareketi hemen terse cevirir.

p PE OFF Fotosel Calisma

hotoc. oPEn sekli Segme OFF Fotosel hem acilma hemde kapanma yoniinde devrededir.Hareketi
durdurur,Fotoselin 6niindeki engel kalktikdan sonra hareketi terse cevirir

ON Fotosellerin kontroliint etkinlestirir

. . . OFFFotosellerin kontroliinl devreden cikarir. Devreden ¢ikarilmis (OFF) olmasi halinde, ek

LESE Phat OFF Fotosel testi kontrol kontagi ile donatilmamis cihazlarin baglantisini saglayarak fotosellerin kontrol
islevini engeller.

ON Glvenlik kenarinin kontroliini etkinlestirir

LESE bR . . OFF Givenlik kenari OFF Guvenlik kenarinin kontrollni devreden cikarir. Devreden ¢ikariimis (OFF) olmasi halinde,

" testi ek kontrol kontagi ile donatilmamis cihazlarin baglantisini saglayarak gtivenlik kenarinin
kontrol islevini engeller.

ON Kontrol paneli, bir merkezi baglanti icinde Master olarak ayarlanir.

m _— _—

ARSEEr OFF Master/Slave OFF Kontrol paneli, bir merkezi baglanti icinde Slave olarak ayarlanir.

. i . . ON Alici, sabit kod modunda isleme icin konfigiire edilmistir.

FiHEd codE OFF Sabit Kod OFF Alici, rolling-code modunda isleme icin konfigiire edilmistir.

ON Vericilerin radyo araciligi ile kaydedilmesini etkinlestirir: (Res. K)

1- Radyo menisu araciligi ile standart modda dnceden kaydedilmis bir vericinin gizli
Radvo tusuna (P1) ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
, - Y 2- Kaydedilecek bir vericinin gizli tusuna (P1) ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde
rAd o Prob - - ON kumandalari RS . Lo
basin. Alici, 10s sonra programlama modundan c¢ikar, bu sire icinde diger yeni vericileri
programlama . S T ; L .
ilave etmek mimkiindir. Bu mod, kontrol paneline girisi gerektirmez.

OFF Vericilerin radyo araciligi ile kaydedilmesini devreden ¢ikarir. Vericiler, sadece 6zel Radyo
mensu kullanilarak kaydedilirler.

ON SCS-10 opsiyonel moduliiniin terminalleri 6 - 7 arasindaki cikis, acik giris kapisi ikaz

Giris kapisi agik lambasi olarak konfigiire edilir; bu durumda Il. radyo kanali yaya girisinin agilmasini

ScA-2ch - - OFF ikaz lambasi veya kumanda eder.

Il. radyo kanali OFFSCS-10 opsiyonel modiiliiniin terminalleri 6 - 7 arasindaki ¢ikis, Il. radyo kanal olarak
konfigire edilir.

.| ON : 3 -4 Terminalleri sadece agma butonu olarak galigir
StArt - ofEn - - OFF But()sneg:12§ma sekli OFF:: 3 - 4 Terminalleri Start ( Ag-dur-kapa) butonu olarak galigir
PEd - cloSE . . OFF YAYA - CLOSE ON iki terminal 16 - 17 arasindaki giris CLOSE olarak isler.

cLo segimi OFF iki terminal 16 - 17 arasindaki giris YAYA olarak isler.
ON Standart rotasyonun devinimini tersine cevirir (Bakin Res.l).

fru, ok, - - OFF Yon Degistirme | OFF Standart rotasyon (Bakin Res.l).
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