ALENA SW2 KONTROL KARTI BASIT AYAR VE KURULUM

F2:100mAmper

1 Takim Fotosel baglanti sekli

ALENA SW2
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Cellula ve Desme model igin baglanti seklidir Fotosel agiima
yoninde devreye girmesin istenirseDip5 ON yapilmalhdir.
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un
~ B HEEELE 51 Sadece kumanda tanitmak igin kullanilir. Baska bir
o ozelligi yoktur.Max.kumanda hafiza kapasitesi 63 ad.
C@ 60| 61(62|70(71|72|73(74 |75 —
_ — — : umanda S2ye basarak tanitildiginda yaya gegisi (yarim agma)
|:| 2 saglanir (Tek kanat 8sn)Butonlarda boyle bir 6zellik yoktur.
S2  [Her yaptiginiz ayar degisikligini kayit etmek icin S2 ye 5 sn
W ( D,,:,C! - Q D,,;Jz Y% >5s  [den Tazla basin,aksi ta%(dlrde degisiklik kabul edilmez.
L TN = |[10]11]12] 14| 15| 16| 20| 21 28 29|40 |41 | 42| 43|44 |45 | 50|51 |52 S1452 | Dikkat. S1 ve S2 butonlarina ayni anda 10sn kadar
| | >10s | basilirsa hafizadaki tim kayitl kumandalari siler.
1 kez basilip birakildiginda kanatlara start verir
S3 | 5sn den uzun basildiginda AUTOSET i baslatir.
10sn kadar basildiginda fabrika ayarina déner
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Besleme Motor1 Motor2 Flasor Elektrikli kilit Limit sivi¢ terminalleri Aksesuar basleme  Butonlar Emniyet terminalleri Anten
Klemens Tanim Aciklama
“E' L FAZ
2 N NOTR Toprak kablosu ile monofaze besleme 220vAc.50/60Hz.
@ GND TOPRAK
N 10 Motor1 yén ucu+Kondansatér
& 1 Ccom Motor 1 baglanti terminali. Kapanma yonunde geciktirilebilir.
g 12 Motor1 yon ucu+Kondansator (Gecikme zamani T4 ile ayarlayabilir.)
E 14 Motor2 yon ucu+Kondansator Motor 2 baglanti terminali.Agilma yoniunde gecikme siresi sabit 2sn.dir, degistiriiemez.
g 15 Com 1ad motor kullanihiyor ise T4 sola dogru minimum yapilmali ve 14-15-16 bos birakilmali.
N 16 Motor2 yon ucu+Kondansator
20 Start verildiginde max 220v 40w 220v FLASOR veya 220v EBP kilit baglanabilir.
% 21 cikis verir. Kanatlarin harekete baslamasi ile 220v enerji verir,kanatlarin durmasi ile enerji kesilir.
=}
< 28 No kontak,sadece kapatma yéniinde | Sisteme ek olarak ME kart kullanilirise ECB 12v elektrikli kilit baglanabilir.Bu durumda dip9'u inceleyiniz.
29 2sn Nc olur ardindan No ya déner | Alena kartlar 220v motorlari ¢alistirdigindan,ME-BT kilit kartlari bu sistem igin uyumlu degildir.Resim G2
40 Kullaniimiyor (bos) Limit switch Baglanti terminalleri (41-42-43-44-45)
S 41 + REF SWE Com.Sivicler icin ortak ug ONEMLI: Kanatlarin hareket yonlerine bakarak ilgili sivig
E 42 Swci SWC1 motor 1 kapanma limit svigi (N.C.) ve sivig ledlerin dogru sekilde calistiklarini teyit ediniz.
£ 43 SWO1 SWO1 motor 1 agilma limit svici (N.C) Not:Sivigsiz motor modellerinde Kullaniimayan
= 44 SWc 2 SWC2 motor 2 kapanma limit svici (N.C) Nc kontaklari 41-42-43-44-45 kdprilleyiniz.
45 SWO 2 SWO2 motor 2 agilma limit svigi (N.C.)
. 50 oV ~ o
S e Aksesuarlar (fotosel vb.) icin besleme ¢ikisi.(max.200mA.)
23 51 24V ~
w wn
i 2 52 24 Vsafe ~ 52= Test 6zelligi kullaniimiyor ise bos birakiniz.
N 60 Ortak Com. Butonlar icin Ortak ucg
[}
E 61 START START Butonu Ac - Dur - Kapa - Dur siralamisi ile ¢alisir (N.O.)
£ “3 veya 4 ADIM” secenegi calisma mantigini belirler. Bakiniz ve seciniz Dip 8 ON yada OFF
g Agma Butonu ( N.O ) Sadece agma islevi gorur.
< 62 OPEN. Buton Basili oldugu middetge kapi agik kalir kapanmaz,birakildiginda TCA devrede ise Otm.
kapanma suresinibekler ve kapanir.
70 Ortak Com.Emniyet aksesuarlari icin ortak u¢ Stop,phot,bar vb.
a 71 STOP Stop Butonu. (N.C.) Kullaniimadiginda kopriileyiniz.
3
g 72 PHOT (*) Fotosel Kontak ucu (N.C.) Calisma mantigini belirlemek icin bakiniz ve seginiz Dip5
3§ Kullaniimadiginda koprileyiniz.
iE‘ 73 FAULT 1 73= Fotosel'e bagh giivenlik cihazlarinin test girisi..Kullanilmiyorsa bos birakiniz
[
=§ Pinomatik fitil icin giris. N.C. kontak veya.8.2Kohm diren¢ yardimiyla baglanti yapilmahidir.
74 BAR (¥*) Pindmatik fitil kullanilacak ise DIP2 yi inceleyiniz. Kullaniimadiginda képriileyiniz.
75 FAULT 2 75=Pinbmatige bagli guvenlik cihazlarinin test girisi.Kullanilmiyorsa bos birakiniz.
c Y ANTEN 433MHz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
K] metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir.
& # SHIELD Verici kapasitesinin yetersiz olmasi halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.




Limit svicli motorlar icin autoset asamalar

1-  kanatlari kapanma limit svicleri hizasina getirin.

2-  5snboyunca S3 tusuna basin, SET ledi yanip sonme yapar.

3-  1.motor agilma hareketini baslatmak icin S3 tusuna basin.

- 1.motor a¢ilma hareketini sonlandirmak icin agilma limit sviginin miidaha-

lede bulunmasini bekleyin.

2. motor agilma hareketi otomatik olarak baslar.

2. motor agilma hareketini sonlandirmak icin agiima limit svicinin miidaha-

lede bulunmasini bekleyin.

2. motor kapanma hareketini baslatmak icin S3 tusuna basin.

2. motor kapanma hareketini sonlandirmak icin kapanma limit svicinin

midahalede bulunmasini bekleyin.

- 1.motor kapanma hareketi otomatik olarak baslar.

0- 1. motor kapanma hareketini sonlandirmak icin kapanma limit sviginin
midahalede bulunmasini bekleyin.

11- Isleme suiresi dogru olarak bellege kaydedilmis ise, SET ledi 10 sn boyunca

sabit 1sikla yanar.
Autoset basarisiz olursa, SET ledi 10sn boyunca hizli yanip soner.
1. motor aktif olarak ayarlanmis ise, 2. motora iliskin asamalar uygulanmaz.
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LiMiT SiViCLIi MOTORLAR iCiN AUTOSET (OTOMATIK AYAR)
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LiMiT SiVi¢SiZ MOTORLAR iCiN AUTOSET (OTOMATIK AYAR)

Limit svigsiz motorlar igin autoset asamalari

1-  kanatlari bahce kapisinin kapanma hizasina getirin.

5sn boyunca S3 tusuna basin, SET ledi yanip sonme yapar.

1. motor acilma hareketini baslatmak icin S3 tusuna basin.

1. motor acilma hareketini sonlandirmak icin S3 tusuna basin.

2. motor a¢ilma hareketi otomatik olarak baslar.

2. motor acgllma hareketini sonlandirmak icin S3 tusuna basin.

2. motor kapanma hareketini baslatmak icin S3 tusuna basin.

2. motor kapanma hareketini sonlandirmak icin S3 tusuna basin.
1. motor kapanma hareketi otomatik olarak baslar.

1. motor kapanma hareketini sonlandirmak i¢in S3 tusuna basin.
Calisma siresi dogru olarak kaydedilmis ise, SET ledi 10 sn boyunca sabit 1sikla yanar
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YON DEGISTIRME Standart Baglanti i¢ Tarafa Agilma

Not:Tek motor kullaniliyor ise T4'l sola dogru minimum yapin.

YON DEGISTIRME Degistirilmis Baglanti Dis tarafa Agilma

5 _C || o<

Yon degistirmek icin sekilde gorildigu
gibimotor yon uglarini degistiriniz

220v kilit veya sadece Yaya gecis kapisi icin 12v Elektrikli kilit baglama

&

28|29

Kilit dili , kanatlarin harekete baglamasiyla
ceker ve cekili kalir (@)
Kanatlarin hareketi durdugunda birakir
Not: 3m.den uzun kanatlarda Elektrikli kilit
kullaniimasi zorunludur

Onemli
ME-BT kart degildir. | o ME Kilit Karti | = < s
ME Kilit kartidir ot i ﬁﬂf
- ="
ECB
12V Kilit

EBP

EBP 230v Kilit

Alena kontrol kartlarinda ME Kkilit karti kullaniimalidir. ME-BT kartlar bu sistem icin uygun degildir

4) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. B POWER | Yanik kaliyor: - Sebeke mevcudiyeti - Besili kart - Sigortalar saglam
UYARILAR - Kablo ¢cekme ve montaj islemlerinde yururlikteki standartlara ve her
haliikarda iyi teknik prensiplerine uyun. START Yantk: B .
Farkl gerilimler ile beslenen kondiiktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az T mm’lik - START girisi etkinlestirilmesi
ek yalitim ile uygun sekilde yaltilmalidir. . iiet atki i ;
Konduiktorler, klemenslerinyakinindailave bir sabitleme 6ngérilerek, 6rnegin kenetler OPEN | Yanik: OPEN girisi etkinlestirilmesi
aracihgi ile baglanmalidir. STOP | Sonuik: STOP girisi etkinlestirilmesi
Bitiin baglanti kablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmalhidir. . P " "
DIKKAT! Sebekeye baglantiicin, yiiriirliikteki standartlar uyarinca 6ngériilen tip, PHOT ionuk. .?HOT It:'otohsel g.'?)?' $t|t<|nle|§g|rlvlrl‘n<ejst i
minimum 3x1.5mm2 kesitli multipolar kablo kullanin. anip sonen: fierhang! bir fotose’ bagl degil
Motorlarin baglantisi igin, yiriirliikteki standartlar uyarinca éngériilen tip, FAULT 1 | Giris diyagnostigi PHOT girisinin glivenlik diizenlerini kontrol eder
minimum 1.5mm2 kesitli kablo kullanin. Kablo en az HO5RN-F’ye esit olmalidir. - - — — -
BAR Kapali: BAR glivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
6) AYAR PROSEDURU FAULT 2 | Giris diyagnostigi BAR girisinin glivenlik diizenlerini kontrol eder
- L Yanik: motor 1 kapanma limit svici serbest
- Mekanik limit sviclerini ayarlayin (bulunduklar yerlerde). - PSSP — -
- Calisma siiresini ayarlamak icin bir Autoset uygulayin. SWC1 Sontik: motor 1 kapanma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Yanip sonme: kapanmada isleme siiresi sonu
8) AUTOSET AYARI . ; Yanik: motor 1 agilma limit svici serbest
Motorlarin isleme Siresinin otomatik ayarinin yapilmasini saglar. — — —
Her iki motorun bir acilma ve kapanma hareketinin yapilmasi icin gerekli olan SWo1 Sonuk: motor 1 agilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
isleme sureleri 6lciiliir; motor performansinin degismesihalinde de komple agilma - . - T
ve kapanmayi garanti etmek icin 2 zaman arasindan daha fazla olani, buna bir Yanip sénme: agilmada isleme siiresi sonu
glvenlik stiresi eklenerek artirilarak bellege kaydedilir. Yanik: motor 2 kapanma limit svigi serbest
SwWc2 Sonik: motor 2 kapanma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Yanip séonme: kapanmada isleme siiresi sonu
DIiKKAT! Autoset asamasi sirasinda fotosellerin veya giivenlik kenarlarinin Yanik: motor 2 agilma limit svici serbest
herté.irlii bli(rftkinIe;tiriIénesi,Iislemin basarisizolmasinave autosetfonksiyo- SWO2 | Séniik: motor 2 acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
nundan cikilmasina neden olur. - - A
DIKKAT! Autoset hareketleri isleme hizinda yapilir, yavaslama hizinda Yanip sénme: agilmada isleme stiresi sonu
yapilmaz. P Sonuk: Herhangi bir hata yok
i - - YANIK: hatalari teshis tablosuna bakin
DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan 6ngériilen noktalarda dlgiilen — L - I
B etki g'i(icu de“eglnm, EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisitk Sonik: Radyo programlama devre disi
oldugunu kontrol edin. - - P =
Daha'lyi bir sonug elde etmek icin, siikunet konumundaki (yani art arda belli bir Sadece Radio ledi yanip s6nen: Radyo programlama etkin, gizli tus
hareket sayisi tarafindan asiri Isinmamis) motorlar ile autoset gerceklestirilmesi RADIO bekleme.
tavsiye edilir. (ZIELONA) | Set ledi ile senkronize yanip sénen: Radyo kumandalari silme uygulamada
Yanik: Radyo programlama etkin, istenen tus bekleme.
Yanik 1s: Radyo alicinin kanalinin etkinlestirilmesi
SET YANIK: hatalari teshis tablosuna bakin
Radyo ledi ile senkronize flasor: Radyo kumandalari silme uygulamada
Led ERR
Yanik Yavas yanip sonen flasor Hizli yanip sénen flasor
Fotosel Testi
Guvenlik kenari veya Guvenlik kenari 8k2
Séniik basarisiz
- Fotosellerin baglantilarini ve/veya lojiklerin
ayarini kontrol edin
= Sistem slipervizyon kontrold i¢ hata Limit svici hatasi
A
1 D g SR e T R SRS
- halinde teknik servise danisin. - Limit siviclerinin baglantilarini kontrol edin
Kart donanimi test hatasi
Yavas .
yanip - Motora baglantilar kontrol edin . Isleme parametreleri ve/veya Lojikleri tadil
%I%n%r: agggrﬁ donanim problemleri (teknik servise edildi onaylamak icin 5s S2°basin.
o - Termik koruma 2 motordan birinde etkin




Trimmer veya Dip Switchlerdeki Her degisikligin, S2'ye 5s kadar basilarak onaylanmasi gerekir.

TRIMMER Parametre @ Tarif
—
max.
Otomatik ; . ) R
g Otomatik kapanma oncesi bekleme siiresi.
T kapanr[r;«ii suresi 0 120 [NoT: Kullanilmiyor ise 0'a ayarlayin.
Kanat/lar tarafindan uygulanan guc.
™ Sita skrzydta [%] 1 100 DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile yiiriirliikteki giivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*).
Gecerli giivenlik standartlarinda belirlenmis oldugu gibi, ezilme dnleme giivenlik cihazini (**) kurun.
Not: Bu parametre degistirildiginde, yeni bir Autoset uygulanmasi gerekir.
Her acilma ve kapanma sonunda uygulanan yavaglama siiresini ayarlar.
T3 !f,‘,fgf,l?;ﬁ 0 | 30 | 0=Yavaslama devre disi birakildi
NOT: Hidrolik motorlarla kullanmayin.
Motor 1 ka- e a6 i i liresi
Ta panma gecikme 0 25 Motor 2'ye gére motor 1‘ in kapan.mada g.e‘akrr:e suresi.
siiresi [sn] NOT: tek bir motor aktif olarak isleme icin 0’a ayarlayiniz (kanat 1).
Yapilmis
DIP Lojik Default | ayarlamay: | Tarif
isaretleyin
Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar:
1- Radyo meniisti araciligi ile standart modda énceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve
normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
2- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s
ON icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu sire icinde diger yeni radyo kumandalari ilave etmek
Radyo mimkind(r.
1 kumandalan ON Bu mod, kontrol paneline giri%i gerektirmez.
programlama ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin ve replay’larin otomatik olarak ilave edilmesini etkin kilar.
Radyo kumandalarin radyo yoluyla bellege kaydedilmesini ve klonlarin otomatik olarak devreye alinmasini
devreden cikarir.
OFF Ead&lodlglqunandalar sadece 6zel Radyo menisi kullanilarak veya otomatik olarak replay’ler ile bellege
kaydedilirler.
ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin otomatik olarak ilave edilmesini devreden ¢ikarir
ON Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis (Fig.G). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.
2 BAR/8K2 OFF
OFF Bar olarak yapilandinlmis giris, hassas guivenlik kenari (Fig.G).
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.
- ON PHOT girisi tizerinde giivenlik diizenlerinin kontroliini etkin kilar. Fig.G
3 Fotosel giris OFF
testi OFF PHOT girisi Uzerinde glivenlik dlizenlerinin testi etkin kiinmamis. Fig.G
Giivenlik ON BAR girisi Uizerinde glivenlik diizenlerinin kontrollnu etkin kilar. Fig.G
4 kenari giris OFF . . o L o .
testi OFF BAR girisi lizerinde glivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis. Fig.G
Kapanma ON Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevrilir.
5 esnasinda OFF OFF Kararma halinde, fotoseller gerek aﬁﬂmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin
fotoseller kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.
- Giivenlik OFF ON Sadece kapanmada etkin tersinme ile, agilma sirasinda hareketin durmasi saglanir
kenari islemesi OFF her iki yénde etkin tersinme ile giivenlik kenari
ON Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
7 Hizl kapama OFF - - -
OFF Lojik etkin degil
Otomasyonun isleme tipini ayarla:
ON ON= Ap)a/rtman§tipi pintay
OFF OFF= Konut tipi
Giriste tepkime START (kablolu veya radyo):
Konutlar icin Apartmanlar icin
KAPALI Acar Acar
KAPANMADA __ [Stop Acar
ACIK Kapatir Kapatir
ACILMADA Stop + TCA Hicbir etki yok
STOP SONRASI _ [Acar Acar
Giriste tepkime OPEN (kablolu):
Konut / apart- Konutlaricin __ [Apartmanlar icin
8 tioi isl OFF
man tipiisleme KAPALI Acar Acar
KAPANMADA Acar Acar
ACIK Hicbir etki yok |Hicbir etki yok
ACILMADA Acik tutar Acik tutar
STOP SONRASI | Acar Acar
Giriste tepkime PEDONALE (YAYA GIRISi) (radyo):
Konutlar icin Apartmanlar icin
KAPALI Kismen acar Kismen acar
KAPANMADA Stop Kismen acar
ACIK Kapatir Kapatir
ACILMADA Stop + TCA Hicbir etki yok
STOP SONRASI _|Kismen acar Kismen acar
Bahge giris kapisi, acilmayi gerceklestirmeden 6nce, kapanmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu,
Acilmada kog ON elektrikli kilidin daha kolay ¢ozllmesini saglar.
9 darbesi OFF ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
OFF Lojik etkin degil
10 Kullaniimamis




