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MONTAJCICIN UYARILAR

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu triiniin hatali kurulmasi insanlara,
hayvanlara veya esyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen
tiim uyarilar ve talimatlar dikkatle okunmali ve uyzulanmalldlr. Uyarilar
ve talimatlar emniyet, kurma, kullanim ve bakim hakkinda 6nemli bilgiler
saglarlar. Talimatlari, teknik brosiire eklemek ve ileride gerektiginde da-
nismak icin saklayin.

GENEL EMNIYET

Bu Urlin, sadece elinizdeki dokiimantasyonda belirtildigi sekilde kullaniimak

Uizere tasarlanmis ve Uretilmistir. Bu dokimanda belirtiimeyen herhangi baska

bir kullanim riine hasar verebilir ve tehlike nedeni olabilir.

-Makineninyapimindakullanilan parcalarive kurma, asagidaki Avrupa Direktifleri'ne
(uygulanabilirolduklarialanlarda) uymalidir:2004/108/EC, 2006/95/EC, 2006/42/
EC, 89/106/EC, 99/05/EC ve bunlari izleyen degisiklikler. Avrupa Birligi'nin digin-
daki tuim ilkelerde iyi bir emniyet seviyesini elde etmek icin yukarida belirtilen
standartlara ek olarak yururliikteki ulusal standartlara da uyulmalidir.

-Bu drlintin Greticisi firma (ileride “firma”), Grintin isbu dokimantasyonda belir-
tilen, tasarlanmis oldugu kullanimdan farkli veKa uygunsuz kullanimindan ve de
kapanan konstriksiyonlari (binakapilari, bahge kapilari, vb.) insa ederkeniyiteknik
usullerine uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek
herhangi bir sekil degisikliginden kaynaklanan her trli sorumluluktan muaftir.

-Kurma, yururlikteki standartlar ve iyi teknik usulleri uyarinca nitelikli personel
(EN12635 uyarinca profesyonel kurucu) tarafindan gerceklestirilmelidir.

-Urtiniikurmadan 6nce, glivenlikkenarlarinin gergeklestiriimesineve tiim ezilme,
kesilme, suriiklenme ve genel olarak tehlike bolgelerinin korunmasina veya
ayrilmasina iliskin tim yapisal degisiklikleri EN 12604 ve 12453 normlarinda
ongorilenlere veyaolasiyerel kurmanormlarina gére uygulayin.Mevcutyapinin
gerekli saglamlik ve sabitlik 6zelliklerine sahip oldugunu kontrol edin.

-Kurmaya baslamadan énce triiniin saglamligini kontrol edin.

-Firma, motorize edilecek cergevelerin tiretiminde ve bakimindaiyiteknik usullerine
uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek herhangi
bir sekil degisikliginden sorumlu degildir.

-Beyan edilen sicaklik araliginin, otomasyon sisteminin monte edilecegi yere
uygun oldugunu kontrol edin.

-Bulrlinl patlayiciatmosfere sahip ortamlara kurmayin: Parlayicigaz veyaduman
mevcudiyeti, glivenlik acisindan ciddi bir tehlike olusturur.

-Sistem tizerinde herhangibirmidahalede bulunmadan énce elektrik beslemesini
kesin. Mevcut olmalari halinde olasi tampon akdileri de sokiin.

-Elektrik beslemesini baglamadan énce plaka verilerinin, elektrik dagitim se-
bekesinin verilerine uygun oldugundan ve elektrik tesisinin basinda uygun bir
diferansiyel salterin ve asin akima karsi korumanin bulundugundan emin olun.
Otomasyon sisteminin besleme sebekesi tzerinde, Il asirn gerilim kategorisin-
deki sartlarda tamamen baglantinin kesilmesini saglayan bir devre kesici veya
omnipolar bir manyeto termik devre kesici 6ngorilmelidir.

-Elektrik besleme sebekesinin basinda, yururlikteki kanunlar tarafindan 6ngoéri-
lenlere uygun ve esik degeri 0.03A'den fazla olmayan bir diferansiyel salter takih
oldugunu kontrol edin.

-Topraklamanin dogru sekilde gerceklestirilmis oldugunukontroledin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina kapilari, bahge kapilari, vb.) bittin metal
parcalarini ve sistemin biitiin komponentlerini toprak hattina baglayin.

-Kurma, EN 12978 ve EN12453 standartlarina uygun giivenlik ve kontrol cihazlari
kullanilarak gerceklestirilmelidir,

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Carpma kuvvetinin, standartlar tarafindan éngoriilen degerleri asmasi duru-
munda, basinca duyarli veya elektro duyarl cihazlar uygulayin.

-Alani carpma, ezilme, stiriklenme ve kesilme tehlikelerine karsi korumak icin
gerekli butlin emniyet cihazlarini (fotoseller, hassas guvenlik kenarlari, vb.)
uygulayin. Yirdrlikteki yonetmelikleri ve direktifleri, iyi teknik kriterlerini, kul-
lanimi, kurma ortamini, sistemin isleme lojigini ve otomasyon sistemi tarafindan
gelistirilen gicleri dikkate alin.

- Tehlikelibolgeleri (giderilemeyen riskleri) belirlemekicin yururlikteki yonetme-
likler tarafindan 6ngérilen isaretleriuygulayin-Herkurma; EN13241-1 standardi
tarafindan 6ngorilenler uyarinca gortiniir sekilde isaretlenmis olmalidir.

-Kurma tamamlandiktan sonra kapi/bahce giris kapisinin belirleyici verilerini
tasityan etiket plakasini uygulayin.

-Bu urin, kapi bulunduran kanatlar Gzerine monte edilemez (motorun sadece
kapali kapi ile isletilebilir olmasi durumu haric).

-Otomasyon sisteminin 2,5 m'den alcak bir yiikseklige monte edilmis olmasi
veya erisilebilir olmasi halinde, elektrikli ve mekanik parcalarin uygun sekilde
korunmalarini garanti etmek gerekir.

-Her turlt sabit kumandayi, hareketli parcalardan uzak, tehlike yaratmayacak po-
zisyondamonte edin. Ozellikle“insan mevcut”durumunda kullanilan kumandalar,
yonlendirilen kismin dogrudan gériiniir yerinde konumlandiriimalidir; anahtarli
olmalari disinda, herkes tarafindan erisilebilir olmayacak sekilde, minimum 1,5m
ylkseklige kurulmalidir.

-En az bir adet isikh (flasor) sinyal cihazini goriinlir pozisyona yerlestirin, ayrica
sistemin (izerine bir Uyari tabelasi takin.

-Otomasyon sisteminin elle serbest birakilmasinin islemesine iliskin bir etiketi
kalici sekilde takin ve manevra organinin yakinina yerlestirin.

-Manevraesnasindayonlendirilenkisim ve cevresindekiparcalararasinda mekanik
riskler ve 6zellikle carpma, ezilme, striiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Manevra esnasinda yonlendirilen kisim ve etrafindaki sabit parcalar arasinda
mekanik riskler ve 6zellikle ezilme, strliklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Kurmayi gerceklestirdikten sonra, motor otomasyon sistemi ayarinin dogru
dizenlenmis oldugundan, koruma ve serbest birakma sistemlerinin dogru
islediklerinden emin olun.

-Her tlirli bakim veya onarimislemlerinde sadece orijinal parcalar kullanin. Baska
Ureticilerin komponentlerinin kullaniimasi halinde, otomasyon sisteminin dogru
islemesi ve emniyeti agisindan firma hicbir sorumluluk tistlenmez.

-Firmatarafindan acikca yetkilendirilmedik¢e otomasyon sisteminin komponent-
leri Gzerinde hicbir degisiklik yapmayin.-Tesisin kullanicisini olasi giderilemeyen
riskler, uygulanmis kumanda sistemleri ve acil durum halinde elle agma islemle-
rinin nasil gerceklestirilmesi gerektigi hakkinda egitin: Kullanim kilavuzunu nihai
kullaniciya teslim edin.

-Ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistirol, vb.), yururlikteki standartlar
baglaminda 6ngorilen hikimlere gore bertaraf edin. Naylon ve polistirol po-
setleri cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.
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BAGLANTILAR

DIKKAT! Sebekeye baglantiigin: trifaze beslemelericin minimum 5x1,5mm?veya

4x1,5mm? kesitli veya monofaze beslemeler i¢in 3x1,5mm? kesitli ¢cok kutuplu

kablo kullanilmalidir (6rnegin kablo, 4x1.5mm? kesitli, HO5 VV-F tip olabilir). Yar-
dimci dizenlerin baglantisi i¢in, minimum 0,5 mm? kesitli konduktorler kullanin.

-Sadece minimum 10A-250V kapasiteli butonlar kullanin.

-Konduktorler, gerilim altindaki parcalari cok alcak glivenlik gerilimindeki parca-
lardan net sekilde ayri tutmak amaci ile klemensler yakininda ek bir sabitleme
(6rnegin kenetler araciligi ile) araciligi ile kenetlenmis olmahdirlar.

-Besleme kablosu, kurma esnasinda etkin konduktorleri olabildigince kisa bi-
rakarak, toprak konduktoriinin uygun klemense baglanmasini saglamak icin
soyulmalidir.Toprak kondiiktori, kablonun sabitleme cihazinin gevsemesihalinde
en son gerilen konduiktér olmalidir.

DIKKAT! Cokalcak gtivenlikgerilimlikonduktorler,alcak gerilim kondiiktorlerinden

fiziksel olarak ayrilmalidir.

Gerilim altindaki parcalara erisim, sadece nitelikli personel (profesyonel kurucu)

icin mimkiin olmahdir

OTOMASYON SiSTEMININ KONTROLU VE BAKIM

Otomasyon sistemini kesin olarak isler kilmadan 6nce ve bakim miidahaleleri

esnasinda asagidakileri titizlikle kontrol edin:

-Butiin komponentlerin iyice sabitlenmis oldugunu kontrol edin;

=Elle kumanda durumunda start ve stop islemini kontrol edin.

-Normal veya 6zellestirilmis isleme lojigini kontrol edin.

-Sadeceyanakayar bahcekapilariicin: tim kremayerboyunca 2 mm’lik bir bosluk
ile kremayer - pinyon kavramasinin dogrulugunu kontrol ediniz; kaydirma rayini
daima artiklardan yoksun ve temiz tutun.

-Sadece yana kayar bahce kapilari ve kapilar icin: Bahce kapisinin kayma rayinin
lineerve yatay oldugunu, tekerleklerin bahge kapisininagirhgini tasimaya uygun
olduklarini kontrol ediniz.

-Sadece asma tip yana kayar bahce kapilari icin (Cantilever): Hareket esnasinda
alcalma veya sallanma olmadigini kontrol ediniz.

-Sadece kanath bahge kaplilari icin: Kanat rotasyon ekseninin mikemmel sekilde
dikey oldugunu kontrol ediniz.

-Sadecebariyerlericin: Kapirytagmadan énceyayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).

-Tumguvenlikduzenlerinin (fotoseller, hassas glvenlikkenarlari, vb.) dogruislediklerini
ve ezilmeyi dnleyici giivenlik diizeninin dogru ayarlandigini kontrol edin; EN12445
standard tarafindan 6ngérilen noktalarda 6lciilen carpma kuvveti degerinin, EN
12453 standardinda belirtilenden daha disik oldugunu kontrol edin.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Acil durum manevrasinin (mevcut ise) fonksiyonelligini kontrol edin.

-Uygulanmis kumanda cihazlari ile agilma ve kapanma islemini kontrol edin.

-Elektrik baglantilarinin ve kablajlarin saglamligini ve 6zellikle yalitici kiliflarin ve
kablo kenetlerinin durumunu kontrol edin.

-Bakim esnasinda fotosellerin optiklerini temizleyin.

-Otomasyon sisteminin hizmet disi oldugu dénem zarfinda, yonlendirilen kismi
bosa alip, bahce kapisinin elle acilmasini ve kapanmasini saglayacak sekilde
acil durum serbest birakilmasini (“ACIL DURUM MANEVRASI” paragrafina bakin)
etkinlestirin.

-Besleme kablosu hasar gormds ise, her turlu riskin 6nlenmesi icin kablonun
Ureticisiveya Ureticinin teknik servisitarafindan ve her haliikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistirilmesi gerekir.

-Dogrulanmamisyontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis
oldugu gibi) “D" tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

-Yukaridatanimlandigi gibibakimislemlerien azyildabirdefa veyakurulmayerinin
ozelliklerinin-gerektirmesi-halinde; daha kisa stre araliklari ile tekrarlanmalidir.

DIKKAT!

Motorizasyonun bahge kapisi/kapinin kullanimiagisindan bir kolaylastirma meka-
nizmasioldugunu ve montaj kusur ve hatalarindan veya bakim yapilmamasindan
kaynaklanan sorunlari ¢gzmedigini unutmayiniz.

BERTARAF ETME
Materyallerin bertaraf edilmesi, ytrirliikteki standartlara uyularak
yapilmalidir. Artik kullaniimayacak cihazinizi, tiikenmis pilleriveya akuleri
evcoplineatmayiniz. Elektrikliveya elektronik cihazlardan kaynaklanan
—— butiin atiklarinizi, bunlarin geri dontisimlerini gerceklestiren 6zel bir
toplama merkezine gétirerek iade etme sorumluluguna sahipsiniz.
SOKME
Otomasyon sisteminin, bir diger yere yeniden monte edilmek icin sokilmesi
halinde asagidakilerin yapilmasi gerekir:
-Elektrik beslemesini kesin ve biitiin elektrik tesisatini sékiin.
-Aktuatoru sabitleme tabanindan cikarin.
-Mekanizmanin tim komponentlerini sokin.
-Bazikomponentlerin sékiilememesiveya hasarliolmasihalinde, bunlaridegistirin.

UYGUNLUK BEYANNAMESINE, WWW.BFT.IT WEB SITESINDE, URUNLER
BOLUMUNDE BAKILABILIR

Bu montaj kilavuzunda agik¢a 6ngoriilmeyenlerin tiimii yasaktir.
Isletme mekanizmasinin iyi islemesi, sadece verilen bilgilere
uyulmasi halinde garantiedilir. Firma, bukilavuzda belirtilen bilgilere
uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Firma, liriiniin esas 6zelliklerini sabit tutarak, isbuyayimigiincellemek
taahhiidiinde bulunmaksizin tiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri

hakkini sakli tutmustur.

AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE D811766_12
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BASIT MONTAJ KLAVUZU

1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon dislisinin oldukc¢a asagida yer alan konumu, akttiatoriin derlitoplu seklive
yukseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde DEIMOS BT A akttiator
cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork sinirlayici,
ezilme tehlikesine karsi guivenligi garanti eder. Acil durumda elle serbest birakma
manevrasi, bir levye araciligi ile blyiik kolaylikla uygulanir.

Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.

HAMAL kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir.
Her tlrlu degisiklik TRIMMER'lerin ve DIP SWITCH'lerin yapilandiriimasi araciligi
ile dlizenlenmelidir.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontroli

- Engel algilama

- Guvenlik duizenleri icin ayn girigler

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alic1.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

TEST

HAMAL paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden 6nce, mars
rélelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliindi (testini) gerceklestirir.
Kotuislemelerhalinde bagh diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarikontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

Maximum Kumanda

Hazfiza Kapasitesi 63 Not : bir parti de 58 geldi.(2016)

3 dakika

Maksimum calisma siresi

MOTOR
400 600
Glg kaynagi 120V 60Hz 120V 60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motor 24V == 24V —
Cekilen gli¢ 50W 70W
Cekilen maksimum akim 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)
Pinyon dislisi modulu 4mm (14 dis) 4mm (14 dis)
(standar §
Kanat hizi (standard) 12m/dak 12m/dak
Kanatmaxadirhgi-standard** | 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)
Pinyon dislisi moduli (hizh) | 4mm (18 dis) 4mm (18 dis)
Kanat hizi (hizh) 15,5m/dak 15,5m/dak
Kanat max agirhgi-hizli** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Maksimum tork 20Nm 30Nm
Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork|Elektronik tork
sinirlayici sinirlayici
Yaglama Daimi gresli Daimi gresli
Manuel manevra Levyeli mekanik Levyeli mekanik
serbest birakilma serbest birakilma
Kullanim tipi Yogun Yogun
Tampon akdler (opsiyonel) | 2 akd, beheri 12V 1, | 2 akd, beheri 12V 1,
2Ah 2Ah
Ortam sartlari -20°C ile + 55°C|-20°C ile + 55°C
arasinda arasinda
Koruma sinifi P44 P44
Gurdltd <70dBA <70dBA
isletme mekanizmasiagirhgi | 7kg (=70N) 7kg (=70N)
Boyutlar Bakin Fig. K Bakin Fig. K
SANTRAL
Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ===
Isleme sicakhigi -20/+55°C
Termik koruma Yazilim

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

. 24V — (0,2A max emme
Aksesuar beslemesi gaf% )

24V —
AUX 0 - Yanip Sonen N.O. 24V — besili kontak (1A max)
Sigortalar Fig.G
Built-in Rolling-Code radio- Frekans 433.92MHz

receiver

Parametre ve lojiklerin

diizenlenmesi TRIMMER + DIP SWITCH

N° of combinations 4 milyar

(*) Istek tizerine &zel voltajlar olabilir.
(**) Kullanilmasimiimkiin olan yonlendirilen kisim icin minimum veya maksimum
oOlculer 6ngorilmemistir

Kullanilabilir verici versiyonlari:
((er-Ready))

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, yurirlikteki CEl 64-8 ve HD384'%e uyan IEC364 hikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin yurirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen olclilere uyarak, rediiktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalarinin gémiilecegibeton dokiilecek bir cukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C

- Iki 6zel 6n vidayi ¢ozin (FIG. C - rif.1)

- Karteri, iki arka ufak bloktan (FIG.C - rif.2 - rif.3) ¢cozerek ¢ikarmak igin, resimde
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B) belirtildigi gibi itin.

- Karteri yukari kaldirin (FIG.C - rif.4).

6) MOTOR MONTAJI Fig.D

7) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.E- E1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.L)

8) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.M - N1 - O
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlikteki glivenlik
standartlari tarafindan 6ngériilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

9) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.F

10) KAPI STOPLARI Fig.P
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢cikmasini 6nlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

Not:aktif glivenlikkenariP1 mekanik stoplar tarafindan etkin kiinamayacak
sekilde kurulmalidir.

11) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

12) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G- Q

Uygunelektriklikablolar ufak kanallara gegirildikten ve otomasyon sisteminin cesitli
komponentleriénceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra, ilgili kullanim
kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin baglanmasina
gegcilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.Q-rif.Q1) ve kablo gegit
lastiginde (F1G.Q-rif.Q2) bloke edilmelidir; sari/yesil renkli yahtici kilifli koruma
(toprak) konduiktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.Q-rif.S) baglanmalidir; cok alcak
gerilimdekikonduktorler, 6zel kablo gegitlastiginden (FIG.Qrif.Q3) gegirilmelidir.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yiiriirliikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme dngoriilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Butiin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmalidir.
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
- Monofaze besleme 220-230V 50/60 Hz*
N NOTR
JP31
PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
JP32
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
° 10 MOT +
B Motor 1 baglantisi.
= 1 MOT -
20 AUX 0 - Yanip Sénen o
Y 24V (N.O) (1A MAX) Kontak, kanadin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir
41 +REF SWE Ortak limit sivici
42 SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
43 SWO SWO acilma limit sivici (N.C.)
50 24V-
Aksesuar besleme cikisl.
51 24V+
50 24 Vsafet Test edilmis guvenlik cihazlari icin besleme ¢ikisi (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin ¢ikis.
- 60 Ortak Ortak girisler START ve OPEN
]
] START Butonu (N.O.)
2 61 START “3-4 ADIM” lojiklerine gére calisma
]
E 62 OPEN Agma Butonu ( N.O )
x ’ Buton Basili oldugu middetge kapi agik kalir kapanmaz,birakildiginda TCA devrede ise Otm.kapanma
slresini bekler ve kapanir.
70 Ortak Guvenlik aksesearlari icin ortak u¢ ( Com ) STOP, PHOT ve BAR
Stop Butonu. (N.C)
7 SToP Kullanimadiginda képriileyiniz.
FOTOSEL girisi (N.C.)
72 PHOT (*) “FOTOSEL/FOTOSEL KAPANMADA" lojiklerine gore isleme. Kullaniimadiginda,
jumper'i takili birakin.
73 FAULT 1 PHOT'e bagli gtivenlik cihazlarinin test girisi.
BAR hassas giivenlik kenari girisi (N.C.).
74 BAR (*) “BAR/8K2" lojiklerine gére yapilandirilabilir.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper’i takili birakin.
75 FAULT 2 BAR'ye bagl gtivenlik cihazlarinin test girisi.
Y ANTEN Anten girisi.
433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
# SHIELD metal kutlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tastyin.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

12.1) YEREL KUMANDALAR Fig.G
S3tusunabasilmasi bir START komutu verir.Tusa bir kezdaha basiimasi, otomasyon
hareket halinde oldugunda, bir STOP komutunu verir.

13) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici glivenlik cihazlari kullanin.

13.1) TEST EDILMiS CIHAZLARFiG. R
13.2) TEST EDILMEMIS 1 FOTOSEL GiFTi BAGLANTISI FiG. H
14) RADYO KUMANDA BELLEGE KAYDETME RES. |

RADYO

- ONEMLI NOT: KAYDEDILMi$ BiRINCi VERICiYi, ANAHTAR (MASTER) iSARETI
ILEISARETLEYIN.

El yordamiyla programlama halinde, birinci verici ALICININ

ANAHTAR KODUNU tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin sonraki klonlanmasinin
yapilmasini

sadlar.

Ayrica Clonix entegre alici, birkag 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

« Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

- Alictya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

- Vericilerin veri tabani yonetimi.

- Alici gruplari yonetimi.

Builerifonksiyonlarin kullanimiicin tiniversal avugici programlayicinin talimatlarini
ve alicilarin programlanmalarinin genel Kilavuzunu referans olarak alin.

15) AUTOSET AYARI FIG. I1

Motorlarin Torkunun otomatik ayarini gerceklestirmeyi saglar.
Glg¢beslemesininkesilmesihalinde, yeniden diizenlenmeyapildigindaotomasyon
limit sivicleri belirlenene kadar Autoset hizinda manevralari gerceklestirecektir.
DIKKAT!! Autoset islemi, sadece kanadin tam hareketi (acilma/kapanma) ve
mekanikbloklarindogruyerlesimlerikontrol edildikten sonra gerceklestirilmelidir.
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Yavaglama alani (T3) her degistirildigi defa, bir autoset gerceklestirilmelidir.

DIKKAT! Autoset asamas esnasinda engel algilama fonksiyonu etkin degildir; bu ne-
denle kurucu, otomasyon sisteminin hareketini kontrol etmeli ve kisilerin ve esyalarin
otomasyon sistemine yaklasmasiniveya bunun etkialaninda bulunmasini dnlemelidir.
DIKKAT: Autoset tarafindanayarlanantork degerleri,autosetesnasindaayarlanmis
motor guiciine iliskindir. Motor gliciiniin degistirilmesi halinde, yeni autoset
manevrasi gerceklestirmek gerekir.

DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan 6ngorilen noktalarda 6lciilen etki glict
degerinin,EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisiik oldugunu kontrol edin.

16) ACILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.J)

TUSLAR
TUSLAR | Tarif
s1 Start tusu ekle
istenen tusu, Start kumandasina eglestirir
s2 Yaya tusu ekle
istenen tusu, yaya kumandasina eslestirir.
S2 Parametrelerin ayarlari ile isleme lojiklerine uygulanmis
>5s degisiklikleri dogrula
S1+52 Listeyi sil
>10s DIKKAT ! Alicinin belleginden, biitiin bellege kaydedilmis
radyo kumandalari tamamen siler.
s KISA basma, START't kumanda eder.
3
UZUN basma (>5s), AUTOSET'i etkin kilar.
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KURMA KILAVUZU

TABLO “A” - PARAMETRELER

TRIMMER Parametre Tarif
Otomatik ’ . . R
g Otomatik kapanma oncesi bekleme siiresi.
i kapanrg? suresl 0 120 | noT: Kullanilmiyor ise 0’a ayarlayin.
Kanat/lar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve
T2 itme Gicii [%] 10 20 daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen glic ylizdesini temsil eder.
DIKKAT: Darbe gﬁcﬁ iizerinde dogrudan etki Igiisterir: Ayarlanmisg diger deger ile yiirirliikteki glivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmasi halinde, ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun.
T3 Yavaslama alani 5 50 | Agllma yavaslama alanini, toplam stroka gére yiizde olarak ayarlar. Bu alan, distik hizda gerceklestirilir.
[%] NOT: Bu parametre degistirildiginde, bunun dogrulanmasi icin yeni bir Autoset uygulanmasi gerekir.

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.

TABLO“B” - LOJIKLER

Yapilmis
DIP Lojik Default | ayarlamayi | Tarif
isaretleyin
Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar:
1- Radyo mendisi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve
normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
2- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s
ON icinde basin.
Alic;, 10s sonra programlama modundan cikar, bu siire icinde diger yeni radyo kumandalari ilave etmek
Radyo mumkinddir.
1 kumandalari ON Bu mod, kontrol paneline giri?i gerektirmez.
programlama ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin ve replay’larin otomatik olarak ilave edilmesini etkin kilar.
Radyo kumandalarin radyo yoluyla bellege kaydedilmesini ve klonlarin otomatik olarak devreye
alinmasini devreden cikarir.
OFF Eadé/odqurpandalar sadece 6zel Radyo mentisii kullanilarak veya otomatik olarak replay’ler ile bellege
kaydedilirler.
ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin otomatik olarak ilave edilmesini devreden ¢ikarir
Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris.
ON Komut, hareketi 2 sam};e icin ters cevirir.
2 BAR/8K2 OFF Bar olarak P o venlik k
ar olarak yapilandiriimis giris, hassas gtivenlik kenari.
OFF Komut, hareketi 2 saniye icin ters gevir?r.
3 Fotosel giris OFF ON PHOT girisi tizerinde guivenlik diizenlerinin kontroliini etkin kilar
testi OFF PHOT girisi tizerinde glivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.
Giivenlik ON BAR girisi Gizerinde glivenlik diizenlerinin kontroliini etkin kilar
4 kenari giris OFF L - o . -
testi OFF BAR girisi izerinde glivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.
Kapanma ON Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevrilir.
5 esnasinda OFF - — -
fotoseller OFF Kararma halinde, fotoseller gerek aﬁllmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin
kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.
ON Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakiimasindan 3 saniye sonra kapatir
6 Hizli kapama OFF
OFF Lojik etkin degil
Acilmada ON Start impalsi, agilma esnasinda etki gostermez.
7 impalslari OFF X .
bloke eder OFF Start impalsi, acilma esnasinda etki gosterir.
3 adim lojigini etkin kilar; 3 kroki 4 kroki
ON kapanma asamasi esnasinda start, hareketi
ters cevirir. KAPALI Acar
Acar
KAPANMADA Stop
8 3 adim lojigi ON
ACIK Kapatir Kapatir
OFF 4 adim lojigini etkin kilar. ACILMADA Stop +TCA Stop + TCA
STOP SONRASI Acar Acar
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KURMA KILAVUZU

LED SINYALLERI:
POWER | Yanik kaliyor: - Sebeke mevcudiyeti - Besili kart - Saglam F1 sigortasi
A j(g'rF/I-{(RT girisi etkinlestirilmesi
OPEN | Yanik: OPEN girisi etkinlestirilmesi
STOP Sonik: STOP girisi etkinlestirilmesi
PHOT Sonik: AI_DHOT fotosel g'iri§i etkin|e§tiriv|mesiw
Yanip sonen: Herhangi bir fotosel bagli degil.
FAULT 1 S(ijr(i; diyagnostigi PHOT girisinin glivenlik diizenlerini kontrol
BAR Kapali: BAR glivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
FAULT 2 | Giris diyagnostigi BAR girisinin glivenlik diizenlerini kontrol eder
Sonik: kanat tamamen kapali
SWC P
Yanik: motor limit svigi serbest
Sonik: kanat tamamen acik
swo AT
Yanik: motor limit svici serbest
ERR Sonuk: Herhangi bir hata yok
YANIK: hatalari teshis tablosuna bakin
Sonik: Radyo programlama devre digi
Sadece Radio ledi yanip sénen: Radyo programlama etkin, gizli tus
RADIO bekleme.
(ZIELONA) | Set ledi ile senkronize yanip sénen: Radyo kumandalari silme uygulamada
Yanik: Radyo programlama etkin, istenen tus bekleme.
Yanik 1s: Radyo alicinin kanalinin etkinlestirilmesi
Yanik: Set tusu basili / Autoset olumlu tamamlanmis
Ucli yanip sénme: Autoset siiriiyor
Hizli yanip sonme 10s: Autoset Basarisiz Oldu
SET Radyo ledi ile senkronize flasér: Radyo kumandalari silme uygu-
lamada
Yanik 1s: S3 butonunun etkinlestirilmesi icin Start/Stop
Yanik 10s: Autoset dogru tamamlandi
17) AYAR PROSEDURU

- Calistirmadan once elektrik baglantilarini kontrol edin.

- Asagidaki parametrelerin ayarlanmasini gerceklestirin: Otomatik Kapanma
Suresi, motor guicli, yavaslama alani.

- Lojiklerin ayarlanmasini gerceklestirin.

- Autoset prosediirii gerceklestirin.

DiKKA'[! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan ongoriilen noktalarda olciilen
etki giicii degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisiik

oldugunu kontrol edin.

Daha iyi bir sonug elde etmek icin, siikunet konumundaki (yani art arda belli bir

hareket sayisi tarafindan asiri isinmamis) motorlar ile autoset gergeklestiriimesi

tavsiye edilir.

18) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini gerceklestirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 9'a
gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde hassaslik parametresini (gii¢) ayarlayin: parametreler
tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glivenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif gtivenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

9. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
cahstiklarini kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce biitlin montaj ve emniyete alma islemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
dogru sekilde uygulanmis oldugunu kontrol edin.

(**) Risk analizlerine bagl olarak her hallkarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.
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Led ERR

Led SET

Yanik

Yavas yanip sénen

Hizli yanip sénen

flasor flasor
Engel nedeni Fotosel Testi,
tersinme Glvenlik kenari .
R Termik
Amperostop veya Guivenlik
(stop ve geri kenari 8k2 basarisiz
Soniik hareket) ' ) - Otomasyonun
- Fotosellerin bag- .
. . sogumasini
- Glizergah boyun- | lantilarini ve/veya -
. S bekleyin
ca olasi engelleri lojiklerin ayarini
kontrol edin kontrol edin
Sistem sliperviz-
Y U g . . . e
on kontroli | Limit svici hatasi
hata
Yanik | e semon
4 R smay - Limit siviclerinin
deneyin. Proble- o
L baglantilarini
min giderilememe- kontrol edin
si halinde teknik
servise danisin.
Parametreler
ve/veya isleme
Lojikleri tadil
edildi
-“Yavaglama alani”
degistirilir ise,
yeni diizenlemeyi
Kart donanimi test dogrulamak icin
hatasi yeni bir Autoset
Yavas uygulayin.
yanip - Motora baglanti- - Diger parame-
. lan ki | edi treler ve/veya
so’\n.e.n arl kontrol edin i§|eme IOJIkIerI
flasor - Kartta donanim degistiriliyor

problemleri (teknik
servise danisin)

ise, 55 boyunca
dogrulamak icin
S2 tusuna basin.
NOT: Her hallikar-
da autoset kart
tizerinde yapilmis
olan bitin
degisiklikleri
dogrular.
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KULLANICI iCiN UYARILAR (TUR)

DiKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin uygunsuz kullanimi insanlara, hayvanlara

veya e§ya|ara zararvereblleceglnden iirlinle birlikte verilen Uyarilar ve Talimatlar dikkatle
veuygula dir.Butalimatlariileride kullanmak lizere saklayin ve tesisin olasi

olarak baskalarina devredilmesi halmde, bunlarl yeni kullanicilarina aktarln

Bu urun,sadecelll;klnolarakku. | gukull amacicercevesindekullaniimalidir.

Her diger kull uygun olmadig nd 1 tehlikelidir. Uretici, uygun olmayan, hatali ve

mantiksiz kullanimlardan kaynaklanabilecek olasi zararlardan sorumlu tutulamaz.

GENEL EMNIYET

Bu Urtinti aldiginiz icin tesekkir ederiz. Firmamiz Griintin performansindan ziyadesiyle memnun

kalacaginizdan emindir.

Bu uirtin, niteliklive uzman personel (profesyonel kurucu) tarafindan dogru sekilde kurulmasi halinde,

guivenlige iliskin teknik usuller ve yonetmelikler tarafindan kabul géren standartlara uygundur.

Otomasyon sistemi, dogru sekilde kurulmus olmasive kullanilmasi halinde, kullanimdaki gtivenlik

standartlarini karsilar. Her haliikarda beklenmedik problemlerin 6nlenmesi icin bazi davranis

kurallarina uyulmasi gerekir:

-Cocuklari, kisileri ve esyalari, 6zellikle hareket esnasinda, otomasyon sisteminin etki alaninin
disinda tutun.

-Cocuklarin otomasyon sisteminin etki alaninda durmasina veya oyun oynamasina izin vermeyin.

-Buotomasyon, cocuklar veyafiziksel, duyusalvezihinsel yeteneklerinde eksiklik bulunanlar veya
yanlarinda givenliklerinden sorumlu bir kisi araciligi ile denetim altinda tutulmadiklari veya
aparatin kullanimiyla ilgili talimatlar araciligi ile bilgilendirilmemis olduklari takdirde, uygun
bilgi sahibi olmayan kisiler tarafindan kullanilmak icin tasarlanmamistir.

- Cocuklar,aparatile oynamadiklarindan eminolmakigin denetimaltinda tutulmalidirlar. Cocuklarin
sabit kontrol aygitlari ile oynamalarina izin vermeyiniz. Tele kumandalari ¢ocuklardan uzak
tutunuz.

-Menteseler veya hareket halindeki mekanik-organlar yakininda islem gérmekten kaginin.

-Kanadin hareketini engellemeyin ve akttator ¢zel serbest birakma digmesi ile serbest
birakilmamis ise, kapiyi elle agmayi denemeyin.

-Motorize kapilarin veya bahce kapilarinin hareketleri esnasinda bunlarin etki alanina girmeyin.

-Radyokumandalarin veya digerkumanda cihazlarinin kazaraisletilmelerinidnlemekigin, bunlar
cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

-Elle serbest birakma sisteminin etkinlestirilmesi, mekanik arizalar veya dengesizlik sartlari
mevcudiyetinde kapinin kontrolsiiz hareketlerine neden olabilir.

-Kepenka¢madurumunda:Hareket halindekikepengidenetleyinve kepenktamamenkapanana
kadar kisileri uzak tutun,Serbest birakma (mevcut ise) isletildiginde dikkat edin; ¢linki acik bir
kepenk, asinma veya bozulma mevcudiyetinde hizl sekilde disebilir.

- Kapinin, kablolar, yaylar, mesnetler, menteseler ve kilavuzlar gibi ‘(yonlendirilen kisim) meka-
nik organlarinin kirilmasi veya asinmasi tehlikelere neden olabilir. Tesisi, kurucu veya kapinin
Ureticisi tarafindan /belirtilenler uyarinca nitelikli ve uzman personele (profesyonel kurucu)
diizenli olarak kontrol ettirin.

-Her dis temizlik islemi icin, sebekeden enetji beslemesini kesin.

-Fotosellerin optiklerini ve 1sikh sinyal cihazlarini temiz tutun. Dallarin ve calilarin emniyet
cihazlarini etkilemediklerini kontrol edin.

- Otomasyon sisteminin onarim miidahaleleri gerektirmesihalinde bunu kullanmayin. Otomasyon
sisteminin arizalanmasi veya kot islemesi durumunda, otomasyon sistemi lizerindeki sebeke
beslemesini kesin, her tirli onarim denemesinden veya dogrudan mudahaleden kaginin
ve gerekli onarim veya bakim icin sadece nitelikli ve uzman personele (profesyonel kurucu)
basvurun. Girisi saglamak icin, acil durum serbest birakma dtizenini (mevcut ise) etkinlestirin.

-Otomasyon sistemi veya tesis tizerinde isbu kilavuzda 6ngoriilmeyen her tiirlii direkt miidahale
icin nitelikli ve uzman personelden (profesyonel kurucu) yararlanin.

-Enazindanyilda bir defa otomasyon sisteminin ve 6zellikle tim gtivenlik cihazlarinin saglamligini
ve dogru islediklerini nitelikli ve uzman personele (profesyonel kurucu) kontrol ettirin.

-Kurma, bakim ve onarim miidahaleleri belgelendirilmeli ve ilgili dokiimantasyon (riin
kullanicisinin emrinde olmalidir.

-Yukarida belirtilenlere uyulmamasi tehlike durumlar yaratabilir.

BERTARAF ETME

Materyallerin bertaraf edilmesi, yirirlikteki standartlara uyularak yapilmalidir.

Artik kullanilmayacak cihazinizi, tikenmis pilleri veya akiileri ev ¢opline atmayiniz.

Elektrikli veya elektronik cihazlardan kaynaklanan btin atiklarinizi, bunlarin geri
B donlsumlerini gerceklestiren 6zel bir toplama merkezine goétirerek iade etme
umluluguna sahipsiniz,
Bukullanim kllavuzuncraaglﬁgaongorulmeyenlermtumuyasaktlr isletme mekanizmasinin
iyiislemesi,sadecebu kllavuzda bellrtllentahmatlarauyulmasn halinde garantiedilir.Firma,
bukilavuzdabelirtilenbilgilere uy dan kaynaklananhasarlardan sorumludegildir.
Firma, Uriinlin esas ozelllklerlm sabit tutarak, isbu yayimi giincellemek taahhiidiinde
bulunmaksizin iiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri agisindan iyilestirmek igin uygun
gordiigii degisiklikleri her an uygulama hakkini sakl tutmustur.
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